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« Daleki zasieg detekgji (24,0 m)

« Elestyczne ksztattowanie zasiggu detekc;ji
za pomoca przyston i ptytek

* Unikalna konstrukcja pirelementu

* Inteligentna logika AND

» Podwdjny algorytm analizy sygnatu
* Algorytm analizy ruchu roslinnosci

» Cyfrowy antymasking (w modelu AM)

1 WSKAZOWKI INSTALACYJNE ...
1-1 PRZED INSTALACJA .............
1-2 NAZWY CZESCl ...
1-3 OTWORY MONTAZOWE ...

2 ZASIEG DETEKCI.....oooe..
2-1 OZNACZENIA ZASIEGU DETEKCJ!..
2-2 METODA OGRANICZANIA

DALEKIEGO ZASIEGU DETEKCJI........6
2-3 METODA WYKLUCZANIA
BLISKIEGO ZASIEGU DETEKCI......... 8

3 MOCOWANIE ..o 10
3-1 IMOCOWANIE NA UCHWYCIE....... 10
3-2 REGULACJA

POCHYLENIA CZUJKI................... 12

3-3 MOCOWANIE
BEZ UCHWYTU ..., 12
3-4 OKABLOWANIE........cococciiiiii 13
3-5 CZUJNIK ODERWANIA (OPCJA)........ 14
4 TEST PRZEJSCIA ..o 16
SUSTAWIENIA ..o 16
6 SYGNALIZACJALED ..o 18
7 SPECYFIKACJA ... 19
7-1 SPECYFIKACJA ...19
7T-2WYMIARY ..o 20




WSKAZOWKI INSTALACYJNE

PRZED INSTALACJA

/\Ostrzezenie

Niezastosowanie sie do tak oznaczonych wskazowek oraz niewtasciwa
obstuga moze skutkowac $miercig lub powaznymi obrazeniami.

/N\Zalecenie

Niezastosowanie sie do tak oznaczonych wskazowek oraz niewtasciwa
obstuga moze skutkowa¢ obrazeniami oraz/lub zniszczeniem mienia.

Ten znak \/ oznacza zalecenie.
Ten znak ® oznacza zabronione postepowanie.

/\Ostrzezenie

/\Ostrzezenie

/A\Zalecenie

Nie naprawiaj i nie modyfikuj
urzadzenia

!
S
Chron urzadzenie

przed dostepem wody

Przymocuj
solidnie urzadzenie do podtoza

Wysokos$¢ montazu

7 v

25m-3.0m

Ustaw czujke réwnolegle do podtoza.

%\/

Vi Roéwnolegle

7%\ Pochylenie

Wez pod uwage przewidywany kierunek ruchu intruza oraz zasigg detekgiji.

T N—

* Swiatlo stoneczne i refleksy

e s
NOAYaO
N LN

* Zrédha ciepta

Umies¢ czujke w miejscu wykluczajgcym przyczyny fatszywych alarméw. Na przyktad:

* Obiekty poruszane przez wiatr

%




NAZWY CZESCI

Podstawa uchwytu

Uchwyt

Pokrywa watka
regulacyjnego

Sruba blokujaca* (M4 x 35 mm)

Wkret (4 x 20 mm)

Zestaw wkretéw

Obudowa

Do potaczenia z uchwytem

Do mocowania na $cianie

Wkret (4 x 20 mm)

W

Wkret (4 x 20 mm)

)

*Sruba blokujaca jest

dotgczona do uchwytu

Ztgcza

Dioda sygnalizacyjna

Blok sterowania

PIR1 Pokrywa

(Nie dotykaj)
Dioda podczerwieni
antymaskingu
(HX-80NAM)
x PIR2
“__ (Nie dotykaj)
~

Soczewka

Sruba pokrywy

OTWORY MONTAZOWE

Obudowa

Uchwyt

Otwor na przewody

™

Gabka uszczelniajaca

=

&

©)

T
I 1O

/

Sruba blokujaca
godra/dot uchwytu

o

oo
Miejsce na zamocowanie
kontaktronu magnetycznego
(dostepnego w handlu)
oo

Otwor na przewody

)

Do mocowania na $cianie/uchwycie
(rozstaw otworéw 83,5 mm)
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Do montazu Nie dotykaj

W puszce
instalacyjnej

Sruba blokujaca
goéra/dot

Do mocowania
na $cianie

Wkret regulacyjny Do mocowania do obudowy



2 ZASIEG DETEKCJI

OZNACZENIA ZASIEGU DETEKCJI

Oznaczenie



ZASIEG DETEKCJI (ustawienia fabryczne)
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METODA OGRANICZANIA DALEKIEGO ZASIEGU DETEKCJI

Do regulacji DALEKIEGO obszaru detekcji stuzy gorna i dolna przystona, jak pokazano ponizej:

Gorna przystona

Oznaczenia potozenia przyston

Dolna przystona

1 Wyciagnij przystone.

Pamietaj>>

Jesli dolna przystona znajduje sie w potozeniu
fabrycznym wysun jg przy pomocy kciuka.

Przetdz przystone w potozenie 3 Wecisnij przystong do zablokowania.
odpowiadajgce wymaganemu
zasiegowi detekcji.




Wykluczanie dalekiego zasiegu z obszaru detekcji PIR

Ponizsza tabela opisuje kombinacje przyston do wykluczania wymaganego obszaru
detekgiji.

Potozenie gornej i dolnej przystony okresla maksymalny zasieg detekc;ji.
PAMIETAJ:

1. Zasieg moze zaleze¢ od warunkéw srodowiskowych.
2. Dla potwierdzenia zasiegu detekcji zawsze nalezy przeprowadzic¢ test przejscia.

Dolne

Ustawienia fabryczne Ustawienia b d
a Gérne fabryczne
Cc
Ustawieni; . .
f:bgr‘;fg;?'ea 24,0 m | Niedostepne | Niedostepne
Ustawienia fabryczne @® @ )
a 18,0m | 13,0m |Nedostgpne
, ® @
(o] Niedostepne 100m | 65m

(®

18m ZAMASKOWANE R
. tom ]

(ZAMASKOWANE

Potozenie gérne: c¢; Potozenie dolne: b

J\

YN

6.5m IZAMASKOWANE

\_ Potozenie gorne: ¢; Potozenie dolne: d

3,0m

R | I | .

J\
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METODA WYKLUCZANIA BLISKIEGO ZASIEGU DETEKCJI

Do regulacji BLISKIEGO obszaru detekcji stuzg gérne i dolne ptytki, jak pokazano ponizej:

Ptytka 2

Plytka 1

Oznaczenia pofozenia ptytek

* Plytka 1 2 sg takie same.

1 Wyjmij ptytke. 2 Wsun ptytke do zablokowania
w prowadnice oznaczajgcg wymagany
zasieg maskowania.

Pamietaj>>
Nie zgub ptytek.




Wykluczanie bliskiego zasiegu z obszaru detekcji PIR

Ponizsza tabela opisuje potozenie ptytek do wykluczania wymaganego obszaru
detekcji.

Dolne .
Nieuzywany ] h
Gorne
- Ustawienia "
g Nieuzywany fabryczne @ Niedostepne

i Niedostepne @ @

h
Niedost Niedost
[ J g iedostepne | Niedostepne @

PAMIETAJ: Uzywaj tylko takich kombinacji ustawien ptytek.

/@ 24m N\

3,0m

N
/@ 24m N\

5m 10m 20m

24m

@ 24m
5m 10m 20m
o [
£
S =

3,0m
] ] ]
| 1 517

ZAMASKOWANE] Potozenie gorne: g; Potozenie dolne: h

-9-



3 MOCOWANIE

Do normalnej instalacji nalezy stosowa¢ uchwyt. Czujke mozna montowaé¢ bezposrednio
na $cianie, bez uchwytu, tylko po spetnieniu trzech warunkéw:

» Wysokos$¢ montazu jest nizsza niz 3m.

* Nie trzeba regulowa¢ potozenia w poziomie.

* Podtloze jest ptaskie.

MOCOWANIE NA UCHWYCIE

Mozliwe jest wyregulowanie potozenia w poziomie w zakresie +90° za pomocg uchwytu.
Jezeli teren jest nieréwny i/lub nieréwnolegty do obudowy urzadzenia, mozliwa jest regulacja
urzgdzenia w pionie w zakresie £+20°.

Uwaga>>

Nie zmieniaj zasiegu detekc;ji
za pomocg uchwytu.

Do zmiany zasiegu stuzg
przystony i ptytki maskujace.

1 Wykre¢ srube blokujacag gora/doét. Wypchnij uchwyt pokrywy watka regulacji,
zeby zdja¢ pokrywe. Uchwyt pokrywy
_ . ( watka regulaciji

Pokrywa watka —
regulacji

Wypchnij za pomocag
odpowiedniego narzedzia,
= = np. matego wkretaka

3 Wykre¢ wkret regulacyjny o dwa obroty. 4 Odchyl uchwyt o0 45° i przeciagnij
przewod.

=

Wkret regulacyjny

Uwaga>>
Nie wykrecaj wkreta

za bardzo, bo roz-
montujesz uchwyt. =




Ustal potozenie czujki w poziomie
(w lewo lub w prawo) przed
zamocowaniem uchwytu na $cianie.

(Woprawo | ™"y

Wykonaj otwér na $rube blokujaca
gora/dot do potgczenia z uchwytem.

Wykonaj otwér za pomocg
wkreta samogwintujgcego
4 x 20 (zestaw wkretow)

9 Wkre¢ wkret regulacyjny w prawo.

Wkret (
T =\

regulacyjny

6 Wykonaj otwér na przewdd.

Otwor na przewdd

8 Wkre¢ wkrety D i @), wyreguluj kat ustawienia uchwytu
(patrz punkt 3-2) i wkre¢ wkret 3. Wykonaj sprawdzenie
obszaru detekgji. Jezeli potrzebna jest regulacja,
poluzuj wkret 3 i zmien kat ustawienia uchwytu.

Po zakonczeniu regulacji dokre¢ wkret 3.

Otwor | _
na przewody [T

=

;\ % (D) wkret 4 x 20

I =, 3 $ruba blokujaca
gora/dot

() wkret 4 x 20

1 Zamocuj przewody w zaciskach,
wioz blok sterowania do obudowy i zat6z soczewke.

11 Umies¢ pokrywe watka regulacji na swoim miejscu.

-1 -



REGULACJA POCHYLENIA CZUJKI

Najlepsze rezultaty daje zamontowanie czujki rownolegle do podtoza.
Ustal zasieg detekcji. Do zmiany zasiegu detekcji uzywaj przyston i ptytek.
Szczegoty opisane sg w punkcie 2-2 i 2-3.

Wykonaj test przejscia,
aby sprawdzi¢, czy czujka &

jest rownolegta do podtoza. <

* Oznacza to, ze zasieg detekcji zawarty jest pomigdzy Om i 24,0m.
Jezeli zasieg detekciji jest krotszy ‘
od wymaganego (patrz str.7),
odchyl czujke do gory. ‘ Jezeli zasieg detekciji

jest rowny wymaganemu
— (patrz str.7), regulacja
Jezeli zasieg detekdji jest diuzszy ] | jest zakoriczona.
od wymaganego (patrz str.7),
odchyl czujke w dét.
4 Uwaga>>

« Jezeli obudowa urzadzenia jest réownolegta do podtoza, nie nalezy zmieniaé zasiegu
detekcji przez jej pochylanie w gore lub w doét. Szczegdtowe informacje w punkcie 3-1.

Przykiad (podtoze jest ptaskie)
0° jest potozeniem wyjsciowym.

Podnies o 2 klikniecia w gére  ——
(2,5°) dla wysokosci montazu 2,5m

Podnies o 1 kliknigcie w goére
(1,25°) dla wysokosci montazu 3,0m -

MOCOWANIE BEZ UCHWYTU

Wykonaj otwor na przewdd za pomocg Przeciggnij przewdd przez wykonany
odpowiedniego narzedzia, np. wkretaka. otwor w obudowie.

Do wnetrza

regulacyjna

@ \\

.H‘ Na zewnatrz

Gabka uszczelniajgca

-12 -



3 Zamocuj obudowe na Scianie.

Zamontuj blok sterowania po umieszczeniu
przewodow w zaciskach.

OKABLOWANIE

Przewody zasilajgce zasilania nie moga by¢ dtuzsze niz okreslone w ponizszej tabeli.

) HX-80N HX-80NAM
PRZEKROJ PRZEWODU 12V 14V 12V 14V
AWG22 (0,33 mm?) 160 m 360 m 140 m 310 m
AWG20 (0,52 mm?) 260 m 560 m 230 m 490 m
AWG18 (0,83 mm?) 410 m 900 m 360 m 780 m
~03C&s
2 zozeX
o S wwed
o E R==z=z=<<
o < B = % % % Zz
= 2 8 uwkzzggz
bow w2 JIIIT
P PGy Q WuUwwu
‘UJ"—>"—,Q [ONONONGNEG]
g2 U2 2z £ 29329
- T3 T ggzss
\HX_SONAM rJ?! H/j\rJ‘\ L0 T T
——————— 9
[P e e

d@ﬂ@l@@ﬂ@@@@ﬂ@@@ﬂ@@ [

)

CEEELEE ud@@@\@@@@\
OOEE  OEREEEE |

TAMPER| AUX
INPUT

SP|sP ALARM _ |POWER] [f]

(NC) (N.C)

9518VDC L[]

*1: Zaciski TAMPER nalezy podtgczy¢ do linii monitorowanej catodobowo.
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CZUJINIK ODERWANIA (OPCJA)

Jako czujnik oderwania mozna zamontowac¢ uniwersalny czujnik magnetyczny.

Miejsce zamontowania czujnika magnetycznego zaznaczone jest na tylnej $ciance obudowy i uchwytu.
Maksymalne wymiary montowanego czujnika: S 9mm x D 40mm x W 9mm.

Uniwersalny czujnik magnetyczny jest dostepny w handlu i nie jest dotgczany do urzadzenia.

Obudowa Uchwyt

Prowadnica przewodu

Miejsce zamontowania
czujnika magnetycznego

/ =) X (od strony uchwytu)
Gabka uszczelniajgca
Miejsce zamontowania

czujnika magnetycznego
(od strony $ciany)

Miejsce zamontowania czujnika
magnetycznego (od strony $ciany)

Miejsce zamontowania
czujnika magnetycznego
(od strony obudowy)

-Instalacja

1 Zamontuj uniwersalny czujnik magnetyczny 2 Wykonaj otwor na przewdd za pomocg
(od strony Sciany) na $cianie. Do ustalenia odpowiedniego narzedzia, np. wkretaka.
wiasciciwego miejsca montazu uzyj szablonu
montazowego wydrukowanego na gornej
$ciance pudetka urzgdzenia.

-14 -



Zamontuj drugg czesé uniwersalnego czujnika magnetycznego na tylnej Sciance
obudowy lub uchwytu. Przetéz przewdd przez otwory na przewody.

‘ Bez uchwytu ‘

Z uchwytem

N
g
g @ Przymocu
@, gt
n @
o
§ | N Odchyl uchwyt o 45°
8¢ N i przeciagnij przewdd.

@ Gabka uszczelniajgca
przewody

1 Na @

il zewnatrz

@ \?Igwnqtrzf @

Gabka
uszczelniajgca

q,%l;a zewnatrz
przewody

Zamontuj uchwyt i obudowe Podtgcz przewodd uniwersalnego czujnika
na powierzchni Sciany. magnetycznego do wyjscia sabotazu
w bloku sterowania.

-15 -



4 TEST PRZEJSCIA

1 Ustaw przetgcznik 1 2 Sprawdz, czy detektor wykrywa obiekt
(DIODA LED WL/WYL) w potozenie ,ON”. na wymaganym obszarze detekcji.
e B Prawidtowy wynik sygnalizowany jest

wigczeniem diody LED na 2 sekundy
po przejsciu osoby przez obszar detekcji.

Uwaga>>
Przetgcznik jest fabrycznie
ustawiony w potozenie ,ON”. Uwaga>>
Test przejscia nalezy przeprowadzic¢

w odlegtosci ponad 1m do czujki.

2) Jezeli sygnalizacja za pomoca diody LED
nie jest wymagana przez caty czas
ustaw przetgcznik 1 (DIODA LED WE/WYL)
w potozenie ,OFF”.

5 USTAWIENIA

PIR 1
(nie dotykaj)

Q ::‘ |
SHORT

Przetgczniki

o2
1. DIODA LED WE/WYL Shes
2. ODPORNOSC NA ZAKLOCENIA 2|
3. WEJSCIE AUX ’
4. PIR AND/OR
UH
. i IS
Przetgcznik czutosci PIR =
PIR SENSE.

antymaskingu

= Przetgcznik
? czutosci

PIR 2
(nie dotykaj)

-16 -



-DIODA LED WL/WYL preciacznik 1 e

POLOZENIE DZIALANIE
ST on
N . . -
o (Ustawiene fabryczne) Dioda LED $wieci po wykryciu intruza.
S~
OFF < ON OFF Dioda LED nie $wieci nawet, jesli intruz zostat wykryty.

-IMMUNITY (ODPORNOSC NA ZAKLOCENIA) preeigcanic 2

POLOZENIE DZIALANIE
_\ED% STD
NSO . .
o[ (Ustawienie fabryczne) Logika IMMUNITY nieaktywna.
STSEEIMMUNITY IMMUNITY Logika IMMUNITY aktywna. Nalezy stosowa¢ w warunkach

zaktdcen srodowiskowych, np. poruszajace sie rosliny.

-WEJSCIE AUX Przelacanik 3
Dzieki podtgczeniu innego czujnika (urzadzenia ostrzegawczego) mozliwe jest rozszerzenie
strefy detekcj i sprawdzanie fatszywych alarméw. Drugi czujnik musi posiadac niezasilane
wyjscie N.C. np. inna czujka PIR lub bariera podczerwieni.

<czujka aktywnej podczerwieni, liniowa czujka pasywnej podczerwieni, kontaktron magnetyczny, itp.>

=5 POLOZENIE DZIALANIE
oL T2 AND Jezeli obydwa urzgdzenia: gtéwne i dodatkowe
el o wykryja intruza, wysytany jest sygnat alarmowy.
-~ (Ustawienie | Wybierz to ustawienie, jezeli nie jest podtaczone
AND > OR fabryczne) | urzadzenie dodatkowe.
Uwaga>> L Jezeli jedno z urzadzen: glowne lub dodatkowe
* Alarm jest wysytany jezeli gtéwne OR wykryjg intruza, wysytany jest sygnat alarmowy.
i dodatkowe urzadzenie zostang

aktywowane w ciggu 60 s.

W trybie OR musi by¢ podtagczony
dodatkowy detektor.
Jezeli nie bedzie on podtaczony,
urzgdzenie bedzie wysytato

ciggty alarm.
-PIR AND/OR Przefacznik 4
= POLOZENIE DZIALANIE
- M%S
/ T AND Alarm jest wysytany jezeli PIR1
e (Ustawienie fabryczne)| i PIR2 razem wykryjg intruza.
AND < OR Alarm jest wysytany jezeli PIR1
lub PIR2 wykryja obiekt.
Ustawienie ,OR” wydtuza zasieg
Uwaga>> detekcji w poréwnaniu z trybem ,AND”.
Ustawienie ,OR” jest wtasciwe OR Nalezy przeprowadzié test przejscia dla
dla miejsc, w ktérych wykrywanie wyregulowania zasiegu detekcji
jest wazniejsze od fatszywych w trybie ,OR”. Regulacje zasiggu
alarmow, np. sterowanie nalezy wykonac za pomocg
os$wietleniem albo aktywacja uchwytu.
kamery.
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-CZULOSC PIR CZULOSCI PIR

POLOZENIE DZIALANIE
HIGH 1 HIGH Wysoka czuto$¢
upy MIDDLE
I mn .
MIDDLE v LH] (Ustawienie | Srednia czutosé
‘ fabryczne)
[e) A 4 —
Low Low Niska czutosc
L. PRZELACZNIK
-CZULOSC ANTYMASKINGU CZULOSCI ANTYMASKINGU
POLOZENIE DZIALANIE
HIGH— 1 ‘ HIGH Wysoka czuto$é
R STD
STD ULH o (Ustawienie | Normalna czutosé
‘ fabryczne)
OFF——— >
OFF Wylgczony
Uwaga>>
Po zamknieciu obudowy nie umieszczaj zadnego obiektu w odlegtosci do 1 m od czujki.

6 SYGNALIZACJA LED

] e @ O

Miga Swieci Wyl
Czerwona dioda LED 98 wieel yiaczona
STAN URZADZENIA SYGNALIZACJA LED (CZERWONA DIODA)
Przygotowanie do pracy @ O
Miga przez okofo 60 s
Alarm ® ] O
Swieci przez 2 s
Przygotowanie C ®© ®© O )
Wyijscie | antymaskingu . ) _ .
usterki Miga 2 razy i wytgcza sie na 5 s. Cykl powtarza sig przez 180 s
(HX-80NAM) e e s
Wykrycie C ®© ®© ° O )
maskowania
Miga 3 razy i wylgcza sie na 3 s. Cykl powtarza sie

-18 -



[ SPECYFIKACJA

SPECYFIKACJA

Model HX-80N HX-80NAM
Metoda detekgji Pasywna podczerwien

Zasieg PIR kurtyna 24,0 m x 2,0 m / 20 stref
Regulacja zasiegu PIR 6,5m,10,0m, 13,0m, 18,0 m

Wykrywana predko$¢ ruchu

0,3m/s—1,5m/s

Czutosé

2,0°C przy 0,6 m/s

Zasilanie 9,5-18V DC

. 35 mA (maks.) 40 mA (maks.)
Pobor pradu przy12 V DC przy 12V DC
Czas trwania alarmu 20+1s

Czas przygotowania do pracy

Okoto 60 s (dioda LED miga)

Wyjscie alarmowe

Typu C 28 V DC 0,2 A (maks.)

Styk sabotazowy

N.C. 28 V DC, 0,1 A (maks.) N.C. otwarty po zdjeciu obudowy

Wyjscie usterki

N.C. 28 V DC, 0,1 A (maks.)

Wejscie AUX

N.C. 28 V DC, 0,1 A (maks.)

Dioda sygnalizacyjna

Czerwona: Przygotowanie do pracy, alarm | Czerwona: Przygotowanie do pracy, alarm, usterka

Odpornos¢ na zaktécenia Brak alarmu 10 V/m
Temperatura 20 — +60°C

pracy

Wilgotnosé 95% maks.
Szczelno$¢ obudowy IP55

Miejsce zamocowania Sciana

Wysoko$¢ montazu 25-30m

Kat regulacji W pionie: £20°, w poziomie: £95°
uchwytu

Waga 720 g

Akcesoria Uchwyt, wkret (4 x 20 mm) x 4

*Specyfikacja i wyglad moze ulec zmianie bez powiadomienia.
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Z uchwytem

[

286

93

197.5

®

Jednostka: mm

Bez uchwytu

(

205 93

197.5

o

Jednostka: mm

Urzadzenia serii HX-80N zostaty zaprojektowane do wykrywania intruza i aktywacji centrali
alarmowej. Sg one jedynie czescig kompletnego systemu i z tego powodu nie bierzemy

odpowiedzialnosci za szkody i straty wynikajgce z wtamania.

€ ORTEX

OPTEX CO., LTD. (JAPAN) OPTEX INCORPORATED (USA)

(1SO 9001 Cemfled)

(ISO 14001 Certified)

5-8-12 Ogoto Otsu

Shiga 520-0101

JAPAN
TEL:+81-77-579-8670
FAX:+81-77-579-8190
URL:http://www.optex.co.jp/e/

TEL:+1-909-993-5770
Tech:(800)966-7839
URL:http://www.optexamerica.com/

OPTEX (EUROPE) LTD. (UK)
TEL:+44-1628-631000
URL:http://www.optex-europe.com/

OPTEX SECURITY SAS (FRANCE)

TEL:+33-437-55-50-50
URL:http://www.optex-security.com/
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OPTEX SECURITY Sp. z 0. 0. (POLAND)
TEL:+48-22-598-06-55
URL:http://www.optex.com.pl/

OPTEX KOREA CO., LTD. (KOREA)
TEL:+82-2-719-5971
URL:http://www.optexkorea.com/

OPTEX (DONGGUAN) CO,, LTD.
SHENZHEN OFFIC (CHINA)

TEL:+86-755-33302950

URL:http://www.optexchina.com/



