Quality detection system for video surveillance

REDWALL®

Unrivaled performance
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* Inteligentny system detekgcji PIR
- detekcja temperatury otoczenia i natezenia oswietlenia
do automatycznego zarzgdzania czutoscig
- zaawansowany algorytm detekcji
- trzy podwajne piroelementy z opatentowang technologig filtracji
Swiatta biatego i zaktdcen elektromagnetycznych
Double Conductive Shielding
* Wbudowany detektor do ochrony strefy podejscia
(podwdjny dualny piroelement)
* Funkcje ochrony przed wandalizmem
- 3-kierunkowy kontroler przemieszczenia
- aktywny antymasking
- obudowa ze wzmocnionego poliwgglanu
- wysoki montaz (maks. 4m)
* Niezalezna regulacja czutosci dla strefy podejscia, bliskiej i dalekiej
* Wybér algorytmu detekc;ji
* Regulowany zasieg detekc;ji
* Niezalezne wyjscia N.C. i N.O.
* Regulacja czasu powtarzania alarmu

SIP-3020CAM DN
* Wysoka jako$¢ obrazu: dzien (kolor)/noc (cz-b)
* Obraz TV 480 linii

* Obiektyw zmiennoogniskowy 3-9mm
* Minimalny poziom os$wietlenia: dzien (kolor) 0,5Ix, noc (cz-b) 0,03Ix

REDWALL-V REDWATCH-V

: Zintegrowana . Zinte rowaa
inteligentna czujka PIR o g .
inteligentna czujka PIR
* $IP-3020 z kamerg D/N
* SIP-4010
o SIP-404 e SIP-3020CAM DN

1 NAZWY czESCI

Lustro strefy dalekiej
Ptytka blokujgca strefy dalekiej
Gumowy klin stabilizacyjny

Uchwyt

Korpus
Sruba

blokui Gumowy klin . )
okujgca stabilizacyjny (*1) Sruba blokujgca
uchwytu . pokrywy
Ptytka blokujgca Pokrywa

strefy bliskiej (*1)
Lustro strefy bliskiej

~

Sruby regulacyjne
(kazda dwustronna)

Znaczniki pochylenia *1: Nieuzywane w SIP-4010 i SIP-404.

Korpus kamery

Wskaznik
Sruba blokujgca

\_ /
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INFORMACJE DOTYCZACE MONTAZU | OBSLUGI

/\Ostrzezenie /\Zalecenie

W czasie montazu

lub obstugi mocno trzymaj
urzadzenie.

Zawieszenie urzadzenia
za pomocg podtgczonych
przewoddw bez przytrzy-
mania dtorimi moze
spowodowac jego upadek
i uszkodzenie przewodow
lub ptyty sterowania.

Nie naprawiaj
i nie modyfikuj
urzadzenia

AZalecenie
Przed podtgczeniem
przewodow sprawdz,
czy zostato odtgczone
zasilanie.

do zawieszehia

W czasie serwisowania
korpus nalezy zawiesi¢
na uchwycie za pomocg
nylonowej petli.

WSKAZOWKI INSTALACYJNE

v B

2.3-40m

:
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Czujke nalezy zamontowa¢ w miejscu, w ktdrym wigkszos$¢ ruchu odbywa sie
prostopadle do osi montazu
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INSTALACJA | REGULACJA KATA POCHYLENIA

Mocowanie do sciany

(1 ) Przymocuj szablon montazowy (w zestawie) do $ciany
i wywier¢ otwory montazowe 6mm oraz otwdr na przewody.
W16z kotek rozporowy (w zestawie) w otwdr w $cianie.

Wysokos$¢ dolnej krawedzi szablonu
soi0 montazowego od podfoza wynosi
2.3do4m.

Poluzuj $rube
blokujgca
uchwytu

przewodu

(3) Wykonaj otwory w uszczelnieniach otworéw montazowych,
przeciggnij przewody i umocuj uchwyt na $cianie.

(4) Podtacz przewody do zaciskéw (patrz punkt 3-3).

(5) Zamontuj korpus na uchwycie.

@Dopasuj

Dokre¢ $rube
blokujacg uchwytu

l @Zamknij

@Wk’)i wtyczke

Wskazéwka>>
W czasie montazu korpusu uwazaj, zeby nie splgtac petli
do zawieszenia. Uwazaj tez, zeby nie wtozy¢ palcow
w petle.

(6) Sprawdz, czy wszystkie ustawienia i dziatanie jest wiasciwe.

Wskazowka>>
Jezeli po wigczeniu miga dioda LED oznacza to, ze system
przygotowuje si¢ do dziatania. Odczekaj okoto 60 sekund.

-2.

Widok wnetrza uchwytu

Zigcze do potgczenia Podstawa

z korpusem Ostona
Otwor na wkret wodoszczelna
mocowania do $ciany E g (Nie usuwaj)
Ztgcze BNC Zaciski
(tylko SIP-3020CAM DN)

Otwoér na wkret
mocowania do $ciany

Uszczelnienie otworu

Uszczelnienie otworu na przewody

na przewody

Pokrywa
otworu na przewody

OKABLOWANIE

ul ul
B ‘
Ziacze BNC | ’E EE
(tylko SIP-3020CAM DN) f
=
Am
WEJSCIE ZASILANIA —| g % g % g |- WYJSCIE USTERKI
STYK SABOTAZOWY *1 {% g % g} ZAPASOWE
WYJSCIE ALARMOWE (N.C.) % g
WYJSCIE ALARMOWE (N.0.) % g

*1: Wyjécie STYK SABOTAZOWY nalezy podtgczyé do linii monitorowanej catodobowo.

Nazwa Dziatanie

Wyjscie usterki uzywane jest do sygnalizacji maskowania.
Jezeli w poblizu okna czujki znajdzie sie jakis obiekt
w czasie dtuzszym niz 20s zostanie uruchomiony
uktad antymaskingu IR i wystany sygnat usterki.

WYJSCIE
USTERKI

Wykrywa zdjecie pokrywy.

Wykrywa odtgczenie korpusu od uchwytu.

Czujnik przemieszczenia:

Wykrywa zniszczenie korpusu.

Po zatgczeniu styku w momencie zatozenia
pokrywy potozenie korpusu zostaje rozpoznane

i w ciggu ok. 10s wprowadzone do pamieci. Jezeli
korpus zostanie odwrdcony w poziomie lub pionie
lub zmieni sie jego pochylenie w osi pionowej
zostanie to uznane jako zniszczenie korpusu.
Jezeli pokrywa zostanie zdjeta przy podtgczonym
zasilaniu w celu zmiany potozenia korpusu, nowa
pozycja zostanie zapamigtana po ok. 10s

od zatozenia pokrywy.

STYK
SABOTAZOWY




Przewody zasilajgce zasilania nie mogg by¢ dtuzsze niz okreslone
W ponizszej tabeli.

PRZEKROJ | SIP-3020/SIP-4010/SIP-404 |  SIP-3020CAM DN
PRZEWODU [V bC [ 14V DC [ 24V AC 12vDC
?A?/?/cgg; 580 | 770 | 1370 100
?A?/\Z/cgg; 910 | 1210 | 2160 160
?A?/?/c:qrg; 1450 | 1930 | 3450 250
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REGULACJA OBSZARU DETEKCJI

Obszar detekcji mozna precyzyjnie wyznaczy¢ poprzez obrot
czujki o 90 stopni w prawo lub w lewo oraz o 10 stopni w gore
i w dot. Kat pochylenia czujki w pionie zalezy od wysokosci
montazu.

Dotyczy
modeli

[ SIP-3020 | SIP-4010 | SIP-404

Dotyczy
modeli

N

(w

'skazowka>> \
Aby obréci¢ czujke przeciwnie do ruchu wskazéwek zegara,
poluzuj srube po lewej stronie. Aby obrdci¢ czujke zgodnie

z ruchem wskazowek zegara, poluzuj Srube po prawe;j stronie.
Inne postepowanie moze powodowacé trudnosci w dokreceniu
Srub w czasie montazu korpusu.

Fm Sruba

regulacyjna

Obroét zgodnie z ruchem
wskazoéwek zegara

Obrét przeciwnie do ruchu
wskazowek zegara

(1) Obro¢ czujke w poziomie tak, aby dopasowat jg
do wymaganego obszaru detekgc;ji.

@Poluzuj $rube blokujaca
h
uchwyty Poluzuj $rube regulacyjng

@ Lekko dokre¢ $rube regulacyjng

(2) Dopasuj zasieg dziatania do wymaganego obszaru detekcji
poprzez pochylenie korpusu w pione.

Dopasuj wskaznik na korpusie

do ,znacznikéw pochylenia”

na uchwycie. Pochylenie czujki
powinno miesci¢ si¢ w zakresie
skali.

Wysokos$¢
montazu 2.3

=24 O

Wysoko$¢ montazu 4.0m

Wskazowka>>
Jezeli $ciana jest nachylona wskaznik pochylenia moze
przekroczy¢ goérny lub dolny znacznik pochylenia.
Zasieg detekcji nalezy ustali¢ za pomocg testu przejscia
lub wizjera. Jezeli ustawiony obszar detekgcji jest zbyt duzy
lub zbyt maty, moze to powodowac¢ wykrywanie
obiektow spoza obszaru lub brak reakcji w wymaganym
obszarze.

(3) Zdejmij pokrywe.

‘ @Przesuh pokrywe w dét

i wyjmij jg spod wystepow

//4®Wykreé Sruby pokrywy

Pokrywa

@Przytrzymaj obie $ruby dtonia, pociggnij dolng
cze$¢ i odchyl pokrywe od korpusu

Wskazowka>>
Pokrywa potaczona jest z korpusem za pomoca nylonowej
petli, aby zapobiec odpadnieciu. Nie ciggnij pokrywy
zbyt mocno w czasie zdejmowania.




(4) zamocyj wizjer.

@zm@z czerwony sznurek
na korpus

Czerwony sznurek
do zawieszenia na korpusie
Schemat pol detekcji

Centralny (w zestawie)

punkt wizjera
* Zdejmij folig ochronng
z obu stron schematu

Zamocuj

. w prowadnice wizjera
na korpusie

@Okres’l kierunek
detekciji (patrz punkt 5-1)
Wizjer podgladu obszaru detekcji AVF-1
(opcjonalny)
Wziernik

/Wskazéwka montazowa>> \
» Dopasuj bolce wizjera do odpowiednich gniazd
w korpusie.

Bolce

Wyciecie

Wystep

» Dopasuj schemat pdl detekcji tak, aby strzatka na $rodku
skierowana byta w gére i widoczna byta powierzchnia
Z opisami.

» Dopasuj schemat pdl detekcji tak, aby strzatka na $rodku
skierowana byta w gére i widoczna byta powierzchnia
Z opisami.

[SIP-3020

[SIP-3020CAM DN | [SIP-4010 |

/—f—

4010 (521204)

Strzalka\T ———= —@; Prowadnica
—

Wystep 1SIP-404

M
704 (521208)

N

(5) Precyzyjnie wyreguluj kat ustawienia korpusu
w pionie i w poziomie obserwujgc obszar detekgc;ji
przez wizjer.

/

@Aby przetozy¢ wziernik na przeciwng strong
obracaj wizjer w osi prostopadtej do korpusu
az do ustyszenia kliknigcia.

@anz oko do powierzchni soczewki wziernika
na odlegto$¢ okoto 5mm.

JH e
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@Znajdi centralny punkt schematu
w centralnym punkcie wizjera i sprawdz
rozktad pdl detekcji na obrazie pola
widzenia.

Centralny punkt wizjera
Centralny punkt
schematu

—_

*

Kazda litera na schemacie
odpowiada odpowiedniemu
numerowi lustra (patrz punkt 8-2).

*

Na schemacie SIP-3020
niewidoczne sg w wizjerze pola —all
od B1 do F1 oraz od B6 do F6. L /
Ich rozmieszczenie nalezy sprawdzic¢ =
za pomocg testera przejscia.

Obszar detekcji wyznaczajg
Obszar krawedzie ramki.
niewidoczny

/Wskazéwka regulacyjna>> \
Jezeli sytuacja wyglada tak, jak ponizej, patrz punkt 10.

Granica
obszaru detekcji

Pole widzenia obejmuje ulice,
po ktérej poruszaja si¢ pojazdy
i przechodnie.

\_ /

Gatezie drzew i trawa porusza sig
w czasie podmuchoéw wiatru.

/Wskazéwki>> \

* Wizjer podgladu obszaru detekc;ji jest narzedziem
wspomagajgcym regulacje obszaru detekcji.

* Po wykonaniu regulacji obszaru detekcji za pomocg
wizjera zawsze nalezy sprawdzi¢ obszar za pomoca
testu przejscia.

* Nie wolno patrze¢ przez wizjer na stonce.

» Nieuzywany wizjer nalezy chroni¢ przed bezposrednim
nastonecznieniem.

\_ /

(6) Ostroznie dokre¢ $ruby, ktére zostaty poluzowane w czasie
regulacji obszaru detekcji.

(7) Podtacz tester przejscia (opcjonalny) do gniazda w korpusie
i sprawdz poprawnos$¢ wykonanej regulacji.

(OPM-WT)

Strefa bliska
[ [ Strefa daleka

(AWT-3)

Wszystkie strefy
Strefa bliska
Strefa daleka

R [

Uzyj polozenia
“REDWALL®

Przetgcznik
wyboru zasilania

Uzyj potozenia
“REDWALL”

Przetgcznik
wyboru zasilania

WALKTESTER
s

@ Jezeli przetgcznik wyboru zasilania znajduje sie w potozeniu
“POWER SUPPLY FROM SENSOR”, po wiozeniu wtyczki
do gniazda w korpusie bedzie styszalny ciagty dzwiek.

() Jezeli przechodzien wejdzie w obszar detekcji po raz pierwszy,
styszalny bedzie naprzemienny gtosny i cichy dzwiek.

(3 Jezeli zostanie wykryte cate ciato przechodnia, bedzie styszalny
gtosny ciggty dzwiek.



(Wskazéwka>> N Przetgcznik algorytmu detekciji Przefgcznik 1

W czasie sprawdzania obszaru detekcji nie wolno dopusci¢
do zastonigecia okna przez tester lub przewdd. Czesciowe EsetdIl SIP-3020 | SIP-4010 | SIP-404 | SIP-3020CAM DN
zastoniecie wigzki podczerwieni docierajgcej do czujki obniza Obszar detekgji dla stefy bliskiej sktada sie
czutos¢ detekcji i moze powodowac problemy w poprawnym gwéchllniez.aleinych zgspogéw piroelqmintpw.
dziataniu. ygnalizacja naruszenia obszaru moze byé
\ / wywotywana przez kombinacje sygnatéw z zespotow.
ON upP POLOZENIE
/Jez'eli sg trudnosci w wykrywaniu obiektu>> \ H H H H 1t PRZELACINIKA STAN DZIALANIE
1. Ustaw przetgcznik algorytmu detekcji w potozenie ,OR” 1234 BWN Sygnat z detektora wysytany jest
(patrz punkt 5-2). po naruszeniu jednej z dwoch
Jezeli czujlfa_ pracuje prawidlowp, po przeprowadzeniu” OR |zespotow.
testu przejscia ustaw prze’chzmk z powrotem na LAND”. upP (Ustawienie| * Tryb ten nalezy stosowac w czasie
2. Zmien potozenie przetgcznika czutosci detekgji fabyezne) | regulacji obszaru detekcji. Po wyko-
(patrz. punkt 5-1). . naniu regulacji nalezy przetaczy¢
Maskowanie obszaru detekcji>> w tryb AND.
Obszar a . ) Ten tryb nalezy stosowac dla redukcji
detekcji Slpesly s e Clete mozliwosci nieprawidiowej detekcji.
Uzyj przetacznika. 5.3 Sygnat z _detektora V\(ysy’fan)f jest po
Strefa Usvi oiviki maskuiacer T DWN AND |naruszeniu przez obiekt dwdch
daleka Yl Py Kuace) punkt 7 zespotow. Jezeli nie wystepujg obiekty
(zamontowanej w korpusie). . ; .
B - e blokujgce strefy detekcji nalezy
Uzyj ptytki mas.kUchej . 8-1 stosowacé tryb OR.
Strefa (zamontowanej w korpusie).
: Umies$¢ naklejki maskujace
blisk: . . .
®@ | (w zestawie) na odpowiednich 8-2 Przetacznik zasiegu detekcji Przelaoznik 2
\ czesciach lustra. /
ON UpP POLOZENIE
H E H H g PRZELACIKA STAN DZIALANIE
Wytgcza dalekg strefe detekcji. Zasieg
5 USTAWIENIA L254oWN| o | opr

detekcji jest skrécony tak, jak pokazano
na rysunku ponizej.

et SIP-3020 | SIP-4010 | SIP-404 | SIP-3020CAM DN

ON
Przetgcznik czutosci Przetgcznik czutosci - ..
Strefyada|ekiej strefyabnskiej DWN  |(Ustawienie | Wtgcza daleka strefe detekc;ji.
! ! fabryczne)
Gniazdo do podtgczenia Styk
Dl d testelr'a. sabotazowy
rzejscia
(I— P s SIP-3020 | SIP-3020CAM DN

S| ns.Sefect.S | I 5730731

Wytaczona detekcja w strefie dalekiej.

Far area Near area

OF O  remeem— |
aumer 30 40 [m]
= Py OB ﬂa@@@ >
@ el — @ moden” SIP-4010 | SIP-404
s Wytaczona detekcja w strefie dalekiej.
Wskaznik dziatania —— . "
(patrz punkt 11.) 1 EAere[I’qI(l:szng ;;gorytmu detekcji
2: Przelacznik zasiggu detekcji 0 | AR — e e
3,4: Przetgcznik czasu blokowania 30 40 [m]
wyjscia alarmowego
Wskazéwka>> Wskazéwka>>
Jezeli dioda LED miga przez ok. 60s po wigczeniu Po wylgczeniu detekcji w strefie dalekiej obszar detekgji
urzadzenia, wytgcz czujke i wigcz jg ponownie. ograniczony jest do ok. 20m. Nalezy sprawdzi¢ zasieg

detekcji za pomocg wizjera i testera przejscia.

Przetgcznik czutosci dla strefy

dalekiej i bliskiej Przetacznik blokowania wyjécia alarmowego | Preciacznic 3-4

ot SIP-3020 | SIP-4010 | SIP-404 [ SIP-3020CAM DN et S|P-3020 | SIP-4010 | SIP-404 | SIP-3020CAM DN
Mozesz zmieni¢ czuto$¢ detekcji niezaleznie Mozesz ustawi¢ czas zablokowania wyjscia
Sons.Select SW. dla strefy dalekiej i bliskie;. alarmowego (4 rézne czasy). Na przyktad, jezeli

e S ustawisz czas na 30s, przez 30s od wystania
AHA: a: POLOZENIE DZIALANIE pierwszego sygnatu nie bedzie wysytany nastepny
L - PRZELACZNIKA sygnat. Jezeli w czasie dtuzszym niz 30s
Odpowiednie dla obszarow nie zostanie wykryty intruz, system przejdzie
SH wymagajgcych czutosci wyzszej w tryb czuwania. Jezeli nastepnie zostanie
niz H’ wykryty intruz, zostanie wystany sygnat alarmowy.
Odpowiednie dla obszaréw
H wymagajgcych czutosci wyzszej
niz M : ON ON ON ON
M o ) POLOZENIE
v 150 e (58 BOEC
fabryczne) Y 0s
L Odpowiednie dla obszarow DZIALANIE |(Ustawienie | 15 30s 60s
waskich i uczeszczanych fabryczne)

-5-



6 OBSZAR DETEKCJI
o S

[1m5] WIDOK Z GORY (Wysokosé montazu 4.0 m)

M WIDOK Z BOKU (Wysokos¢ montazu 4.0 m) [T Strefabliska [ Strefa daleka
4 [ [ [
2 ‘ }
0 _
0 10 20 30 40 [m]

15

[2m3] WIDOK Z BOKU (Wysokos¢ montazu 2.3 m) [ : Strefabliska  []: Strefa daleka

B ———————

0 10 20 30

40 [m]

Dotyczy

modeli SIP-4010
m WIDOK Z GORY (Wysokos¢ montazu 4.0 m)
10

5 /

m———

——
0

Q

e ————
5 ‘ %
10
M WIDOK Z BOKU (Wysoko$¢ montazu 4.0 m) [ : Strefabliska  [] : Strefa daleka
4

[ [
2 \J\\J\
0
0 10 20 30 40 [m]

10
m WIDOK Z BOKU (Wysokos$¢ montazu 2.3 m) [ : Strefabliska ~ [] : Strefa daleka
23 : : . )
eS——— e
0 10 20 30 40 [m]
moder” SIP-404

m WIDOK Z GORY (Wysokosé montazu 4.0 m)
5

0%

WIDOK Z BOKU (wWysokos¢ montazu 4.0 m) [ : Strefa bliska

I I
2 — ‘
\

30 40 [m]

[1: Strefa daleka

20

['g] WIDOK Z GORY (Wysokos¢ montazu 2.3 m)

o

5
[ng WIDOK Z BOKU (Wysokosé montazu 2.3 m) [: Strefabliska  []: Strefa daleka

T~

0 10 20 30 40 [m]




Dotyczy
modeli

[‘IIT;] WIDOK Z GORY (Wysokos¢ montazu 4.0 m)

[
Kat widzenia kamery:

[: Strefa daleka

m WIDOK Z BOKU (Wysoko$é montazu 4.0 m) [I: Strefa bliska

) \ \

\
0 ]

0 10 20 30

SIP-3020CAM DN

ok. 60° (ustawienie fabryczne)

40 [m]

Kat wEdzenia kamery:

ok. 60° (ustawienie fabryczne)

15

M WIDOK Z BOKU (Wysokos¢ montazu 2.3 m) [ : Strefabliska [ Strefa daleka
2.3 T : .

OM

0 10 20 30

40 [m]

MASKOWANIE DALEKIEJ STREFY DETEKCJI

Lustro strefy dalekiej posiada 2 ptytki do jej maskowania;
po jednej na prawg i lewg strone. Mozna zmieniac¢ ksztatt obszaru
detekcji poprzez ustawienie tych ptytek w odpowiednim potozeniu.

Wskazowki>>

* Mozna maskowac strefy detekcji za pomoca ptytek
tylko od zewnatrz w kierunku $rodka. Nie mozna maskowac|
tylko strefy wewnetrzne;.

« Jezeli trzeba zamaskowac strefe wewnetrzng, nalezy uzy¢
do maskowania biatej czesci z marginesu naklejki strefy
bliskiej (akcesoria). Umie$¢ naklejke na lustrach, ktére
chcesz zamaskowac.

‘v Wskazowki>> \
» Okno potgczone jest z korpusem za pomocg nylonowe;j
petli, aby zapobiec odpadnieciu. Nie ciggnij okna
zbyt mocno w czasie zdejmowania.

» Po zamaskowaniu stref detekcji zamontuj okno i wiéz
nylonowg petle do wnetrza urzgdzenia.

Sposob demontazu okna>>

Okno

2o L Podwaz palcem dolne wyciecie po lewej
stronie i pociggnij do siebie

K \,,/ > ((f\

SIP-3020CAM DN

Dotyczy
modeli

[ SIP-3020 |
@Wyjmij plytke maskujaca
ze schowka i sprawdz potozenie
lustra odpowiadajgcego za strefe
detekcji do zamaskowania
na schemacie obszaru detekcji.
Lustro strefy dalekiej

Zaczep

@Zaléi ptytke maskujaca na lustro
i umocuj w zaczepie.

'Wi6z gumowy klin stabilizacyjny
i zablokuj wystep ptytki maskujacej.

15 10 5 0 5 10 15[m]

Jezeli w zasiggu wigzki detekcji znajdujg sie
gatezie lub inne ruchome obiekty.




8 MASKOWANIE BLISKIEJ STREFY DETEKCJI

modey SIP-4010 | SIP-404

Maskowanie stref detekcji za pomocg
@Wyjmii plytke maskujaca

ze schowka i sprawdz potozenie p+ytek maSkquCyCh

lustra odpowiadajacego za strefe @_Zak’)z ptytke maskujacg na lustro L . . L .

detekcji do zamaskowania i umocuj w zaczepie. Lustro strefy bliskiej posiada 2 ptytki do jej maskowania;

na schemacie obszaru detekcji. po jednej na prawg i lewg strone. Mozna zmienia¢ ksztatt obszaru

Lustro strefy dalekie} detekcji poprzez ustawienie tych ptytek w odpowiednim potozeniu
Zaczep JI pop! ycn pty’ p p -

Wskazéwka>>
Za pomocg ptytek mozna maskowac tylko skrajne strefy:
1 oraz 6. Pozostate strefy maskuje sie za pomoca naklejek
(patrz punkt 8-2).

W16z gumowy klin stabilizacyjny
i zablokuj wystep ptytki maskujacej.

413
Al
S 66 faam

[SIP-4010 | [SIP-404

oS SIP-3020 | SIP-3020CAM DN

wyimij piytie maskujaca
| ze schowka i sprawdz
potozenie lustra
odpowiadajgcego za strefe
detekcji do zamaskowania
na schemacie obszaru
detekcji.

@Zaléz plytke maskujaca na lustro
i umocuj w zaczepie.

5 0 5[m] 5 0 5[m]

Zaczep

Zaczep

B—E\/H\ﬁ—ﬂ/#m
K
L=t

]

Wléz gumowy klin stabilizacyjny
i zablokuj wystep ptytki maskujacej.

Lustro strefy bliskiej

15 [m]

2 3

Jezeli w zasiggu wigzki detekcji znajdujg sie
gatezie lub inne ruchome obiekty.

Jezeli w zasiegu wigzki detekgji znajdujg sie
gatezie lub inne ruchome obiekty.




9 REGULACJA KAMERY

Maskowanie stref detekcji za pomoca Regulacja kamery
naklejek Dotyczy SIP-3020CAM DN
Zatéz naklejki maskujgce (akcesoria) na odpowiednie pola (1 ) Otworz pokrywe kamery i podtgcz przewdd monitora
lustra strefy bliskiej za pomocg pesety (akcesoria). do kamery.
Naklejki maskujgce
Lustro strefy bliskiej ’, LUSTRO @Odkreé sruby blokujace. @Otwérz
””” ’@" '@””@’”’@'"@’"@’"" pokrywe kamery.

C®|Co

15 10 10 15[m]
Podtacz przewod
monitora do ztgcza
BNC kamery.
o >> P
Iz/gskgggrvka bezpi Wskazéwka>>
emij fo uiza kezple- Zdejmij zabezpieczenia
c CZajgCg Z OKna Kamery. transportowe.
/ \ (2) Whyreguluj kat pochylenia i pole widzenia kamery.
B
®P0quuj Srube blokowania zoom @Wyreguluj pochylenie obracajac
1 6 i ustaw pole widzenia. srubg regulacyjna.
[m]
[ [ T
2 — |
———
T T I 8
U} 10 20 30 [m]
@Poluzuj $rube blokowania
FE D ¢ B ostrosci i ustaw ostrosc.
@Po wykonaniu regulacji dokrg¢ $rube
®i@.
Wskazéwka>>

Przy stosowaniu SIP-3020, SIP-4010 lub SIP-404
po wykonaniu czynnosci z punktu 8 nalezy przej$¢
do punktu 9-2. Wskazowki>>
Mechanizm pochylenia kamery nie reguluje obszaru
detekcji czujki. Po wykonaniu regulacji pola widzenia
kamery sprawdz jego zgodnos$¢ z obszarem detekcji.

(3) Zamknij pokrywe kamery i dokre¢ sruby blokujace.

4 Sprawdz obraz z kamery na monitorze
lub innym urzgdzeniu tego typu.



Procedura koncowa
s SIP-3020 | SIP-4010 | SIP-404 | SIP-3020CAM DN

(1 ) Po wykonaniu regulacji wszystkich stref detekcji ostroznie
dokre¢ wszystkie poluzowane sruby regulacyjne. Na koniec
dokre¢ dolng srube blokujgca.

Sruba regulacyjna
@)sruba blokujaca

/Wskazéwki>> \

« Jezeli istnieje potrzeba wykonania kolejnej regulac;ji
obszaru detekcji sprawdz, czy poluzowane sg $ruby
regulacyjne. Poruszanie korpusem bez poluzowania
Srub moze doprowadzi¢ do uszkodzenia urzgdzenia.

» W czasie montazu pokrywy nylonowg petle zawiesia
nalezy umiesci¢ wewnatrz obudowy. Pozostawienie
zawiesia pomiedzy oknem i korpusem moze

\ spowodowac dostawanie sie do wnetrza kropel wody. /

(2) zatoz pokrywe.

-10 -

10 SPRAWDZENIE POPRAWNOSCI DZIALANIA

Jezeli w obszarze detekcji znajduje sie obszar
Z poruszajgcymi sie ludzmi lub pojazdami

Uwaga>>
Zmniejsz rozmiar obszaru detekcji tak, aby nie obejmowat
terenow publicznych.

(1 Sprawdz czy wskaznik pochylenia czujki znajduje sie
w obszarze ,znacznikdw pochylenia” przy srubie regulacyjnej.

(2) Sprawdz czy wskaznik pochylenia czujki znajduje sie
w obszarze ,znacznikow pochylenia” przy srubie regulacyjnej.

(3) Jezeli zasieg detekcji obejmuje obszar z publicznym
dostepem zmien kat pochylenia urzgdzenia.
Przy regulacji nie wolno pozwoli¢ aby wskaznik znalazt sie
poza ,znacznikami pochylenia”.

Jezeli wskaznik znacznie wykracza poza
obszar ,,znacznikéw pochylenia”:

Zamaskuj daleka strefe detekcji uzywajac ptytek maskujgcych
lub przetacznika sterowania dalekg strefa detekcji. By¢ moze
trzeba bedzie takze zamaskowac strefe bliskg z uwagi na
specjalne warunki instalacji (patrz punkt 5 i 8).

(4) Sprawdz za pomocg testera przejscia czy wykrywane sg
osoby lub pojazdy poruszajgce sie po terenie publicznym.

Uwaga>>
Nie mozna zamontowac i uzywac jednoczesnie wizjera
obszaru detekcji i testera przejscia.

/Wskazéwka» \
Obszar detekcji moze zwiekszaé rozmiary jezeli wystepuje
duza roznica temperatury pomiedzy ttem

i poruszajgcym sie obiektem.

E .

©
- /
/Wskazéwka»
Zrédlo ciepta znajdujgce sie poza obszarem detekcji
moze powodowac fatszywe alarmy spowodowane
odbiciem ciepta od podtoza. Moze to by¢ np. katuza,
mokra jezdnia, gtadki beton lub asfalt.
Jezeli zrodto ciepta ma duzg moc i/lub potysk powierzchni
jest wysoki zasieg detekcji moze by¢ wigkszy
niz wymagany i powodowac wykrywanie obiektow
poza granicg wymaganego obszaru. Przy ustalaniu
zasiegu detekcji nalezy wzig¢ pod uwage warunki podtoza
w miejscu instalaciji.




12 SPECYFIKACJA

Jezeli wykrywane sg poruszane wiatrem Specyfikacja czujki
gatezie drzew lub rosliny Evcsidil SIP-3020 | SIP-4010 | SIP-404 [ SIP-3020CAM DN
Uwaga>> SIP-3020
Wyreguluj obszar detekciji tak, aby nie obejmowat gatezi iz SIP-3020SIP-4010) SIP-404 | & p\; DN
drzew lub roslin poruszanych przez wiatr.
Metoda detekgji Pasywna podczerwien
(1 ) Sprawdz czy wskaznik pochylenia czujki znajduje sie
w obszarze ,znacznikéw pochylenia” przy $rubie regulacyjne;. Zasieg detekgji 30x20m | 40x10m | 40x4m | 30x20m
(2) Sprawdz za pomocg wizjera czy w obszarze detekc;ji lloéé stref detekcji | 74 strefy | 48 stref | 24 strefy | 74 strefy
nie znajduja sie gatezie drzew lub rosliny mogace
poruszac sie przy powiewach wiatru. Wysoko$¢ montazu 23-4m
(3) Podigcz tester przejécia i sprawdz, czy nie ma zmiennych Zasilanie ;12 ) 122\\// 28 12V DC
dzwigekoéw wywotywanych przez obiekty znajdujace sie Z oncionalnvm - Nie moina uivé
w obszarze detekcji. Wyreguluj obszar detekcji tak, podgp:zjewaczyem 22 - 26V AC SIP-HU i
aby wykluczy¢ niepozadane obiekty.
Pobér pradu 35mA maks. (12V DC) 180mA maks,
70mA maks. (24V AC) (12v DC)
Jezeli dzwieki zmieniaja sie oznacza to, ze w czgsci pidogi?:vc:lcnzyenr; 410mA maks. (24V AC) -
obszaru detekcji znajduja sie aktywne obiekty
(poruszajace sig). Dioda sygnalizacyjna Alarm - czerwona dioda LED
(4) Za pomocg testera przejscia sprawdz, ktéra czesc Czas
obszaru jest aktywna. Zmien potozenie przetacznika testera przygotowania do pracy ok.60s
przejscia i sprawdz, czy aktywny obszar znajduje sie
w bliskiej, czy w dalekiej strefie detekcii. Wybor zasiegu dziatania Strefa daleka: Wk / WYL
. ’ - o . Czas blokowania
(5) gééwkij!?c wizjera ustal potozenie aktywnej strefy w obszarze wyjécia alarmowego 0/15/30/60s
Wybér algorytmu detekcji AND/OR
(6) Zamaskuj aktywny obszar w strefie detekcji. Do maskowania
zastosuj plytki lub naklejki maskujgce. Mozesz takze Styk sabotazowy N.C. 28V DC. 0.1A maks.
wykorzysta¢ przetgcznik sterowania dalekg strefg detekcji '
(patrz punkt 5, 7i 8). . .
Wyijscie usterki N.C. 28V DC, 0.2A maks.
(7) defacz te§ter prz.ejsma'l s'prawd'z, czy pojawia sig zmienny Wyjscie alarmowe N.C.28V DC, 0.2A maks.
dzwiek. Jezeli zmiany dzwieku nie sg intensywne N.0.28V DC, 0.2A maks.
mozna zakonczy¢ regulacje. . - Strefa daleka: SH/H/M/L
Przelacznik czutosci Strefa bliska: SH/H/MIL
Uwaga>> -25 - +60°C
Nie mozna zamontowac i uzywac¢ jednoczesnie wizjera Temperatura pracy | _4q_4+60°C 2 opcjonalnym podgrzewaczem
obszaru detekcji i testera przejscia.
Stopien Korpus :IP65
szczelnosci obudowy Uchwyt :IP55
i 252 x 102
(Vw'g'i%) 227 x 102X 266mm  |x 317 mm
Masa 1.2kg 1.5kg
Wkrety, szablon otworéw montazowych, klucz imbusowy,
W zestawie naklejki maskujace, peseta, instrukcja montazu,schemat
pél detekeji, gumowa podktadka montazowa

SYGNALIZACJA DIODOWA

Sens Sel Wskazowka>>

,/_\. =

oo Jezeli dioda LED miga przez ok. 60s
DD DD t po wigczeniu urzgdzenia, wytgcz
°

Far area czujke i wigcz jg ponownie.

p Wskaznik dziatania - czerwona dioda LED

Stan urzadzenia Sygnalizacja LED
W czasie przygotowania do pracy Miga
W trybie czuwania Wyltaczona
Po wykryciu intruza (w strefie bliskiej/dalekiej) Swieci
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Specyfikacja kamery SIP-3020CAM
317
maden” SIP-3020CAM DN
A
Model
A
Matryca 1/3" CCD (PAL)
llos¢ linii 480 linii TV (przy szerokim kacie widzenia)
o) N
Rozdzielczosé PAL 752 H x 582 V o &
Obiektyw f= 3-9mm, zmiennogniskowy, E 5
automatyczna regulacja przystony F1.2 :
Minimalne Dzien (kolor): 0.5 Ix (F1.2) y y
natgzenie oswietlenia Noc (C/B): 0.03 Ix (F1.2)
9%
o 1.0Vp-p/75Q 90 ~ >
W d - > 21 _
yjseie wiceo ztgcze BNC, PAL =~ 21
~ Y
A
o0
Jednostka miary: mm
Zamknieta
@7 Przystona
T Otwarta
Nr . Ustawienie
przetacznika|  Nazwa Funkcja fabryczne
AKCESORIA DODATKOWE
1 ELC/ALC Metoda OFF (ALC)
kontroli ekspozycii - OPM-WT,AWT-3  -Dzwiekowy tester przejécia
2 AGC Auton?atyczng . ON * AVF-1 -Wizjer podgladu obszaru detekcji
regulacja czutosci » SIP-MINIHOOD -Ostona przeciwstoneczna/przeciwsciezna
"""" Korekcia « SIP-HU -Podgrzewacz
s BLC | podswistienia tyinego ON
4 * Pozostaw w potozeniu OFF (ustawienie fabryczne). Wskazéwka>>
W czasie uzywania SIP-HU czujke SIP
nalezy zasila¢ 22 - 26V AC.
Nie mozna stosowa¢ SIP-HU w SIP-3020CAM DN.
WYMIARY
Urzadzenia serii zostaty zaprojektowane do wykrywania ruchu
SIP-3020/4010/404 i aktywacji systemu CCTV. Sg one jedynie czescig kompletnego
102 systemu i z tego powodu nie bierzemy odpowiedzialnosci za szkody
- > i straty wynikajgce z aktywacji urzadzenia.
== \ Urzadzenia spetniajg wymagania EMC Directive 2004/108/EC.
Specyfikacja techniczna i wyglad moze ulec zmianie
bez powiadomienia.
§
€ <}
| & QRTEX
% OPTEX CO., LTD. (JAPAN)
S 21 (ISO 9001 Certified) (ISO 14001 Certified)
~ - - 5-8-12 Ogoto Otsu Shiga 520-0101 JAPAN
> 21 = - TEL:+81-77-579-8670 FAX:+81-77-579-8190
A\ URL:http://www.optex.co.jp/e/
- OPTEX INCORPORATED (USA) OPTEX SECURITY SAS (FRANCE)
TEL:+1-909-993-5770 TEL:+33-437-55-50-50
[ e Tech:(800)966-7839 URL:http://www.optex-security.com/
@ Y - URL:http://www.optexamerica.com/
T ) OPTEX (EUROPE) LTD. (UK) OPTEX SECURITY Sp. z 0. o.
TEL:+44-1628-631000 (POLAND)
Jednostka miary: mm URL:http://www.optexeurope.com/ TEL:+48-22-598-06-55
URL:http://www.optex.com.pl/
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