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CYFROWA PASYWNA CZUJKA PODCZERWIENI Z FUNKCJA OSWIETLENIA

(E10 DIGITAL PASSIVE INFRARED DETECTOR WITH LIGHTING FEATURE

(3 DIGITALER PASSIV-INFRAROT-MELDER MIT NOTBELEUCHTUNG

([ DETECTEUR INFRAROUGE PASSIF NUMERIQUE AVEC FONCTION ECLAIRAGE DE SECOURS
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('3 L1&POBUA MACUBHUIA 14-CMIOBILLYBAY 3 ®YHKLIEIO OCBITNEHHSA

DIGITALE PASSIEF INFRAROOD DETECTOR MET VERLICHTING

RILEVATORE DIGITALE PASSIVO AD INFRAROSSI CON FUNZIONE DI ILLUMINAZIONE DI EMERGENZA
(53 DETECTOR DE MOVIMIENTO IR CON FUNCION DE ALUMBRADO DE EMERGENCIA
DIGITALNI PASIVN INFRACERVENY DETEKTOR S PRISVITEM

3 DIGITALNY PIR DETEKTOR POHYBU S FUNKCIOU PRISVIETENIA

[T YHOIAKOE MAGHTIKOX YNEPYOPOX ANIXNEYTHE ME AEITOYPTIA 0QTIZMOY

(G DIGITALIS PASSZiV INFRAERZEKELG BEEPITETT VILAGITASSAL

WLASCIWOSCI

+  Podwajny pyroelement.
+  Cyfrowy algorytm detekji ruchu.
+  Dwutorowa analiza sygnatu z pyroelementu: warto$ciowa
i ilosciowa.
+  Funkcja prealarmu.
+  Cyfrowa kompensacja temperatury.
+  Zestaw diod LED realizujgcych funkcje oswietlenia.
+  Zdalne wigczanie o$wietlenia.
+  Sygnalizacja niskiego napigcia zasilania (spadek napigcia
ponizej 9V £5%).
RYSUNEK 1. Widok ptytki elektroniki czujki.
1- zaciski:
NC - przekaznik (NC)

TMP - styk sabotazowy

COM - masa

12V - wejscie zasilania
zaciski do podtaczenia sygnatu sterujgcego oswietleniem. Do
sterowania wykorzysta¢ mozna wyjscie centrali alarmowej
zaprogramowane np. jako PRZELACZNIK MONO (wigczane na
zaprogramowany czas np. po naruszeniu czujki). Jezeli uzyte
zostanie wyjscie typu OC, nalezy je podtaczy¢ do zacisku ,— (do
zacisku ,+" napigcie +12 V). W przypadku zastosowania wyjscia
wysokopradowego, nalezy je podtgczy¢ do zacisku ,+” (do zacisku
,— mase).
czerwona dioda LED sygnalizujgca:
— prealarm — krétkie bty$niecie (ok. 120 ms);
— alarm — $wieci przez 2 sekundy;
— rozruch — szybko miga;
— niskie napigcie zasilania — $wieci.
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4- gniazdo do podtgczenia diod LED realizujgcych funkcje
oswietlenia.
5- pyroelement.
6 - styk sabotazowy.
7 - podziatka do pozycjonowania pyroelementu wzgledem
soczewki (patrz: rys. 7).
8- otwor na wkret mocujacy.
9 - kotki do konfiguracji czujki:
PIR SENS. — okreslanie czutosci czuiki (rys. 2);
LED ON/OFF - wigczenie/wytgczenie sygnalizacji przy pomocy
diody LED. Sygnalizacja jest wiaczona, gdy kotki
sg zwarte.

RYSUNEK 2. Sposdb ustawiania czuto$ci czujki
(A —niska czuto$¢, B i C — $rednia czutos¢, D — wysoka czuto$c)
[ GEED - kotki zwarte; (=_=) — kotki rozwarte].
RYSUNEK 3. Obszar detekcji czujki z soczewka typu EWA.
Standardowo montowang w czujce soczewke EWA mozna wymieni¢
nainng:
LR - dalekiego zasiegu z kontrolg strefy podej$cia: zasieg 30 m;
szeroko$¢ wigzki gtéwnej na koncu zasiggu 3 m.
VB - kurtyna pionowa: zasigg 22,5 m; szeroko$¢ wigzki na koncu
zasiggu 2,2 m.

FEATURES

+  Dual element pyrosensor.
«  Fully digital motion detection algorithm.
«  Two-way pyrosensor signal analysis, based
on value and quantity.
*  Pre-alarm feature.
« Digital temperature compensation.
«  Setof LEDs to perform the lighting function.
«  Remote switching of lighting.
«  Low supply voltage signaling (voltage drop below 9 V £5%).

FIGURE 1. View of detector electronics board.
1- terminals:
NC —relay (NC)
TMP — tamper contact
COM - common ground
12V - supply input

terminals to connect the lighting control signal. A control panel
output, e.g. preprogrammed as MONO SWITCH, can be used for
the control (activated for a preset time period, e.g. after detector
violation). If an OC type output is used, connect it to the “~" terminal
(and +12 V voltage to the “+” terminal). If a high-current output is
used, connect it to the “+” terminal (and common ground to the
“~" terminal).
red color LED to indicate:
— prealarm — short flash (approx. 120 ms);
— alarm — ON for 2 seconds;
— warm-up - blinking rapidly;
— low supply voltage — ON.
4 - socket for connection of LEDs to provide lighting feature.
5 - pyroelectric sensor.
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6 - tamper contact.
7 - scale for positioning of pyroelectric sensor against the lens
(see: Fig. 7).
8- fixing screw hole.
9 - detector configuration pins:
PIR SENS. - setting detector sensitivity (see Fig. 2);
LED ON/OFF — enabling/disabling the LED signaling. The signaling
is enabled when the pins are shorted.

FIGURE 2. Setting the detector sensitivity
(A - low sensitivity, B and C — medium sensitivity, D — high
sensitivity) [ @il — pins shorted; (=_=) — pins open].
FIGURE 3. Coverage area of a detector with EWA type lens.
The EWA Iens, mounted in the detector as standard, can be optionally
replaced with:
LR - long range array: range 30 m; main beam 3 m wide at the end
of range; or
VB - vertical barrier array: range 22.5 m; beam 2.2 m wide at the
end of range.

Deklaracja zgodnosci jest dostepna pod adresem www.satel.eu/ce

The declaration of conformity may be consulted at www.satel.eu/ce
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CARACTERISTIQUES

*  Double pyroélément.

*  Algorithme numérique de détection.

*  Analyse bidirectionnelle du signal du pyroélément : du point
de vue de quantité et de valeur.

«  Fonction de préalarme.

«  Compensation numérique de température.

« Diodes LED pour réaliser la fonction de I'éclairage.

« Activation a distance de I‘éclairage.

+  Signalisation de la basse tension d'alimentation
(chute de tension au-dessus de 9 V +5%).

FIGURE 1. Vue de la carte électronique du détecteur.
1- bornes:
NC - relais (NC)
TMP - contact d’autoprotection
COM — masse
12V - entrée d'alimentation
2- bornes a connecter le signal de commande de I'éclairage. Il est
possible d'utiliser la sortie de la centrale d’alarme programmée
comme COMMUTATEUR MONO (activée pour le temps
programmé, par exemple, aprés de violer le détecteur). Si la
sortie type OC est utilisée, il faut connecter la sortie a la borne
“~* (a la borne “+” la tension +12 V). En cas d‘utilisation des
sorties & haut courant, connecter le signal de sortie a la borne
“+” (la masse a la borne “~*).
3 - voyant LED rouge indiquant :
— préalarme — court flash (env. 120 ms) ;
— alarme — allumé 2 secondes ;
— démarrage - clignote rapidement ;
— basse tension d’alimentation — allumé.

4 - prise pour le raccordement des voyants LED servant
d’éclairage.
5- pyroélément.
6 - contact d’autoprotection.
7 - graduation & positionner le pyroélément par rapport a la lentille
(voir : fig. 7).
8- trou pour vis de fixation.
9 - broches a configurer le détecteur :
PIR SENS. - réglage de la sensibilité du détecteur
(voir : fig 2);
LED ON/OFF - activation/désactivation de la signalisation
a l'aide du voyant LED. La signalisation est
activée lorsque les broches sont fermées.

FIGURE 2. Mode de réglage de la sensibilité¢ du détecteur
(A— basse sensibilité, B — sensibilité moyenne, D — haute sensibilité)
[ GEE® — broches fermées ; (=_=) — broches ouvertes].

FIGURE 3. Zone de couverture du détecteur avec lentille
de type EWA.
La lentille EWA installée dans le détecteur en standard peut étre
remplacée par une autre :
LR - de longue portée avec controle de la zone d’approche :
portée 30 m ; largeur du faisceau principale de 3 m
a la fin de la portée.
VB - rideau vertical : portée 22,5 m ; largeur du faisceau principale
de 2,2 m a la fin de la portée.

La déclaration de conformité peut étre consultée sur le site : www.satel.eu/ce

VLASTNOSTI

«  Duadlni pyroelektricky element.
«  PIné digitalni algoritmus detekce pohybu.
«  Dvoucestna analyza signalu z pyrosenzoru, zalozena
na hodnoté a kvantité.
*  Funkce predpoplachu.
«  Teplotni kompenzace.
+  Sada LED pro osvit prostoru
«  Vzdéalené zapinani osvétleni
+  Signalizace nizkého napéti (pokles napéti pod 9 V +5%).

OBRAZEK 1. Pohled na elektronickou desku detektoru.
1- svorky:
NC —relé (NC)
TMP — tamper kontakt
COM - spole¢na zem
12V — napéjeci vstup
2 - svorky pro pfipojeni signalu ovladani osvitu. Pro ovladani Ize
napfiklad pouzit vystup Ustredny nastaveny jako MONO SPINAC
(aktivovany na nastavenou dobu, po naru$eni detektoru). Pokud
pouzijete vystup typu OC, pfipojte jej ke svorce “—" ( +12V ke
svorce “+”). Pokud je pouzit vysokozatiZitelny vystup, pfipojte jej
na svorku “+” (a spole¢nou zem na svorku “"l).
3 - cCervend LED kontrolka:
— predpoplach — kratké bliknuti (pfibl. 120 ms);
— poplach - sviti po dobu 2 sekund;
— startovaci stav — rychlé blikani;
— nizké napajeci napéti — Cervené sviti.
4 - konektor pro pfipojeni LED osvitu.
5- pyroelement.
6 - tamper kontakt.

7 - méfitko pro umisténi pyroelementu vici Cocce (obrazek 7).
8- montazni otvory.
9 - konfiguracni piny detektoru:
PIR SENS. — nastaveni citlivosti (viz obr. 2);
LED ON/OFF — povoleni/zak&zani signalizace LED kontrolkou.
Signalizace je povolena pfi propojenych pinech.
OBRAZEK 2. Nastaveni citlivosti (A nizké citlivost, B a C — stfedni
citlivost, D — vysoka citlivost) [ @il — piny propojeny; (=_=) — piny
rozpojeny].
OBRAZEK 3. Diagram pokryti prostoru detektorem s ¢otkou EWA.
Standardné montovanou ¢ocku EWA, Ize volitelné vyménit za:
LR - ¢ocka s dlouhym dosahem: dosah 30 m; hlavni paprsek 3 m
Siroky na konci dosahu, nebo.
VB - ¢ocka typu zaclona: dosah 22,5 m; paprsek 2,2 m Siroky na
konci dosahu.

Prohlaseni o shodé je k dispozici na www.satel.eu/ce

EIGENSCHAFTEN

*  Doppeltes Pyroelement.

+ Digitaler Bewegungserkennungsalgorithmus.

+  2-Wege-Signalanalyse aus dem Pyroelement:
Quantitativ- und Wertanalyse.

*  Funktion des Voralarms.

+ Digitale Temperaturkompensation.

+  LEDs mit der Beleuchtungsfunktion

+  Fernsteuerung der Beleuchtung

+  Signalisierung niedriger Spannungsversorgung
(Spannung unter 9V +5%).

ABBILDUNG 1. Elektronikplatine des Melders.
1- Klemmen:
NC - Relais (NC)
TMP — Sabotagekontakt
COM - Masse
12V - Stromversorgungseingang
2- Klemmen zum Anschluss der Steuerungsbeleuchtung. Zur
Steuerung kann der Ausgang der Alarmzentrale benutzt werden,
der z.B. als MONOSTABILER KONTAKT programmiert ist
(ausschlieBlich fiir die eingestellte Zeit z.B. nach der Verletzung
des Melders). Bei einem OC-Ausgang schlieRen Sie ihn an die
Klemme ,—"an (und die Spannung +12 V an die Klemme ,+"). Bei
einem Starkstromausgang schlieBen Sie ihn an die Klemme ,+"
an (und die Masse an die Klemme ,-").
rote LED signalisiert:
— Voralarm — kurzes Aufblitzen (ca. 120 ms);
— Alarm — leuchtet 2 Sek. lang;
— Anlaufmodus - blinkt schnell;
- Niedrige Speisespannung — leuchtet rot.

[

4 - Buchse zum Anschluss der LEDs mit der Beleuchtungsfunktion.
5- Pyroelement.
6 - Sabotagekontakt.
7 - Justierung zum Positionieren des Pyroelements im Verhéltnis zur
Linse (siehe: Abb. 7).
8 - Montagedffnung.
9 - Pins zur Konfiguration des Melders:
PIR SENS. - Definierung der Empfindlichkeit
des Melders (Abb. 2);
LED ON/OFF - Ein-/Ausschalten der Signalisierung tber
LED. Die LED-Anzeige ist aktiv, wenn die Pins
kurzgeschlossen sind.

ABBILDUNG 2. Einstellungsweise der Empfindlichkeit des
Melders (A - niedrig, B und C — durchschnitlich, D — hoch)
[ G - Pins kurzgeschlossen; (=_=) — Pins gedffnet].

ABBILDUNG 3. Erfassungsbereich mit der Linse EWA.
Die standardmaRig im Melder montierte Linse EWA kann man gegen
eine andere Linse austauschen:
LR - Langstreckenlinse mit Kontrolle der Unterkriechzone: Reichweite
30 m; Breite des Hauptstrahls am Ende der Reichweite — 3 m.
VB - Vorhanglinse: Reichweite 22,5 m; Breite des Hauptstrahls am
Ende der Reichweite —2,2 m.

Die Konformitatserklarung kann unter folgender Adresse gefunden werden: www.satel.eu/ce

EIGENSCHAPPEN

»  Dual pyro sensor element.

+  Volledige digitale motion detectie algoritme.

+  Tweeweg pyro sensor signaal analyse, gebaseerd
op waarde en hoeveelheid.

*  Voor-alarm optie.

+ Digitale temperatuur compensatie.

+  LED's voor lichtfunctie.

+  Op afstand de verlichting schakelen

» Lage voedingsvoltage signalering
(voltage beneden de 9 V £5%).

FIGUUR 1. Aanzicht van de elektronische print.
1- Aansluitingen:
NC - Relais (NC)
TMP - Sabotage contact
COM - Common ground
12V - Voeding ingang
Aansluiting voor de verlichting. Een uitgang van het alarmsysteem
kan bijv. worden geprogrammeerd als PULS SCHAKELAAR voor
de aansturing van de verlichting (activering voor een ingestelde
tijdsperiode, bijv. na het activeren van de detector). Indien een OC
type uitgang wordt gebruikt, sluit die dan op de “~" op aan (en de
+12 V voltage op de “+” terminal).
Rode gekleurde LED voor indicatie:
— Vooralarm — Kort knipperend (ongeveer. 120 ms);
— Alarm — AAN voor 2 seconden;
— Opstart status — Snel knipperend;
— Lage voeding voltage — AAN.
4 - Aansluiting voor de verlichtingsconnector.
5- Pyro elektrische sensor.
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6 - Sabotage contact.
7 - Schaling voor het positioneren van de pyro elektrische sensor
t.o.v. de lens (zie: Fig. 7).
8- Schroefgat voor het vast zetten.
9 - Detector configuratie pins:
PIR SENS. - Detector gevoeligheids instelling (zie Fig. 2);
LED ON/OFF — Aan/Uit zetten van de LED signalering.
De signalering is geactiveerd als
de pins zijn kortgesloten.

FIGUUR 2. Detector gevoeligheids instelling (A - lage
gevoeligheid, B en C — medium gevoeligheid, D — hoge
gevoeligheid) [ @l — pins kortgesloten; (=_=) — pins open].

FIGUUR 3. Detectie gebied van de detector met een EWA lens type.
De EWA lens is standaard gemonteerd in de detector, en kan optioneel
worden vervangen voor:
LR - Long range (long Beam): Bereik 30 m; en 3 m breed aan het
einde van het bereik; of
VB - Verticale gordijnlens: Bereik 22.5 m; en 2.2 m breed aan het
einde van het bereik.

De overeenstemmingsverklaring is beschikbaar op www.satel.eu/ce

VLASTNOSTI

+  Dvojity pirelement
+ Digitalny algoritmus detekcie pohybu
»  Dvojnasobna analyza signalu z pirelementu: hodnota a pocet
*  Funkcia prealarmu
+ Digitdlna kompenzacia teploty.
+  LED-ky na osvetlenie.
+  Dialkové zapinanie osvetlenia.
+  Signalizécia nizkeho napétia napajania (pokles napatia
pod 9V £5%).

OBRAZOK 1. Pohlad na dosku elektroniky detektora.
1- svorky:
NC —relé (NC)
TMP — tamper
COM - zem
12V - vstup napéjania

svorky na pripojenie signalu ovladajuceho osvetlenie. Na ovladanie
je mozné vyuzit vystup zabezpecovacej Ustredne naprogramovany
napr. ako RELE MONO (zapinany na naprogramovany ¢as, napr.
po naruseni detektora). Ak bude pouzity vystup typu OC, treba
ho pripojit na svorku ,— (na svorku ,+” pripojit napatie +12 V). V
pripade pouzitia vysokoprudového vystupu ho treba pripojit na
svorku ,+” (na svorku ,—* pripojit zem napajania).
Cervena LED-ka signalizuje:
— prealarm — kratke bliknutie (priblizne 120 ms);
— alarm — svieti 2 sekundy;
— $tartovaci rezim — rychlo blika;
— nizke napatie napajania — svieti.
4 - konektor na pripojenie LED-iek osvetlenia.
5- pirelement.
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6- tamper.
7 - rysky na ur€enie pozicie pirelementu vzhladom na $o$ovku (pozri:

obr. 7).

8 - otvor na uchytna skrutku.
9 - jumpre na konfiguraciu detektora:
PIR SENS. — nastavenie citlivosti detektora (obr. 2);

LED ON/OFF — zapnutie/vypnutie signalizacie LED-kou.
Signalizacia je zapnutd, ked je jumper
nasadeny.

OBRAZOK 2. Spdsob nastavovania citlivosti detektora
(A - nizka citlivost, B a C — stredna citlivost, D — vysoka citlivost)
[ G — nasadeny jumper; (=_=) - bez jumpera].
OBRAZOK 3. Kontrolovany priestor detektora so $oSovkou typu EWA.
Sosovky typu EWA dodavant s detektorom je mozné vymenit za ind:
LR - SoSovka typu daleky dosah s kontrolou priestoru pod detektorom:
dosah 30 m; Sirka lu¢a na konci dosahu 3 m.
VB —$o$ovka typu z&clona: dosah 22,5 m; Sirka Ii¢a na konci
dosahu 2,2 m.

Vyhlasenie o zhode si mozno pozriet' na www.satel.eu/ce

CBOMUCTBA

*  CABOEHHbI MMPO3NEMEHT.

*  Lundposoit anroputm obHapyKeHWs ABMKEHMS.

*  [1ByxbaKTOPHbIN aHann3 curHana: ka4ecTBeHHbIN
1 KONNYECTBEHHbIN.

*  OyHKUMS NpeaBapuTENbHON TPEBOTH.

*  Lundposas komneHcauus Temneparypbi.

«  Habop cBetoanoaoB Ans ocyLecTBneHns (yHKLMN
OCBELLEHMS.

*  YpaneHHoe BKIIOYEHNE OCBELLEHMS.

«  CurHanusaums HU3KOro HanpskeHns NUTaHus (NageHne
HanpsbkeHns Hike 9 B £5%).

PUCYHOK 1. Bua nnatbl 3NeKTPOHMKM U3BELLaTENS.
1- Knemmbl:
NC - pene (NC)
TMP — TamnepHbIi KOHTaKT
COM - macca 0 B
12V - Bxog nuTaHus
2 - KnemMmbl 4115 NOAKMIOYEHUS CUrHana, YNpaBnsioLLero ocseLle-
Huem. [Ins ynpaBneHus MOXHO ucnonb3osath BeixoA MK, 3a-
nporpaMM1poBaHHbIiA, Hanpumep, kak Mepeknioyatens MONO
(BbIX0Z, aKTUBMPYEMBII Ha 3aNpOrpaMMUpOBaHHOE Bpemsi Nocne
HapyLUeHus u3BeLyatens). B cnyyae ucnonb3oBaHus ans ynpas-
neHus cnaboToYHOro BbIXOA@ TUNa OTKPbITHINA konnekTop (OC),
€ro crieayeT NOAKNKYUTL K KNeMMe «—» (K Knemme «+» cregyet
noaKmMIYNTL HanpsbkeHue +12 B). B cnyyae ucnons3osanns ans
yNpaBreHus CUOBOTO BbIXOAa, €ro CrieayeT NOAKII4UTb K Knemme
«+» (K KNeMMe «—» cregyeT NOAKMoYUTb Maccy).
3 - KpacHbIli CBETOAMOA NS UHAMKaLMK:

— npenBapuTenbHOM TPEBOMM — KOPOTKast BCMbILLKA CBETOAMOLA
(npwbn. 120 mc);
— TPEeBOr — CBETOAUOA FOPUT B TEUEHWe 2 CeKyHL;
— NYCKOBOIO COCTOSIHWS — CBETOANOA BbICTPO MUraerT;
— HW3KOTO HaNpPsKEHWUs NUTaHNsl — CBETOAUOL, FOPHT.
4 - pa3beMm AN15 NOAKMIOYEHUS CBETOAMOAOB /151 OCYLLECTBIEHMS
YHKLMM OCBELLEHUS.
5- NMpoaneMeHT.
6 - TamnepHbIN KOHTaKT.
7 - Wwkana Ans no3NUMOHMPOBaHNS NMUPO3NEMEHTA MO OTHOLLEHMIO
K NMH3e (cM.: puc. 7).
8- oTBepcTUE NOA KpenexHbIn Wypyn.
9 - WTbIPbKY AN1S HACTPOIIKM U3BELLaTens:
PIR SENS. - onpepeneHue 4yBCTBUTENBHOCTH
u3BeLLarens (puc. 2);
LED ON/OFF — Bknto4eHMe/BbIKMIOYEHNE CBETOANOAHOM
curHanuaauuy. CurHanuaaums BKIto4eHa,
€CIN LUTHIPbKIA 3aMKHYTbI.

PUCYHOK 2. Cnoco6 ycTaHOBKM YyBCTBUTENBHOCTH
u3BeLLarens (A — H13Kas 4yBCTBUTENLHOCTL, B 1 C — cpeaHas
YyBCTBUTENLHOCTb, D — BbICOKas HyBCTBUTENBLHOCTb)

[ G — LUTHIPLKW 3aMKHYTLI; (8_=) — LWITHIPLKA PA3OMKHYThI].

PUCYHOK 3. OxpaHsiemas nnoLLazb U3BeLLaTens ¢ nuH3omn Tuna EWA.

B u3BelLaTene ycTaHoBrneHa CBepXLUMpOKoyronbHasi nuH3a (EWA),
HO €€ MOXHO 3aMEHWUTb APYroy NNH30N:

LR — panbHero AeicTais C KOHTPONEM 30HbI JOCTYNA (TUM «KOPUAOP»):

[nanbHocTb 30 M; LWMPMHA MaBHOTO Myya B KOHLIE AanbHOCTW 3 M.

VB - BepTukarnbHas WTopa: AanbHOCTb 22,5 M; LUMPUHA FMaBHOMO
nyya B KOHLE JanbHOCTH 2,2 M.

[eknapauuu cooTBETCTBUS HaXOAATCA Ha caute www.satel.eu/ce

PROPRIETA

+  Sensore Piroelettrico a doppio elemento.

«  Algoritmo digitale di rilevazione del movimento.

« Doppia analisi del segnale proveniente dal piroelemento:
qualitativa e quantitativa.

*  Funzione di pre-allarme.

«  Compensazione digitale della temperatura.

« LED ad alta lominosita, con I'ausilio dei quali, viene realizzata
la funzione di illuminazione.

* Possibilita di controllo remoto dei LED di illuminazione.

«  Segnalazione di tensione di alimentazione bassa
(caduta della tensione al di sotto di 9 V +5%).

DISEGNO 1. Vista della scheda elettronica del rilevatore.
1- morsetteria:
NC - relé (NC)
TMP — contatto anti-manomissione
COM - massa
12V - ingresso alimentazione +12 Vcc
2 - morsetti per il collegamento del segnale di controllo dell'illuminazione.
Per il controllo, pud essere utilizzata una uscita della centrale di
alllarme, programmata ad es. come USCITAMONO (uscita attivata,
per il tempo programmato, dopo la violazione del rilevatore). In
caso di utilizzo per il controllo, della uscita di bassa potenza di
tipo OC, I'uscita va collegata al morsetto “~”" (al morsetto “+”, va
collegata la tensione di +12 V). In caso di utilizzo per il controllo,
delle uscite di alta potenza, I'uscita va collegata al morsetto “+”
(al morsetto “~" la massa).
LED rosso di segnalazione:
— del pre-allarme — lampeggio breve (circa 120 ms);
— dell'allarme — si illumina per 2 secondi;

w
'

— dello stato di inizializzazione — lampeggi rapidi;
— di bassa tensione alimentazione — acceso fisso.
4 - connettore per il collegamento dei LED, che realizzano la funzione
di illuminazione.
5- sensore piroelettrico.
6 - contatto anti-manomissione.
7 - scala per il posizionamento del sensore piroelettrico relativamente
alle lenti (vedi: dis. 7).
8 - foro per la vite di fissaggio.
9 - pin per la configurazione del rilevatore:
PIR SENS. — definizione della sensibilita
del rilevatore (dis. 2);
LED ON/OFF - abilitazione/disabilitazione della segnalazione
attraverso l'ausilio del LED. La segnalazione
¢ abilitata quando i pin sono cortocircuitati.

DISEGNO 2. Modalita di regolazione della sensibilita del rilevatore
(A - sensibilita bassa, B e C — sensibilita media, D — sensibilita alta)
[ GEEED - pin cortocircuitati; (=_=) — pin aperti].
DISEGNO 3. Area di copertura del rilevatore con lenti di tipo EWA.
Le lenti EWA, sono montate nel rilevatore come standard, possono
essere eventualmente sostituite con altre:
LR - area di copertura remota con controllo della zona di passaggio:
campo di copertura = 30 m; larghezza del raggio principale
al termine del campo di copertura = 3 m.
VB -tenda verticale: campo di copertura = 22,5 m; larghezza
del raggio al termine del campo di copertura = 2,2 m.

La dichiarazione di conformita puo essere consultata sul sito: www.satel.eu/ce

XAPAKTHPIZTIKA

«  ArmmAd oToieio TTaBnTIKoU uTrEPUBpOU aIoBNTAPa (pyrosensor).

« TMMpwg wneiakds ahydpiBPog avixveuong kivnong.

«  AioBntipag diAig avaAuong ofpaTtog, Y Baon T TP Kai
NV TOoG6TNTA.

*  Aermoupyia Tpo-ouvayepuoU.

*  Wnoiakr Beppokpaciakr avTioTabpion.

*  Auyvieg LED yia Tnv Aertoupyia @wtiopoU.

*  ATIOHOKPUOPEVN EVEPYOTTOINGT TOU QWTIOHOU.

«  Edomoinon xaunArg tpopodoaiag (Tdon xapnAdtepn Twv 9 V £5%).

EIKONA 1. ATreikévion TnG NAEKTPOVIKNAG TTAGKETOG TOU QVIXVEUTH.
1- TepuaTIOPOi (KAEPEG):
NC - peAé (NC)
TMP — emagr| TTpoaTaciag UAIKoU (tamper)
COM - kovd
12V - gicodog Tpopodoaiag
2 - Tepuamiopoi (kAépeg) oUvdeanG yia Tov éAeyxo Tou ewTiouoU. Mia
££000¢ ToU TTivaKa, T1.X. TTPOypappaTiopévn wg MONO SWITCH,
UTTOpEi va XpnaipoTroindei yia Tov €Aeyxo (evepyotroinon yia
TIpokaBopiouévn XPOVIK SIGPKEIa, TT.X. HETE oTTé Trapaiaon Tou
avixveutn). Eav xpnaipotoinBei pia €§odog 10rou OC, ouvdéaTe
™Mv otV KAéua “=" (kai Tnv 1don +12 V otnv kAépa “+”). Edv
XpnoipotroinBei pia €€080G UWNAAG 10XU0G, GUVOEDTE TV OTNV
KAEpa “+” (kai TO KOIVO 0TV KAEua “=").
KOkkIvo LED yia évdeign:
— TIpooUVayEPHOG — oUVTOPO avaBooBnopa (pAag, TrepiTou
120 msec)
— ouvayeppog — ON yia 2 deuTepOAeTITa
— KATAOTAON EVEPYOTTOINONG — YPriyopo avaBoopnoua
— XapnAf téon Tpogpodoaiag — ON.
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4 - utodoxn oUvdeang Twv Auxviwv LED yia Tnv Aeiroupyia @wri-
apou.
5- TUponAekTPIKOG QIOBNTAPAG.
6 - emagr TpooTaaiag UAikou (tamper)
7 - kAipaka TOTTOBETNONG TOU TTUPONAEKTPIKOU aigBnTripa atévavi
oTo gakoé (deite Eik. 7).
8- ot e10650u TNG Bidag aTepEWaNG TNG TTAAKETAG
9 - akideg (pins) pUBHIONG avIKVEUTH:
PIR SENS. — p0Bpion euaiobnaiag avixveutn (deite Eik. 2);
LED ON/OFF — evepyotoinon/atevepyotroinon evaeiewv Au-
xviag LED. O evoeigeig eival evepyoTroinuéveg
6Tav 01 aKIOES €iVal YEQUPWHEVEG.
EIKONA 2. PiBpion euaiobnaiag avixveut (A — xaunAr euaiodn-
oia, B kai C — peoaia euaiobnaia, D — uywnAr euaiobnaia)
[ QD — OKidEG YEQUPWHEVEG; (v_=) — aKIOEG AVOIXTEG).
EIKONA 3. TMepioxr) kGAuyng evog aviXVeuTr| pe TUTTO gakol EWA
(Extra Wide Angle: YTrepeupuywviog).
O @akdg EWA Tou €ival TOTTOBETNPEVOG OTOV QVIXVEUTH EPYOOTAOIO-
KQ, UTTOPET TTPOQIPETIKG VA QVTIKATAOTAOE! PE:
LR — peyahou prkoug epBéAeia: epBéAeia 30 Y, EUPOG KEVTPIKNAG
akTivag oTo TéAog TNG euPéAeiag 3 , .
VB - katak6pu®o gpdyua: euBéAeia 22,5 p, e0pog akTivag oo TEAog
™G epBéAeIng 2,2 p.

TMa v 3fAwaon cuppépPwang uTropeite va cupBouAcuteite TV IoTooeAida www.satel.eu/ce

BJIACTUBOCTI

*  [loggiiiHui NipOENEKTPUYHUIA ENEMEHT.
*  Lincbposuit anroputm BUSBNEHHS PyXY.
+  [lBoKkaHanbHWin aHania curHany Big nipoeneMeHTy:
32 3HAYEHHAM i 3a KinbKiCTI0.
+  OyHKUis NnepeaTpuBOIY.
*  Ludposa komneHcalis Temnepatypu.
« [pyna cBitnoaioais, siki peaniaytoTb YHKLi0 OCBITNEHHS.
*  [lucTaHUiliHe BBIMKHEHHS OCBITNEHHS.
+  CurHanisavist HU3bKOi Hanpyrt KUBNEHHS!
(napiHHs Hanpyrv Hkye 9 B £5%).

MANIOHOK 1. Burnsg nnati enekTpoHiki CroBillyBava.
1- knemu:
NC — pene (NC)
TMP — TaMnepHi KOHTaKT
COM - maca 0B
12V — BXiZ XVBNEHHS
2 - Kknemw Ans nogadi curHany, ik Kepye ocBiTieHHsIM. [Ins kepyBaHHs
MOXHa BukopucToBysatu Buxig, MK, sikui 3anporpamosaHuii, Ha-
npuknag, sk MEPEMUKAY MONO (Buxin akTUBYETHCS Y MOMEHT
CcripaLloBaHHs CroBilLlyBaya, Ha 3anporpamoBaHuii yac). Y Bu-
nagKy BUKOPUCTaHHS Ans ynpaeniHHs suxody Tuny OC Tpeba iioro
nig’eaHaTv [o knemu - (Ha knemy ,+” Tpeba noaat Hanpyry +12 B).
Y BUNajKy BUKOPUCTaHHS CUIOBOTO BUXody Tpeba itoro nig'egHati
10 knemu ,+" (Ha knemy =" NofaTV cUrHan 3aranbHum).
YEPBOHMI CBITNOZIOA ANS iHAVKaLLT:
— NepeaTPUBOr — KOPOTKMIA cnanax (npubn. 120 mc);
— TPWUBOTY — CBITUTLCS NPOTAFOM 2 CEKyHA;
— CTaHy NycKy — LUBMAKO MEPEXTUT;
— HW3bKOI HaMpyrv XVUBNEHHS — CBITUTLCA.
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4 - THI300 ANS nig'e4HaHHS CBITNOAIOAIB, SiKi BUKOHYIOTb (YHKLit0
OCBITNEHHS.
5- nipoenemeHT.
6 - TaMnepHui KOHTaKT.
7 - LWKana ans no3uwitoBaHHs NipoenemeHTy no BigHOLIEHHEO 10 MiH3Kn
(avB. man. 7).
8- OTBip ANS KpiNWMbHOTO LUypyna.
9 - LITUPKK AN HanaLTyBaHHS CNOBILLYyBaYa:
PIR SENS. — Bu3Hayae 4yTnuBsicTb criosilyBaya (marn. 2);
LED ON/OFF — BBiMKHEHHSI/BUMKHEHHS CBITNOAIOAHOT
inavkauii. CurHanisalisi BBiMKHeHa,
AKLLO LUTUPKN 3aMKHYTI.

MAJIFOHOK 2. Crioci6 BCTaHOBMEHHS YyTNMBOCTI COBiLLyBaya
(A — Hu3bka yyTnnBicTb, B i C — cepenHs vyTnmeicTb, D — BuCoka
yytrveicTs) [ (D — LWTVIPKW 3aMKHYTI; (=_=) — LUTUPKM POBIMKHYTI].

MAJIFOHOK 3. Pagiyc aii cnosilysaya 3 nik3oto tuny EWA.
Y cnosillyBavi BCTaHOBMEHa LUMPOKOKYTHa kyToBa niH3a EWA, ane
il MOXHa 3aMiHUTM Ha iHLY:
LR — panekoi Aji 3 KOHTPONEM 30HM OCTYNY (TUM «KOPUAOPY): Paaiyc
i 30 M; LuMpKUHa ronoBHOMO MPOMEHS B KiHLi pagiycy i 3 M.
VB - BepTukanbHa wwropa: pagiyc aii 22,5 m; WwupnHa ronoBHoro
NPOMeHs B KiHLi pagiycy Aii 2,2 m.

[eknapauii BianoBiaHOCTI 3HaxoAATLCA Ha caifTi www.satel.eu/ce

PROPIEDADES

+  Pirosensor doble.

«  Algoritmo digital de deteccion de movimiento.

» Andlisis bidireccional de sefial desde el pirosensor, basado en
el valor y la cantidad.

*  Funcion de prealarma.

+  Compensacion digital de temperatura.

+  Conjunto de diodos LED para ejecutar la funcién de alumbrado.

+  Activacién remota de alumbrado.

+  Sefalizacion de baja tension de alimentacion (descenso de
tension por debajo de 9 V +5%).

FIGURA 1. Vista de la placa electrénica del detector.
1- contactos:
NC - relé (NC)
TMP — proteccion antisabotaje
COM - masa
12V - entrada de alimentacion
2 - contactos para conectar la sefial que controla el alumbrado. Para
este control, es posible utilizar la salida programada como, por
ejemplo, CONMUTADOR MONO (activada para un periodo de
tiempo preprogramado, p.ej., después de violar el detector). Sila
salida tipo OC esta utilizada, es preciso conectarla con el contacto
"-" (tension +12 V con el contacto "+”). En caso de emplear la
salida de alta tension, es necesario conectarla con el contacto "+”
(masa con el contacto "-").
3 - diodo rojo LED para indicar:
— prealarma - flash corto (aprox. 120 ms);
— alarma — ON durante 2 segundos;
— arranque — parpadeo rapido;
— tension baja de alimentacion — ON.
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conector para conectar el diodo LED que realiza la funcién de

alumbrado.

5- pirosensor.

6 - proteccion antisabotaje.

7 - escala para posicionar el pirosensor en relacion a la lente (ver:

fig. 7).
8 - orificio para el tornillo de fijacion.
9 - pins para configurar del detector:
PIR SENS. - ajuste de sensibilidad del detector (ver: fig. 2);

LED ON/OFF - activacion/desactivacion de la sefializacién
a través del diodo LED. La sefalizacion esta
activa cuando los pins estan cerrados.

FIGURA 2. Método para el ajuste de sensibilidad del detector

(A - baja sensibilidad, B y C — media sensibilidad, D — alta sensibilidad)
[ G — pins cerrados; (=_=) — pins abiertos].

FIGURA 3. Area de cobertura del detector con la lente

tipo EWA instalada.

En estandar, las lentes tipo EWA estan instaladas en el detector pero
pueden ser reemplazadas por:

LR - lalente de gran alcance con el control de la zona de deteccion:
rango 30 m; anchura del haz principal de 3 m en el extremo
del rango.

VB - la cortina vertical: rango 22,5 m; del haz principal de 2,2 m.
en el extremo del rango.

Pueden consultar la declaracion de conformidad en www.satel.eu/ce

TULAJDONSAGOK

+  Duél-elemes pyroszenzor.

+ Teljesen digitalis mozgasérzékelési algoritmus.

+  Kettds jelelemzés, érték és mennyiség alapjan.

+  Elbriasztéas.

+ Digitalis hdmérséklet kompenzalas.

+  LED-ek a vilagitashoz.

+  Vilagitas tavoli felkapcsolésa.

+  Alacsony tapfesziiltség jelzés (9 V £5% fesziiltségszint alatt).

ABRA 1. Elektronikai kartya nézete.
1- csatlakozok:
NC —relé (NC)
TMP - szabotazskapcsold
COM - kézos fold
12V - tapfesziiltség bemenet

2 - vilagitas vezérléjelének csatlakozodja. A vilagitas vezérlésére
a vezériépanel egyik kimenete, pl. MONO KAPCSOLO tipusra
(elére meghatarozott idére keril aktivalasra, pl. egy érzékeld
megsértését kdvetden) programozott kimenet hasznalhaté.
Amennyiben OC tipusu kimenetet hasznal, akkor arra a “~”
csatlakozét kell csatlakoztatni (és a “+” csatlakozot pedig
a +12V-hoz). Ha nagyaramu kimenetet hasznal, akkor ahhoz
csatlakoztassa a “+” csatlakozot (és a kozds foldet pedig a “~”
csatlakozohoz).
piros LED jelzései:
— el6riasztas — rovid villanas (kb. 120 ms);
— riasztas — 2 mp-es felvillanas;
— inditas — gyors villogas;
— alacsony tapfesziiltség — folyamatos vilagitas.
4 - vilagitast biztosité LED-ek csatlakozdja.
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5- pyroelektromos érzékeld.
6 - szabotazskapcsolo.
7 - pyroelektromos érzékeld lencséhez képest elfoglalt helyzetét
jelzé beosztas (lasd: 7. abra).
8 - rogzitdcsavar nyilas.
9 - érzékel6 miikodését bedllitd érintkezok:
PIR SENS. - érzékel érzékenysége (lasd: 2. abra);
LED ON/OFF - visszajelz6 LED engedélyezése / letiltasa.
Avisszajelz6 LED mikédése a rovidzar
felhelyezett allapotaban van engedélyezve.

ABRA 2. Erzékel6 érzékenységének beallitasa
(A - alacsony érzékenység, B és C — kdzepes érzékenység,
D — magas érzékenység) [ @l — érintkezok rovidrezarva;
(=—=) - érintkezok nyitva].
ABRA 3. Erzékel6 érzékelési teriilete EWA tipust lencsével.
Az érzékel6 alaphelyzetben EWA tipusu lencsével van szerelve, amely
kicserélheto a kovetkezokre:
LR —hosszu kiterjedésti: 30 m-es tartomany; a sugar 3 m széles
a tartomany végén; vagy
VB - fliggéleges sorompod: 22.5 m-es tartomany; a sugar 2.2 m
széles a tartomany végén.

A megfeleléségi nyilatkozat elérheté a www.satel.eu/ce honlapon.



MONTAZ
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URUCHOMIENIE

Otworzy¢ obudowe (rys. 4) i odtgczy¢ diody LED realizujgce funkcje
os$wietlenia od gniazda na ptytce elektroniki.

Wyjaé plytke z elektronika.

Wykona¢ otwory pod wkrety i kabel w podstawie obudowy.
Przeprowadzi¢ kabel przez wykonany otwdr.

Przymocowa¢ podstawe obudowy do $ciany lub do zatgczonego
uchwytu (rys. 5).

1. Wiaczy¢ zasilanie czujki. Dioda LED zacznie migac (jesli kotki
LED ON/OFF sg zwarte).

2. Kiedy czujka bedzie gotowa do pracy (dioda LED przestanie
migac), przeprowadzi¢ test zasiegu czujki, czyli sprawdzié, czy
poruszanie si¢ w nadzorowanym obszarze spowoduje uruchomienie
przekaznika alarmowego oraz zaswiecenie diody.

3. W razie potrzeby zmieni¢ czuto$¢ czujki (kotki PIR SENS.).

2

Zamocowac¢ plytke elektroniki, uwzgledniajac przy tym wysokosé,
na ktorej czujka zostata zamontowana (rys. 7).

7. Podtgczy¢ przewody do odpowiednich zaciskow.

8. Przy pomocy zworek ustawi¢ parametry pracy czujki.

9. Podigczy¢ diody LED realizujgce funkcje o$wietlenia do gniazda
na ptytce elektroniki i zamkna¢ obudowe czujki.

RYSUNEK 4. Sposob otwarcia obudowy.
RYSUNEK 5. Sposoby montazu czujki.
RYSUNEK 6. Montaz czujki na uchwycie.

Uwaga: W celu zapewnienia zgodno$ci z wymaganiami normy
EN50131-2-2 czujka nie powinna by¢ montowana
na uchwycie.

RYSUNEK 7. Sposéb pozycjonowania plytki elektroniki w celu
optymalizacji obszaru detekcji czujki. W zaleznosci od wysokosci
montazu, $rodkowa kreska podziatki powinna znajdowac sie:
naprzeciw wskaznika na obudowie (montaz na wysokosci 2,4 m),
powyzej wskaznika (montaz wyzej niz 2,4 m — przyktad B) lub
ponizej wskaznika (montaz nizej niz 2,4 m — przyktad D).

DANE TECHNICZNE

Napiecie zasilania 12V DC £15%
Pobér pradu przez czujke w stanie

gotowosci 10mA
Maksymalny pobér pradu przez czujke 12 mA
Maksymalny pobér pradu przez o$wietlenie 28 mA
Dopuszczalne obcigzenie stykow

przekaznika (rezystancyjne) 40mA/16VDC
Czas sygnalizacji alarmu 2s
Wykrywalna predkosé ruchu 0,3..3m/s

Spetniane normy

EN50130-5, EN50131-1,
EN50131-2-2, EN50130-4

Stopien zabezpieczenia wg EN50131-2-2 Grade 2
Klasa $rodowiskowa wg EN50130-5 I
Zakres temperatur pracy -30°C...+55°C
Wymiary 63 x 96 x 49 mm
Zalecana wysoko$¢ montazu 24m
Masa 929

MOHTAX

3ANYCK

1.

OTkpoiiTe Kopnyc (puc. 4) 1 OTKMKOYMTE CBETOAUOAHOE OCBELLEHME
OT pa3bema Ha nnate AMeKTPOHUKY.

2. [leMoHTMpyiiTe NnaTy 3NeKTPOHUKM.

3. MopgroToBbTe OTBEPCTUS NOL, LYpPYNbl 1 kabenb B 3aHeN CTeHke
Kkopnyca.

4. TpoBenuTe kabenb Yepe3 NOArOTOBNEHHOE OTBEPCTHE.

5. 3akpenuTe 3aJHIOK CTEHKY KOPMyca K CTEHE UMW KPOHLUTEIHY,
nocTaernsieMomMy BMecTe C n3BeLuatenem (puc. 5).

6. 3akpenuTe nnaTy 3NEKTPOHUKY, YYUTBIBAS BbICOTY MOHTaXa

1. BkmiounTe nuTaHne uaselyatens. CBETOANOA HauMHaeT MUraTb
(ecnu ycTaHoBneHa nepemblyka Ha WTbipbkn LED ON/OFF).

2. Korpa n3seluatens nepeiaet B COCTOSHINE FTOTOBHOCTY k paboTe
(cBeToamon nepecTaeT muraTb), criegyet NpoBecTW TecT
[1anbHOCTV AeCTBUS M3BELLATENS, T.e. NPOBEPUTD, UTO ABUKEHNE
B OXpaHsieMOW 30He Bbi3blBAET cpabaTbiBaHe CUrHanbHOro pene
1 3aropaHue cBetoavoaa.

3. Ecnu Heobxogumo, n3MeHWUTe YyBCTBUTENBHOCTL U3BELLaTENS
(wTbipbk PIR SENS.).

u3BeLLarens (puc. 7).

7. TloaknounTe NPoBoAa K COOTBETCTBYHOLLWM KriEMMaM.

8. C nomouyblo nepemblyek ycTaHoBuUTe paboyve napameTpsbl
u3BeLyarens.

9. [MoakniounTe CBETOAMOLHOE OCBELLEHME K pasbeMy Ha nnate
3MNEKTPOHWKM U 3aKpOIATE KOPMYC U3BeLLaTens.

PUCYHOK 4. Crioco6 oTkpbITUS kopnyca.
PUCYHOK 5. Cnoco6 MoHTaxa u3seLLatens.
PUCYHOK 6. MoHTax n3BeLLaTens Ha KpoHLITEHe.

Mpumeyanue: [ns yoosnemeopeHusi mpebosaHusivM cmaHOapma
EN50131-2-2 useewjamerib He Q0MKeH
ycmaHagnueamsCsi Ha KpOHWMeUHe.

PUCYHOK 7. Cnoco6 no3nLyoHNpOBaHIS NNaTbl 3NIEKTPOHNKMA
C LieMblo ONTUMarbHOIA YCTaHOBKW. B 3aBMCMOCTY OT BbICOTHI
MOHTaXa CPeAHWI LUTPMX LKanbl AOMKEH HAXOAUTLCS HaNPOTUB
OTMETKU Ha kopryce (MOHTaX Ha BbIcoTe 2,4 M), Bblllie OTMETKN
(MOHTaX BbilLe 2,4 M — npumep B) nnu Hivke oTMETKN (MOHTaX
Hwke 2,4 M — npumep D).

TEXHUYECKUE OAHHbLIE

HanpsikeHne nutanus 12V DC £15%
MotpebneHue Toka B pexume roToBHOCTU 10 MA
MakcumansHoe notpebneHue Toka 12 uA
u3BeLyaTenem

MakcumanbHoe noTpebnenme Toka 28 WA
ocBelleHem

,&)oeg{‘gma: :)arpyaxa Ha KOHTaKTax pene 40 mA/ 16 B DC
[inuTenbHoCTb cUrHana Tpesoru 2c
O6Hap CKOPOCTb 0,3..3mlc
YCTONYMBOCTb K BHELLHEW 3acBeTke no 3500 nk

CoorBeTcTBrE CTaHpaapTam

EN50130-5, EN50131-1,
EN50131-2-2, EN50130-4

Knacc 3awutel no EN50131-2-2 Grade 2
Knacc cpenbl no EN50130-5 1}
[lnanasox paoumnx Temnepatyp -30°C...+55°C
Paamepb! 63 x 96 x 49 Mmm
PekomeHayemas BbICOTa YCTaHOBKW 24m
Macca 92r

INSTALLATIE

OPSTARTEN

1.

Open de behuizing (Fig. 4) en koppel de LED verlichting
los van de connector.

2. Verwijder de print.

3. Maak openingen voor de schroeven en kabel in de achterkant
van de behuizing.

4. Voer de kabel in, in de daarvoor gemaakte opening.

5. Schroef de behuizing op de muur of plaats deze

1. Schakel de voeding van de detector in. De LED zal starten met
knipperen (indien de LED ON/OFF pins zijn kortgesloten).

2. Wanneer de detector in de werking status komt (de LED zal stopen
met knipperen), voer dan de detector looptest uit, bijvoorbeeld
controleer dat beweging in het detectie gebied het alarm relais
activeert en de LED aangaat.

3. Indien nodig verander de gevoeligheid van de detector

op de beugel (Fig. 5).
6. Maak de print vast, met in acht neming van de installatie hoogte
van de detector (Fig. 7).
Sluit de bekabeling aan op de corresponderende aansluitingen.
8. Gebruik de jumpers om de juiste werking parameters in te stellen
voor de detector.
9. Sluit de LED verlichting aan op de connector en sluit de behuizing.
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FIGUUR 4. Verwijderen van het kapje.
FIGUUR 5. Div. manieren voor het installeren van de detector.
FIGUUR 6. Plaatsen van de detector op de beugel.

Opmerking: Om overeen te komen met de EN50131-2-2 norm,
dient de detector direct op de muur te worden
gemonteerd zonder gebruik van de beugel.

FIGUUR 7. De manier van positionering van de elektronische print
voor optimalisatie van het detectie bereik. Afhankelijk van de Installatie
hoogte, de medium Schaling lijn dient: uitgelijnd te zijn met de markering
op de behuizing (installatie op een hoogte van 2.4 m), situatie boven
de markering (installatie hoger dan 2.4 m — voorbeeld B) of beneden
de markering (installatie lager dan 2.4 m voorbeeld D).

(pins PIR SENS.).

SPECIFICATIES
Voeding voltage 12V DC +15%
Stand-by verbruik 10 mA
Maximaal verbruik 12mA
Maximaal verbruik met verlichting 28 mA
Relais contacten waarde (belasting) 40mA/ 16V DC
Alarm signaleringstijd 2s
Detectie snelheid 0.3..3m/s

Standaard overeenkomend met

EN50130-5, EN50131-1,
EN50131-2-2, EN50130-4

Security grade volgend EN50131-2-2 Grade 2
Milieu klasse volgens de EN50130-5 I
Werkingstemperatuur -30°C...+55°C
Afmetingen 63 x 96 x 49 mm
Aanbevolen installatie hoogte 24m
Gewicht 92 gr

INSTALACE

UVEDENIi DO PROVOZU

INSTALLATION

START-UP

MONTAGE

1. Open the enclosure (Fig. 4) and disconnect the LED lighting from
its socket on electronics board.

Remove the electronics board.

Make the openings for screws and cable in the enclosure base.
Pass the cable through the prepared opening.

Fix the enclosure base to the wall or to the attached bracket (Fig. 5).
Fasten the electronics board, taking into consideration the height
of detector installation (Fig. 7).

Connect the wires to the corresponding terminals.

Using jumpers, set the working parameters of the detector.
Connect the LED lighting to its socket on electronics board and
close the detector enclosure.
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FIGURE 4. Removing the cover.
FIGURE 5. Ways of installing the detector.
FIGURE 6. Mounting the detector on the bracket.

Note: For compliance with the requirements of EN50131-2-2,
the detector shall be installed directly on the mounting
surface, without the additional bracket.

FIGURE 7. The way of positioning the electronics board to optimize
the coverage area. Depending on the mounting height, the medium
scale line should be: aligned with the mark on the enclosure
(installation at a height of 2.4 m), situated above the mark (installation
higher than 2.4 m — example B) or below the mark (installation lower
than 2.4 m — example D).

1. Switch the detector power on. The LED will start blinking (if the LED
ON/OFF pins are shorted).

2. When the detector is ready to work (the LED will stop blinking), carry out
the detector range test, i.e. check that movement within the coverage
area will activate the alarm relay and lighting of the LED.

3. If necessary, change the detector sensitivity (pins PIR SENS.).

SPECIFICATIONS

Supply voltage 12V DC #15%
Standby detector current consumption 10 mA
Maximum detector current consumption 12mA
Maximum current consumption by lighting 28 mA
Relay contacts rating (resistive load) 40mA/16V DC
Alarm signaling time 2s
Detectable speed 0.3..3m/s

Standards complied with

EN50130-5, EN50131-1,
EN50131-2-2, EN50130-4

Security grade according to EN50131-2-2 Grade 2
Environmental class according I
to EN50130-5

Operating temperature range -30°C...+55°C
Dimensions 63 x 96 x 49 mm
Recommended installation height 24m
Weight 92g

BCTAHOBJNEHHA

Crig;

1. Bigkputu kopnyc (Man. 4) i Bin'egHatu ocitneHHst LED Big rrisna

Ha NnaTi enexTPOHIKM.

[leMOHTYBaTW NNaTy enekTPoHiKu.

MigrotyBaTin oTBOPU NiA WypYNY i kaBeni y 3aaHil CTiHLi kopnycy.

MpoTsarHyTv kabenb Yepe3 NiAroToBNeHu OTBIp.

TMpUKPINUTY 3aHI0 CTiHKY KOpMYCY A0 CTiHW @60 KPOHLUTENHY, KNI

BXO[MTb Y KOMMIEKT 3i CroBilLlyBayeM (Mar. 5).

3aKpinuTi nnaTy enekTPOHIKM, BPaxoBylo4M BUCOTY BCTAHOBMEHHS

cnogillyBaya (man. 7).

7. Nig'eaHatv NpoBOAM A0 BIANOBIAHMX KNEM.

8. 3a ponomorol nepeMuyok BCTaHOBUTK pobodi napameTtpu
crosillysaya.

9. Mig’enHatv ocsitneHHs LED fo rHisna Ha nnari enexkTpoHikv i 3akputi
KOpNyc CroBiLLyBaya.
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MAJTKOHOK 4. Cnoci6 BigkputTs kopnycy.
MAJIOHOK 5. Cnoci6 BcTaHOBNEHHs CMoBiLLyBaya.
MAJTIOHOK 6. BctaHoBneHHs crnosillyBaya Ha KPOHLUTEH.

Yeaea: [ins dompumaHHs eumoe Hopmu EN50131-2-2
criosilyysay He Mae 8CMaHoBI08amuCh
Ha KpOHWMeUHi.

MAJIOHOK 7. Cnoci6 noauLiitoBaHHs nnaty enekTpoHiku

3 MeToto onTUMisaLLii pagiycy Aii cnogilyBaya. 3anexHo Big BUCOTH
BCTAHOBIMEHHS CepeaHili LUTPUX LLKani Mae 3HaxOAUTUCh HaBMpOTK
NO3HaYKV Ha KOpyci (BCTAHOBMNEHHS Ha BUCOTI 2,4 M.), BULLE MO3HAYKN
(BCTaHOBMEHHS Ha BICOTI NoHaA 2,4 M. — npuknag B) abo Hinkde
NO3HaYKV (BCTAHOBNEHHS Ha BUCOTI MeHLue 2,4 M. — npuknag D).

3AMNYCK

1. Gehéuse o6ffnen (Abb. 4) und die LEDs fiir Beleuchtung von der
Buchse auf der Elektronikplatine abschalten.

2. Die Elektronikplatine herausnehmen.

3. Inder hinteren Gehausewand Offnungen fiir Kabel und Schrauben
ausfiihren.

4. Das Kabel durch die Offnung ziehen.

5. Das Hinterteil des Gehauses an der Wand oder der Halterung
befestigen (Abb. 5).

6. Die Elektronikplatine mit Riicksicht auf die Montagehdhe des Melders
befestigen (Abb. 7).

7. Die Leitungen an entsprechende Klemmen anschlieRen.

8. Mit Hilfe der Steckbriicken die Betriebsparameter des Melders
einstellen.

9. Die LEDs fiir Beleuchtung an die Buchse auf der Elektronikplatine
anschlieen und das Geh&use des Melders schlieRen.

ABBILDUNG 4. Offnen des Gehéauses.
ABBILDUNG 5. Montagearten des Melders.
ABBILDUNG 6. Montage des Melders an der Halterung.

Achtung: Um die Anforderungen der Norm EN50131-2-2 zu erfiil-
len, montieren Sie den Melder nicht an der Halterung.

ABBILDUNG 7. Optimierung des liberwachten Bereichs durch
richtige Positionierung der Elektronikplatine. Je nach Montagehdhe
platzieren Sie den mittleren Strich der Justierung: gegenuber der
Markierung auf dem Geh&use (Montage auf der Hohe 2,4 m), (iber
der Markierung (Montage héher als 2,4 m — Beispiel B) oder unter
der Markierung (Montage unter 2,4 m — Beispiel D).

INBETRIEBNAHME

1. Die Stromversorgung des Melders einschalten. Die LED fangt an
zu blinken (wenn die Pins LED ON/OFF kurzgeschlossen sind.

2. Nachdem der Melder Betriebsbereitschaft gemeldet hat (die Diode
LED hért auf zu blinken), die Reichweite des Melders testen, d.h.
priifen, ob eine Bewegung im Uberwachten Bereich das Alarmrelais
auslost und die Diode einschaltet.

3. Bei Bedarf die Empfindlichkeit des Melders &ndern (Pins PIR

SENS.).
TECHNISCHE DATEN

Spannungsversorgung 12V DC #15%
Stromaufnahme des Melders

im Standby-Modus WmR
Max. Stromaufnahme des Melders 12mA
Max. Stromaufnahme fiir die Beleuchtung 28 mA
Zulassige Belastung der Relaiskontakte

(Widerstand) AR 18V DE
Alarmdauer 2s
Erfassbare Bewegungsgeschwindigkeit 0,3..3m/s

Entspricht den Normen

EN50130-5, EN50131-1,
EN50131-2-2, EN50130-4

Sicherheitsklasse nach EN50131-2-2 Grade 2
Umweltklasse nach EN50130-5 1]
Betriebstemperaturbereich -30°C...+55°C
Abmessungen 63 x 96 x 49 mm
Empfohlene Montagehdhe 24m
Gewicht 92g

INSTALLATION

MISE EN MARCHE

Crig:

1. BBIMKHYTW XVBMEHHs crosillyBaya. CBiTnogion noyHe MepexTitn
(siKwo BCTaHOBNEHa nepemnyka Ha Wwrupku LED ON/OFF).

2. Konwu cnosilyBay nepemnge y ctaH roToBHOCTI A0 po6oTu
(cBiTnoAioA NepecTaHe MepexTiTi), NPOBECTY NepeBipky paaiycy Ail
CroBiLLlyBay4a, TOGTO NepeBIpUTY, YN PYX Y 30Hi, sika OXOPOHAETLCS,
npu3eene A0 BBIMKHEHHS! TPUBOXHOTO pene i Ao 3aropaHHst
cBiTnogioay.

3. TMpu HeobXifHOCTI 3MiHWTI YyTNMBICTb CrioBiLLyBaYa (LTupku PIR

SENS.).
TEXHIUHI AAHI

Hanpyra xusneHHs 12 B DC #15%
CnoXwBaHHs CTPyMy Y CTaHi roTOBHOCTI 10 MA
MakcumarbHe CroxuBaHHs CTpymy 12 MA
crosiLyBaya

MaKkcumarbHe CnoXuBaHHs CTpyMy

OCBITNEHHS 25
[lonycTime HaBaHTa)eHHs! Ha KOHTaKTax

pene (pesucTuBHe) 40mA/16BDC
TpwsanicTb curHany Tpusoru 2c
BukpuBanbHa WBUAKICTb PyXy 0,3..3mlc

BignosigHictb crangaptam

EN50130-5, EN50131-1,
EN50131-2-2, EN50130-4

Pisenb 6eanekn no EN50131-2-2 Grade 2
Knac po6ovoro cepenosuLia I
no EN50130-5

[ianasoH po6o4nx Temneparyp -30°C...+55°C
[abapuTHi poamipn kopnycy 63 x 96 x 49 MM
PekomeH0BaHa BUCOTa BCTAHOBMEHHS 24m
Bara 92r

MONTAGGIO

1. Aprire l'alloggiamento (dis. 4) e scollegare i LED dal connettore

sulla scheda elettronica.

Rimuovere la scheda elettronica.

Praticare sulla base dell'alloggiamento i fori per le viti ed il cavo.

Condurre il cavo attraverso il foro praticato.

Fissare la base dell'alloggiamento alla parete, oppure al suo supporto

(dis. 5).

6. Fissare la scheda elettronica, tenendo in considerazione I'altezza,

alla quale il rilevatore deve essere installato (dis. 7).

Collegare i cavi ai relativi morsetti.

8. Attraverso I'ausilio dei jumper, regolare i parametri operativi del
rilevatore.

9. Collegare i LED al connettore sulla scheda elettronica e chiudere
I'alloggiamento del rilevatore.
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DISEGNO 4. Modalita di apertura dell'alloggiamento.
DISEGNO 5. Modalita di montaggio del rilevatore.
DISEGNO 6. Montaggio del rilevatore sul supporto.

Attenzione: Allo scopo di assicurare il rispetto dei requisiti della nor-
mativa EN50131-2-2, il rilevatore non dovrebbe essere
montato sul supporto.

DISEGNO 7. Modalita di posizionamento della scheda elettronica
allo scopo di ottimizzare I'area di copertura del rilevatore. A seconda
dell'altezza dellinstallazione, la linea media della scala dovrebbe trovarsi:
di fronte all'indicatore posto sull'alloggiamento (per un montaggio
ad un’altezza di 2,4 m — esempio A), al di sopra dell'indicatore (per
un montaggio ad un’altezza superiore a 2,4 m — esempio B), oppure
al di sotto dell'indicatore (per un montaggio ad un’altezza inferiore
a 2,4 m—-esempio D).

ACCENSIONE

1. Inserire I'alimentazione del rilevatore. Il LED inizia a lampeggiare
(se i pin LED ON/OFF sono cortocircuitati)

2. Quando il rilevatore passa nello stato operativo (il LED smette
di lampeggiare), effettuare il test del campo di copertura, cioé a dire,
controllare se i movimenti allinterno dell'area supervisionata provocano
I'attivazione del relé di allarme e 'accensione del LED.

3. Nel caso si rendesse necessario, modificare la sensibilita del

rilevatore (pin, PIR SENS.).

SPECIFICHE TECNICHE

Tensione di alimentazione 12V DC £15%
Assorbimento energetico in stato di pronto 10 mA
Assorbimento di corrente medio del

rilevatore 12mA
Assorbimento di corrente massimo

con illuminazione 28mA
Carico massimo ammissibile dei contatti

dei relé (carico resistivo) 40mA/16V DC
Tempo di segnalazione di allarme 2s
Velocita di movimento rilevabile 0,3..3m/s

Conformita ai requisiti

EN50130-5, EN50131-1,
EN50131-2-2, EN50130-4

Livello di sicurezza secondo EN50131-2-2 Grade 2
Classe ambientale secondo EN50130-5 Il
Range della temperatura di lavoro -30°C...+55°C
Dimensioni 63 x 96 x 49 mm
Altezza di montaggio consigliata 24m
Peso 92g

1. Ouvrir le bottier (fig. 4) et débrancher I'éclairage LED de sa prise
sur la carte I'électronique.

2. Sortir la carte électronique.

3. Faire des traversées pour des vis et un cable dans 'embase du
boitier.

4. Faire passer le cable a travers le trou effectué.

5. Fixer 'embase du boitier au mur ou au support de fixation fourni
(fig. 5).

6. Fixer la carte électronique tout en tenant compte de la hauteur
d'installation du détecteur (fig. 7).

7. Connecter les fils aux bornes correspondantes.

8. Régler des paramétres de fonctionnement du détecteur a 'aide des
cavaliers.

9. Connecter I'éclairage LED a la prise de la carte I'¢lectronique et
fermer le boitier du détecteur.

FIGURE 4. Mode d'ouverture du boitier.
FIGURE 5. Modes d'installation du détecteur.
FIGURE 6. Installation du détecteur sur le support de fixation.

Note : Conformément aux exigences de la norme EN50131-2-2,
le détecteur ne peut pas étre installé sur le support
de fixation.

FIGURE 7. Mode de positionnement de la carte électronique pour
optimiser la zone de couverture. En fonction de la hauteur d'installation,
le trait central de la graduation doit étre situé : en face de l'indicateur sur
le boitier (installation a la hauteur de 2,4 m), au-dessus de l'indicateur
(installation au-dessus de 2,4 m — exemple B) ou au-dessous de
l'indicateur (installation au-dessous de 2,4 m — exemple D).

1. Mettre le détecteur sous tension. Le voyant LED commencera
a clignotera (si les broches LED ON/OFF sont fermées).

2. Lorsque le détecteur sera prét a fonctionner (le voyant LED cessera
de clignoter), faire le test de la portée du détecteur c'est-a-dire
vérifier que le déplacement dans I'espace surveillé fera activer le
relais d'alarme et allumer le voyant.

3. Changer la sensibilité du détecteur, si nécessaire (broches PIR
SENS.).

SPECIFICATIONS TECHNIQUES

Tension d'alimentation 12V DC #15%
Consommation de courant en veille

par le détecteur 10mA
Consommation maximale de courant

par le détecteur 12mA
Consommation maximale de courant

par |'éclairage 28ImA
Charge admissible de contacts du relais

(résistante) 40mA/ 16V DC
Durée de signalisation d'alarme 2s
Vitesse détectable du mouvement 0,3..3m/s

Normes respectées

EN50130-5, EN50131-1,
EN50131-2-2, EN50130-4

Niveau de sécurité selon EN50131-2-2 Grade 2
Classe environnementale selon EN50130-5 Il
Températures de fonctionnement -30°C...+55°C
Dimensions 63 x 96 x 49 mm
Hauteur de montage recommandée 24m
Poids 92g

INSTALACION

1. Abrir la caja (fig. 4) y desconectar los diodos LED que realizan
la funcién de alumbrado del conector en la placa electronica.

2. Retirar la placa electrénica.

3. Hacer orificios adecuados para los tornillos y un cable en la base
de la caja.

4. Pasar el cable por el orificio realizado.

5. Fijar el panel posterior de la caja a la pared o al soporte incluido (fig. 5).

6. Tomando en consideracion la altura en la que el detector ha sido
instalado, fijar la placa electronica (fig. 7).

7. Conectar los cables con los contactos convenientes.

8. Ajustar los pardametros de funcionamiento del detector a través
de los jumpers.

9. Conectar los diodos LED que realizan la funcion de alumbrado con
el conector en la placa electrénica y cerrar la caja del detector.

FIGURA 4. Demostracion sobre como abrir la caja.
FIGURA 5. Demostracion sobre como instalar el detector.

FIGURA 6. Demostracion sobre como instalar
del detector en el soporte.

Nota: Para cumplir con los requerimientos de la norma
EN50131-2-2, el detector debe ser instalado directamen-
te en la superficie de montaje sin el soporte adicional.

FIGURA 7. El método de posicionamiento de la placa electrénica para
optimizar el area de cobertura. Dependiendo de la altura de instalacion,
la mediana linea de la escala debe encontrase: en frente del indicador
en la caja (altura de montaje 2,4 m), por encima del indicador (altura
de montaje superior a 2,4 m — ejemplo B) o bien debajo del indicador
(altura de montaje inferior a 2,4 m — ejemplo D).

PUESTA EN MARCHA

1. Activar la alimentacién del detector. El diodo LED empezara
a parpadear (si los pins LED ON/OFF estan cerrados).

2. Cuando el detector esté listo para operar (el diodo LED dejara
de parpadear), realizar la prueba, es decir, comprobar si algin
movimiento en el objeto protegido ocasionara la activacion del
relé de alarma y el encendido del diodo.

3. En caso de necesidad cambiar la sensibilidad del detector (pins

PIR SENS.).

DATOS TECNICOS
Tension de alimentacion 12V cc £15%
Consumo de corriente del detector
en estado de espera 10mA
Consumo méaximo de corriente del detector 12 mA
Consumo méaximo de corriente
con el alumbrado 28mA
Capacidad de carga de contactos
de relé (resistencia) 40mA/16VDC
Tiempo de sefializacion de alarma 2s
Velocidad de movimiento detectable 0,3..3m/s

Normas cumplidas

EN50130-5, EN50131-1,
EN50131-2-2, EN50130-4

Grado de seguridad segtin EN50131-2-2 Grade 2
Clase ambiental segtin EN50130-5 Il
Temperatura operacional -30°C...+55°C
Dimensiones 63 x 96 x 49 mm
Altura de instalacion recomendada 24m
Peso 92g

1.

Oteviete kryt podle (Obr. 4) a odpojte konektor LED osvitu od desky
s elektronikou.

2. Vyjméte desku s elektronickymi soucastkami.

3. Vytvoite pfislusné montézni otvory pro Srouby a kabel v zadni
Casti krytu.

4. Protahnéte kabel vytvofenym otvorem.

5. Upevnéte zadni ¢ast krytu pfimo na sténu nebo k pfibalenému
drzéku (Obr. 5).

6. Nasadte a upevnéte desku s elektronickymi sou¢astkami s ohledem
na montazni vysku detektoru (Obr. 7).

7. Pripojte vodice k pfisluSnym svorkam.

8. Pomoci propojek nastavte pracovni parametry detektoru.

9. Pripojte konektor LED osvitu na desku s elektronikou a uzavrete

kryt detektoru.

OBRAZEK 4. Otevieni krytu.
OBRAZEK 5. Zplisoby montaze detektoru.
OBRAZEK 6. Montaz detektoru na drzak.

Pozndmka: Pro spinéni podminek vyZadovanych normou

EN50131-2-2, se musi detektor montovat pfimo
na montazni povrch bez pouziti pridavného drzéku.

1. Zapnéte napajeni detektoru. LED kontrolka za¢ne blikat (pokud
je propojka LED ON/OFF pinu nasazena).

2. Po vstoupeni detektoru do pracovniho rezimu (LED kontrolka
prestane blikat), provedte test dosahu detektoru, tzn. zkontrolujte,
zda pohyb v hlidaném prostoru aktivuje poplachové relé a dojde
k rozsviceni LED kontrolky.

3.V pfipadé nutnosti zmérite citlivost detektoru (piny PIR SENS.).

MONTAZ SPUSTENIE ErKATAZTAZH

1. Otvorit kryt (obr. 4) a odpojit konektor LED-iek osvetlenia na doske 1. Zapnut napajanie detektora. LED-ka zacne blikat (ak je nasadeny 1. AgaipéoTe To TrepiBANua (EIK. 4) kai amroouvaEaTe T KAAWSIO Twv AURVILV
elektroniky. jumper LED ON/OFF). Quwriopou LED omd tnv utrodoxr TG NAEKTPOVIKAG TIAAKETAG.

2. Vybrat dosku s elektronikou. 2. Ked je detektor pripraveny na ¢innost (LED-ka prestane blikat), 2. Ag@aipéaTe TNV NAEKTPOVIKN TTAKETQ.

3. Do zadnej ¢asti krytu urobit otvory pre skrutky a kabel. vykonat test dosahu, ¢ize skontrolovat' ¢i reakcia detektora na 3. AnpioupynoTe TIG OTTEG yia TIG BideEG Kal TO KaAwdI0 OTNV TTAGTN Tou

4. Pretiahnut kabel cez otvor. pohyb v kontrolovanom priestore aktivuje relé a LED-ka detektora TepIBARHATOG.

5. Pripevnit zadnu ¢ast krytu na stenu alebo na prilozent konzolu sa rozsvieti. 4. TMepdoTe T0 kaAwdIo péoa Ao TV avTioTOIKN OTTH.

o

(obr. 5).
Pripevnit dosku elektroniky. Treba pamétat’ na nastavenie vysky

3.V pripade potreby zmenit citlivost detektora
(jumper PIR SENS.).

TECHNICKA DATA
Napajeci napéti 12V DC +15%
Proudova spoteba detektoru, klidovy stav 10 mA
Proudova spotfeba detektoru, maximaini 12 mA
Maximalni proudova spotreba osvitu 28 mA
Doba signalizace poplachu 2s
Detekovatelna rychlost pohybu 0,3..3m/s

Vyhovuje standardim

EN50130-5, EN50131-1,
EN50131-2-2, EN50130-4

Stuperi zabezpeceni dle EN50131-2-2 Stupeii 2
Trida prostredi dle EN50130-5 Il
Rozsah pracovnich teplot -30°C...+55°C
Rozméry 63 x 96 x 49 mm
Doporuéena vyska montaze 24m
Hmotnost 92g

OBRAZEK 7. Efekt vysky montaze detektoru na pokryti prostoru
a zpusob posunu desky elektroniky pro optimalizaci pokryti prostoru.

V zavislosti na montazni vySce by mél byt stfed méfitka: zarovnan
na znacku vyrazenou na krytu detektoru (montazni vyska 2,4 m),
umistény nad znackou (montaz do vySek nad 2,4 m — pfiklad B)
nebo pod znackou (montaz niZe nez 2,4 m - pfiklad D).

montaze detektora pomocou pozi€nych rysiek (obr. 7).

7. Pripojit vodice na zodpovedajlce svorky.

8. Pomocou jumperov nastavit parametre ¢innosti detektora.

9. Pripojit konektor LED-iek osvetlenia na doske elektroniky a zatvorit
kryt detektora.

OBRAZOK 4. Sposob otvorenia krytu.
OBRAZOK 5. Moznosti montaze detektora.
OBRAZOK 6. Montaz detektora na konzolu.
Pozor: Kvoli zhode s poZiadavkami normy EN50131-2-2

nesmie byt detektor montovany na konzolu.

OBRAZOK 7. Spésob nastavenia dosky elektroniky na zaistenie
optimalneho dosahu detekcie detektora. V zavislosti od vysky
montaze sa musi stredna ryska nachadzat: oproti ryske na kryte
(montaz vo vyske 2,4 m), nad ryskou na kryte (montaz nad 2,4 m —
priklad B) alebo pod ryskou (montaz pod 2,4 m — priklad D).

TECHNICKE INFORMACIE

Napétie napajania 12V DC +15%
el e 10mA
Maximalny odber pridu detektorom 12mA
Maximalny odber pridu osvetlenim 28 mA
Pripustné zataZenie kontaktov relé 40mA/ 16V DC
Cas signalizacie alarmu 2s
Detekovana rychlost pohybu 0,3..3m/s

Splnené normy

EN50130-5, EN50131-1,
EN50131-2-2, EN50130-4

5. ZTEPEWOTE TNV TAGTN TOou TTEPIBARPATOG OTOV TOiXO A OTO
emouvamtopevo otipiypa (Eik. 5).

6.  ZTEPEWOTE TNV NAEKTPOVIKA TTAAKETa, AapBdvovTag utréwn To Uyog
G eykatdaTaong Tou avixveutr (Eik. 7).

7. ZuvdéoTe Ta KAAWSIO GTOUG QVTIOTOIXOUG TEPUATIOUOUG (KAEHES).

8. XpnoipomoioTe Toug BpaxUKUKAWTAPES (jumbers) yia va opioeTe
TIG TIAPAPETPOUG AEITOUPYIOG TOU QVIXVEUTH.

9. ZuvdéoTe To KaAWSIO Twv Auxviwy pwtiopoU LED oTnv utrodoxn Tng
NAEKTPOVIKAG TTAOKETOG Kal KAEIOTE TO TTEPIBANUA TOU AVIKVEUTH.

EIKONA 4. Agaipeon Tou TrepIBARPaTOG.
EIKONA 5. TpoTrol eyKaTtdoTaong Tou aviXVeUTH.
EIKONA 6. TomroB£Tnon Tou aviXVeuTr 0To OTAPIYHA.

Znueiwan: lNa ouppdpewon e 1is amairoeis EN50131-2-2, o avi-
XVEUTHS TPETTEl va eykaraoTadei arr’ euBeiag oTny emipa-
vela oThpIéns, Xwpis 1o mpoabeTo oTrpIyUa.

ENEPIrOMOIHZH

1. EvepyomoijoTe TV Tpo@odoaia Tou avixveutr. H Auyvia LED
6a apyioel va avaBoofrivel (av ol akideg LED ON/OFF éxouv
YEQUPWOEI).

2. Ortav o avixveuTrg e10€ABel o€ katdataon Asitoupyiag (n Auvia LED
Ba oTapamael va avaBoaprivel), EAEYETE TNV ePPEAEID TOU avIXVEUTH),
T.X. KIVNOEiTe péoa otny TEpIoX KAAUYNG yia va DIATTIOTWOETE OTI
evepyoTroleital To peAé Trapaiaong kai 61 avaper n Auxvia LED.

3. Edv kpiBei amapaitnto, ahGgTe TNV €uaioBnaia Tou avixveuTr

(aKidec PIR SENS).

NPOAIATPA®EZ

Tpogodooia 12V DC £15%
KatavéAwaon Tou avixveuTr o€ katdoTaon

QVapovig 10mA
Méyiotn karavaAwan Tou aviXVeuTr 12 mA
Méyiotn karavéAwan aTé Tov uTIoud 28 mA
MéyioTo goprio eTTagrg peAé 40mA/ 16V DC
Xpévog didipkelag ouvayeppol 2s
Avixveloiun TaxotnTa 0,3...3 p/deut

ZUPHOPQWON HE Ta TIPOTUTIA

BaBuég aopaleiag oupwva

EN50130-5, EN50131-1,
EN50131-2-2, EN50130-4
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FELSZERELES UZEMBE HELYEZES
1. Nyissa ki a hazat (4. abra) és csatlakoztassa le a vilagité LED-eket 1. Kapcsolja be az érzékeld tapfesziiltségét. A LED elkezd villogni
az dramkori lapon talalhaté csatlakozorol. (amennyiben a LED ON/OFF érintkezétiiskék rovidre vannak
2. Tavolitsa el az aramkori lapot. zarva).
3. Készitse el a haz hatoldalan a csavarok és a kabelatvezetés 2. Amikor az érzékel6 miikdésre kész (a LED abbahagyja a villogast),
nyilasait. végezze el az érzékelési tartomany ellendrzését pl. ellendrizze,
4. Vezesse 4t a kabelt az elkészitett nyilason. ) hogy a felligyelt terlileten bellili mozgas aktivalja-e a riasztasrelét
5. ROgzitse a haz hatoldalat a falra vagy a mellékel tartéhoz (5. Abra) és a LED fényét.
6. Rogzitse az elektronikai kartyat az erzékeld szerelési magassaganak 3. Amennyiben sziikséges, llitson az érzékel6 érzékenységén (PIR
figyelembevételével (7. Abra). SENS érintkezétiiskék).
7. Csatlakoztassa a vezetékeket a megfelel6 sorkapcsokhoz. . P
8. A rovidzarak hasznalataval allitsa be az érzékeld mikodési ~ RESZLETES LEIRAS
paramétereit. ) o ) B . Tapfesziiltség 12V DC £15%
9. Csatlakozt’assa vissza V|_Iag|to LEI?-elfet az ar'arpkon lapon taldlhaté Erzékeld dramfogyasztas, készenlét 10 mA
csatlakozohoz és zarja vissza az érzékeld hazat. ErzéKeld Aramiogyaszids, maximum 28 mA
A 4 avolita Reléérintkezék névleges kapcsolasi
I’\BRA 4. Ifedel eltavolitasa. feljesitménye (ellenél?és) P 40mA/ 16V DC
ABRA 5. Erzékelo felszerelésének modjai. Riasztasjelzési id6 2s
ABRA 6. Erzékel§ tartora torténé felszerelése. EEZelelesBebess g 03..3m/s

Megjegyzés: Az EN50131-2-2 kbvetelményeinek térténé megfelelés

érdekében az érzékel6t tovabbi tart hasznélata nélkiil
kozvetleniil a felszerelési feliiletre kell régziteni.

Stuperi zabezpecenia podla EN50131-2-2 Grade 2
Trieda prostredia podla EN50130-5 ]
Pracovna teplota -30°C...+55°C
Rozmery 63 x 96 x 49 mm
Odporucana vyska montaze 24m
Hmotnost' 929

EIKONA 7. O 1p6110G TOTTOBETNONG TNG NAEKTPOVIKAG TTAGKETAG VIO
BeATiwan TG TepIoxng kdAuyng. Avaidoya pe To Uyog Tng eyKaTdoTaong
TOU QVIXVEUTA, N HETQia ypappA TNG KAIPOKAG TTIPETTEL: va EUBUYPAMIOTE]
ye 10 onuddi oTo TepiBANpa (eykatdoTtaon oe Uywog 2,4 p), fi va
ToTToBeTNBE! TTévWw aTTd To ONPAdI (EykatdoTaon wnAdtepa amd 2,4 y
— Topddelypa B) A kdtw amd 1o onuad! (sykatdoTaon XapnAotepa
amd 2,4 p mopddelyua D).

ABRA 7. Az aramkori lap helyzete az optimalis érzékelési teriilet
bedllitasara. A felszerelési magassagtol fiiggéen; a kézepes
skalaosztast szlikséges bedllitani a haz jelzésével egy vonalba

Megfelel a kdvetkez6 szabvanyoknak

Biztonségi fokozat az EN50131-2-2-nek

EN50130-5, EN50131-1,
EN50131-2-2, EN50130-4

megfeléen 2fokozat
Kornyezeti osztaly az EN50130-5-nek I
megfeleléen

Mikodési hémérsékleti tartomany -30°C...+55°C

EN50131-1, EN50131-2-2,

ue EN50131-2-2 Grade 2
MepiBaAovTikn 165N oUPQwVa 1
e EN50130-5

©epUOKPACIakS eUPog AerToupyiag -30°C...+55°C
AiaoTéoelg 63 x 96 x 49 Ao
Mporteivépevo Uyog eykatdotaong 24y
Bdpog 92 yp

(szerelés 2,4 m-es magassagba), a jelzés folé (szerelés
magasabban, mint 2,4 m — B példa) vagy a jelzés ala
(szerelés alacsonyabban, mint 2,4 m — D példa).

Teljesitett el6irasok

Méretek
Ajanlott szerelési magassag
Tomeg

EN50130-4, EN50130-5
63 x 96 x 49 mm

24m

92g



