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Le détecteur NAVY est destiné a détecter le mouvement dans l'espace protégé et a
deétecter le bris de votre.

CARACTERISTIQUES

+ Capteur de mouvement PIR et capteur de bris de vitre dans un boitier.
+ Deux sorties d'alarme indépendantes.

+ Sensibilité de détection réglable des deux capteurs.

+ Double pyroélément.

+ Algorithme numérique de détection de mouvement.

+ Option d'immunité aux animaux jusqu'a 15 kg.

+ Compensation numérique de température

+ Analyse bidirectionnelle avancée du son.

+ Voyant bicolore LED pour la signalisation.

+ Activation/désactivation a distance du voyant LED.

+ Mémoire d'alarme.

+ Surveillance du chemin de signal du capteur PIR et de la tension d'alimentation.
« Autoprotection & l'ouverture du boitier.

DESCRIPTION

Le détecteur déclenche une alarme :

« lorsqu'il détecte un mouvement dans I'espace sécurisée ;

« lorsqu'en moins de 4 secondes, un son a basse fréquence (choc) suivi d'un son
a haute fréquence (bris de glace) sont enregistrés.

Fonctions de surveillance

Dans le cas de la chute de tension au-dessous de 9 V (+5%) pendant plus de 2 secondes
ou de 'endommagent du chemin de signal du capteur PIR, le détecteur signale une panne.
La panne est signalée par 'activation de la sortie d'alarme, et le voyant LED s'allume en
rouge. La panne est signalée aussi longtemps qu'elle dure.

Activation/désactivation a distance du voyant LED

Le voyant LED peut étre activé/désactivé lorsque le cavalier sur les broches LED est placé
en position OFF. La borne LED permet d'activer/désactiver le voyant LED. Le voyant LED est
activé, sila bome est connectée a la masse. Si elle est déconnectée a la masse, le voyant
LED est désactivé. La borne peut étre reliée a la sortie type OC de la centrale d'alarme
programmée p. ex comme INDICATEUR MODE SERVICE, COMMUTATEUR BISTABLE
OU INDICATEUR TEST DE ZONES.

Mémoire d’alarme

Sert a activer/désactiver la mémoire d'alarme. Si la borne est connectée a la masse,
la mémoire d’alarme est activée. Elle est désactivée, si la borne est déconnectée a la
masse. Si la mémoire d'alarme est activée et qu'une alarme déclenche, le voyant LED
commence a clignoter (en rouge — capteur de mouvement ; en vert - capteur de bris de
vitre). La mémoire d'alarme est signalée jusqu’a ce qu'elle soit a nouveau activée (borne
MEM connectée a la masse). La désactivation de la mémoire d'alarme n'arréte pas la

signalisation de la mémoire d'alarme. La borne MEM peut étre connectée a la sortie type
OC de la centrale dalarme programmée p. ex comme INDICATEUR ARMEMENT.

CARTE ELECTRONIQUE

@® microphone.
@ bornes :

TMP sortie anti-sabotage (NF);

NCG sortie d'alarme du capteur de bris de vitre (relais NF) ;

NCP sortie d'alarme du capteur de mouvement PIR (relais NF) ;

MEM activation/désactivation de la mémoire d'alarme ;
LED activation/désactivation du voyant LED ;
COM masse ;
12V_entrée d'alimentation.
® voyant LED bicolore indiquant :
- alarme déclenchée par le capteur de mouvement PIR
- allumé en rouge 2 secondes ;
— mémoire de I'alarme déclenchée par le capteur de mouvement PIR
- clignote en rouge ;
— alarme déclenchée par le capteur de bris de vitre — allumé en vert 2 secondes ;
- mémoire de I'alarme déclenchée par le capteur de bris de vitre
- clignote en vert ;
- enregistrement du son basse fréquence — allumé en vert 0,5 seconde ;
- mode test du capteur de bris de vitre
— flash court en vert toutes les 3 secondes ;
- panne - allumé en rouge ;
- démarrage - clignote en alternance en rouge et en vert.
@ pyroélément double. Ne pas toucher le pyroélément pour ne pas le salir.
® broches pour configurer le détecteur :

PET activation/désactivation de I'option immunité aux animaux. L'option est
activée, si le cavalier placé en position ON (fig. 2).

TST activation/désactivation du mode test du capteur de bris de vitre. En
mode test, le capteur signale une alarme, s'il détecte un son haute
fréquence (bris de glace). L'option est activée, si le cavalier placé en
position ON (fig. 2).

LED activation/désactivation du voyant LED. Activé, si le cavalier placé en
position ON (fig. 2) - L'activation/désactivation a distance du voyant
n'est alors disponible.

® contact d'autoprotection.

@ trou pour vis de fixation.

potentiométre pour réglage de la sensibilité du capteur PIR.

® potentiométre pour réglage de la sensibilité du capteur de bris de vitre.

Detektory NAVY slouzi k detekci pohybu ve sledovaném prostoru a detekci tfiSténi skla.
VLASTNOSTI

+ Pohybovy PIR senzor a senzor tisténi skla v jednom krytu.
+ Dva nezavislé poplachové vystupy.

+ Plynule nastavitelnd citlivost detekce obou senzorti.

+ Dvojity pyroelement.

+ Algoritmus digitaini detekce pohybu.

+ Odolnost proti zvifattm do 15 kg.

« Digitaini teplotni kompenzace.

+ Pokrotilé dvoucestna analyza zvuku.

+ Dvoubarevna LED pro signalizaci poplachu.

+ Vzdélené zapnutifvypnuti LED.

+ Pamét poplachu.

+ Kontrola signalové cesty PIR senzoru a napéjeciho napéti.
+ Tamper ochrana proti otevieni krytu.

POPIS

Poplach se spusti po:

+ detekci pohybu na PIR senzoru;

+ detekci nizké frekvence zvuku (Uder) senzorem tfiSténi skla nasledovany
vysokofrekvencnim zvukem (tfisténi skla) v Case kratsim nez 4 sekundy.

Kontrolni vlastnosti

Detektor bude signalizovat poruchu, pokud dojde k poklesu napajeni pod 9V ( 5%)
na déle nez 2 sekundy, nebo dojde k poruse signalové cesty. Signalizace poruchy
je nahlaena rozpojenim poplachového relé a stalym svitem Cervené LED kontrolky.
Signalizace poruchy bude trvat po celou dobu poruchy detektoru.

Vzdalené zapnutilvypnuti LED

Pokud je propojka nasazena v pozici OFF, je mozné LED kontrolku na dalku zapnout/vypnout.
Pro ovladani zapnutifvypnuti LED kontrolky slouzi vstup (svorka) LED. LED je zapnuta,
pokud je svorka pfipojena ke spolecné zemi, a vypnuta, pokud je svorka od spolecné zemé
odpojena. K LED svorce miizete pfipojit vystup Ustfedny typu OC a nastaveny napfiklad jako
STAV SERVISNIHO REZIMU, BI PREPINAC nebo STAV TEST ZON.

Pamét' poplachu

Pokud je povolena signalizace LED, pak detektor miZe signalizovat pamét poplachu.
Pro povolenilzakézani signalizace paméti poplachu slouzi svorka MEM. Signalizace
paméti poplachu je povolena, pokud je svorka pfipojena ke spoletné zemi, a zakézéana,
pokud je odpojena od spole¢né zeme. Pokud je signalizace paméti poplachu povolena
a dojde k vyhlaseni poplachu, LED kontrolka zacne blikat (¢ervené — pohybovy senzor;
zelené - senzor tisténi skla). Signalizace paméti poplachu bude trvat do té doby, nez
dojde k jejimu opétovnému povoleni (svorka MEM bude odpojena znovu pfipojena ke
spoleéné zemi). Zakézanim paméti poplachu nedojde k zakazani signalizace poplachu.

K MEM svorce muZete pfipojit vystup Ustfedny typu OC a nastaveny napfiklad jako
STAV ZASTREZENO.

DESKA S ELEKTRONIKOU

@ mikrofon.
@ svorky:
TMP vystup tamperu (NC);
NCG poplachovy vystup senzoru tfisténi skla (NC relé);
NCP poplachovy vystup pohybového senzoru PIR (NC relé);
MEM oviadani paméti poplachu;
LED ovladani LED kontrolky;
COM spole¢na zem;
12V napéjeci vstup;
® dvoubarevna LED signalizuje:
- spusténi poplachu z pohybového PIR senzoru — LED se rozsviti ¢ervené na
2 sekundy;
- spusténi paméti poplachu z pohybového PIR senzoru — LED blika ¢ervené;

i paméti poplachu ze senzoru tfisténi skla - LED blika zelené;
— detekci nizko-frekvenéniho zvuku — LED se rozsviti zelené na 0,5 sekund;
— testovaci reZim senzoru tfisténi skla - kratké bliknuti kazdé 3 sekundy;
- poruchu — LED sviti ¢ervené;
- spousténi — LED blika stfidavé cervené a zelené.
@ dudlni pyroelement. Nedotykejte se pyroelektrického senzoru, abyste jej
neznecistili.
® konfiguracni piny detektoru:
PET povoleni/zakazan imunity vici domécim zvifatim. Volba je povolena,
pokud je propojka nasazena v pozici ON (Obr. 2).
TST povolenilzakazani testovaciho rezimu senzoru tfisténi skla.
V testovacim rezimu senzor tfisténi skla detekuje pouze vysoko-
frekvenéni zvuk (zvuk tFisténi skla). Testovaci rezim je povolen, pokud je
nasazena propojka v pozici ON (Obr. 2).
LED povoleni/zakazani signalizace LED. Signalizace LED je povolena, pokud
Je propojka nasazena v pozici ON (Obr. 2) - pak jiz neni mozno ovladat
vzdélené povoleni/zakézani LED.
® tamper kontakt.
@ montazni tvory.
potenciometr pro nastaveni citlivosti PIR senzoru.
® potenciometr pro nastaveni citlivosti senzoru fisténi skla.

Czujka NAVY umozliwia wykrycie ruchu w chronionym obszarze i wykrycie zbicia
szyby.

WLASCIWOSCI

+ Czujnik ruchu PIR i czujnik zbicia szyby w jednej obudowie.
+ Dwa niezalezne wyjscia alarmowe.

+ Regulowana czutos¢ detekcji obu czujnikéw.

+ Podwdjny pyroelement.

+ Cyfrowy algorytm detekcji ruchu.

+ Opcja odpomosci na ruch zwierzat o wadze do 15 kilogramow.
+ Cyfrowa kompensacja temperatury.

+ Zaawansowana dwutorowa analiza dzwigku.

+ Dwukolorowa dioda LED do sygnalizacji alarmu.

+ Zdalne wigczanie/wytaczanie diody LED.

Pamiec alarmu.
Nadzor toru sygnatowego czujnika PIR i napiecia zasilania.
Ochrona sabotazowa przed otwarciem obudowy.

OPIS

Czujka zgtasza alarm w nastepujacych przypadkach:

+ wykrycie ruchu w chronionym obszarze;

« zarejestrowanie w czasie krétszym niz 4 sekundy kolejno dzwigku niskiej
(uderzenie) i wysokiej (ttuczenie szkla) czestotliwosci.

Funkcje nadzoru

W przypadku spadku napigcia ponizej 9 V (+5%) na czas diuzszy niz 2 sekundy lub usz-
kodzenia toru sygnatowego czujnika PIR, czujka zgtosi awarie. Awaria sygnalizowana
jest wigczeniem wyjscia alarmowego czujnika ruchu PIR oraz $wieceniem diody LED
na czerwono. Sygnalizacja awarii trwa przez caly czas jej wystepowania.

Zdalne wiaczanie/wytaczanie diody LED

Zdalne wiaczanie/wylgczanie diody LED jest mozliwe, gdy zworka na kotkach LED zalozona
jest w pozycji OFF. Zdalne wigczanie/wytgczanie diody LED umozliwia zacisk LED. Dioda
LED jest wigczona, gdy na zacisk podana jest masa. Dioda LED jest wylgczona, gdy
zacisk jest odcigty od masy. Do zacisku mozna podiaczy¢ wyjscie centrali alarmowej typu
0OC zaprogramowane np. jako WSKAZNIK TRYBU SERWISOWEGO, PRZELACZNIK
BISTABILNY lub WSKAZNIK TESTU WEJSC.

Pamig¢ alarmu

Jezeli wigczona jest dioda LED, czujka moze sygnalizowac¢ pamig¢ alarmu. Wiaczanie/
wylgczanie pamigci alarmu umozliwia zacisk MEM. Pamie¢ alarmu jest wiaczona, gdy na
zacisk podana jest masa. Pamig¢ alarmu jest wytaczona, gdy zacisk jest odcigty od masy.
Jezeli pamie¢ alarmu jest wigczona i bedzie miat miejsce alarm, dioda LED zacznie miga¢
(na czerwono - czujnik ruchu; na zielono - czujnik zbicia szyby). Sygnalizacja pamieci
alarmu bedzie trwata do czasu ponownego wigczenia pamigci alarmu (podania masy

na zacisk MEM). Wytgczenie pamigci alarmu nie koriczy sygnalizacji pamigci alarmu.
Do zacisku MEM mozna podtaczy¢ wyjscie centrali alarmowej typu OC zaprogramowane
np. jako WSKAZNIK CZUWANIA.

PLYTKA ELEKTRONIKI

® mikrofon.
@ zaciski:

TMP wyjscie sabotazowe (NC);

NCG wyjécie alarmowe czujnika zbicia szyby (przekaznik NC);

NCP wyjscie alarmowe czujnika ruchu PIR (przekaznik NC);

MEM wigczanie/wytaczanie pamieci alarmu;
LED wigczanie/wytgczanie diody LED;
COM masa;
12V wejscie zasilania;
@ dwukolorowa dioda LED sygnalizujgca:
— alarm wywotany przez czujnik ruchu PIR - $wieci na czerwono
przez 2 sekundy;
- pamig¢ alarmu wywotanego przez czujnik ruchu PIR — miga na czerwono;
- alarm wywotany przez czujnik zbicia szyby — $wieci na zielono
przez 2 sekundy;
- pamig¢ alarmu wywotanego przez czujnik zbicia szyby — miga na zielono;
- zarejestrowanie dzwigku niskiej czestotliwosci — $wieci na zielono
przez 0,5 sekundy;
- tryb testowy czujnika zbicia szyby - krétki btysk na zielono co 3 sekundy;
— awarig — $wieci na czerwono;
- rozruch — miga na przemian na czerwono i zielono.
@ podwdjny pyroelement. Nie nalezy dotyka¢ pyroelementu, aby go nie
zabrudzic.
® kotki do konfiguracji czujki:

PET wigczenie/wyltaczenie opcji odpornosci na zwierzeta. Opcja jest
wigczona, gdy zworka jest zatozona w pozycji ON (rys. 2).

TST wigczenie/wytaczenie trybu testowego czujnika zbicia szyby. W trybie
testowym czujnik zgtasza alarm po zarejestrowaniu dzwieku wysokiej
czestotliwosci (dzwieku tiuczonego szkta). Tryb testowy jest wigczony,
gdy zworka jest zatozona w pozycji ON (rys. 2).

LED wigczenie/wytgczenie diody LED. Dioda LED jest wiaczona, gdy zworka
jest zatozona w pozycji ON (rys. 2) - zdalne wigczanie/wytaczanie diody
LED jest wéwczas niemozliwe.

® styk sabotazowy.

@ otwor na wkret mocujacy.

potencjometr do regulacii czutosci czujnika PIR.

@® potencjometr do regulacji czutosci czujnika zbicia szyby.

Der Melder NAVY ermdglicht die Bewegungserfassung im geschiitzten Bereich und
Glasbrucherkennung.

EIGENSCHAFTEN

PIR-Sensor und Sensor fiir Glasbrucherkennung in einem Gehause.
2zwei unabhangige Alarmausgénge.

Einstellbare Empfindlichkeit beider Sensoren.

Doppelter Pyrosensor.

Digitaler Algorithmus der Bewegungserfassung.

Optionale Haustiererkennung bis 15 kg.

Digitale Temperaturkompensation.

Erweiterte, duale Frequenzanalyse.

Zweifarbige LED-Diode zur Alarmanzeige.

Ein-/Ausschalten der LED-Diode per Fernzugriff.

Alarmspeicher.

Kontrolle des Signalkanals des PIR-Sensors und der Spannungsversorgung.
+ Sabotageschutz vor Offnen des Gehéuses.

BESCHREIBUNG

Der Melder signalisiert einen Alarm in folgenden Situationen:

+ Bewegungserfassung im geschiitzten Bereich;

+ Registrierung in weniger als 4 Sekunden zuerst eines Signals von niedriger
Frequenz (Schlag) und danach eines Signals von hoher Frequenz (Glasbruch).

Funktionen der Kontrolle
Wenn die Spannung unter 9 V (5%) fiir langere Zeit als 2 Sekunden féllt oder bei
der Beschadigung des Signalkanals des PIR-Sensors signalisiert der Melder eine
Storung. Die Stérung wird durch Aktivierung des Alarmrelais und durch dauerhaftes
Leuchten der LED in Rot signalisiert. Die Stérungssignalisierung dauert solange, bis
die Stérung beendet wird.

Ein-/Ausschalten der LED-Diode per Fernzugriff

Um die LED-Diode per Fernzugriff ein- und ausschalten zu kdnnen, setzen Sie die Steckbriicke
auf Pins LED in Position OFF. Die Ein- und Ausschaltung der LED-Diode ermdglicht die
Klemme LED. Um die LED-Diode einzuschalten, schliefen Sie die Masse an die Klemme
LED an. Um die LED-Diode auszuschalten, trennen Sie die Klemme LED von der Masse. An
die Klemme kann man auch den OC-Ausgang der Alarmzentrale anschlieen. Der Ausgang
kann z.B. als SERVICEMODUSSTATUS, BISTABILER KONTAKT oder ANZEIGE FUR
LINIENTEST programmiert werden.

Alarmspeicher

Wenn die LED-Diode eingeschaltet ist, kann der Melder den Alarmspeicher signalisieren.
Zur Ein-/Ausschaltung des Alarmspeichers dient die Klemme MEM. Der Alarmspeicher
ist eingeschaltet, wenn an die Klemme die Masse angeschlossen ist. Der Alarmspeicher
ist ausgeschaltet, wenn die Klemme von der Masse getrennt ist. Ist der Alarmspeicher

eingeschaltet und wird ein Alarm ausgeldst, dann wird die LED-Diode blinken (rot —
Bewegungssensor; griin — Glasbruchsensor). Der Alarmspeicher wird bis zur ereutem
Einschalten des Alarmspeichers signalisiert (bis die Masse an die Klemme MEM ange-
schlossen wird). Das Ausschalten des Alarmspeichers beendet nicht die Signalisierung des
Alarmspeichers. An die Klemme MEM kann man den als SCHARFZUSTANDSANZEIGE
programmierten OC-Ausgang der Alarmzentrale anschlieRen.

ELEKTRONIKPLATINE

@® Mikrofon.
@ Klemmen:

TMP Sabotageausgang (NC);

NCG Alarmausgang fiir den Glasbruchsensor (NC-Relais);

NCP Alarmausgang fiir den PIR-Sensor (NC-Relais);

MEM Ein-/Ausschalten des Alarmspeichers;
LED Ein-/Ausschalten der LED-Diode;
COM Masse;
12V Stromversorgungseingang;
® Die zweifarbige LED-Diode signalisiert:
- durch den PIR-Sensor ausgelosten Alarm — leuchtet rot 2 Sek. lang;
- durch den PIR-Sensor ausgeldsten Alarmspeicher - blinkt rot;
— durch den Glasbruchsensor ausgeldsten Alarm - leuchtet griin 2 Sek. lang;
- durch den Glasbruchsensor ausgelosten Alarmspeicher - blinkt griin;
— Registrierung eines Signals von niedriger Frequenz - leuchtet griin 0,5 Sek. lang;
- Testmodus des Glasbruchsensors — kurzes Aufblitzen alle 3 Sek.;
- Stdrung - leuchtet rot;
— Anlauf - blinkt abwechselnd rot und griin.
@ Doppelter Pyrosensor. Pyrosensor nicht beriihren, um ihn nicht zu
verschmutzen.
® Pins zur Konfiguration des Melders:

PET Ein-/Ausschalten der Option der Haustiererkennung. Um die Option
einzuschalten, setzen Sie die Steckbriicke in Position ON (Abb. 2).

TST Ein-/Ausschalten des Testmodus des Glasbruchsensors. Im Testmodus
meldet der Sensor einen Alarm nach der Registrierung eines Signals
von hoher Frequenz (Glasbruch). Um den Testmodus einzuschalten,
setzen Sie die Steckbriicke in Position ON (Abb. 2).

LED Ein-/Ausschalten der LED-Diode. Um die LED-Diode einzuschalten,
setzen Sie die Steckbriicke in Position ON (Abb. 2) - die Ein-/
Ausschaltung der LED-Diode per Fernzugriff ist dann unmdglich.

® Sabotagekontakt.

@ Montagedffnung.

Potentiometer zur Einstellung der Empfindlichkeit des PIR-Sensors.

@® Potentiometer zur Einstellung der Empfindlichkeit des Glasbruchsensors.

De NAVY detector detecteert beweging en glasbreuk detective in het beveiligde
gebied.

EIGENSCHAPPEN

+ PIR en glasbreukdetector in één behuizing.

« Twee onafhankelijke alarmuitgangen.

+ Aanpasbare detectie gevoeligheid voor beide detectoren.

+ Dual pyro-sensor element.

+ Digitale bewegingsdetectie algoritme.

+ Diervriendelijk tot 15 kg.

« Digitale temperatuurcompensatie.

+ Geavanceerde tweeweg geluidsanalyse.

+ Tweekleuren LED voor indicatie van de alarm status.

+ LED op afstand in/uit te schakelen.

+ Alarmgeheugen.

+ Supervisie van de PIR detector signaalbaan en voedingsvoltage.

+ Sabotage beveiliging tegen het openen van de behuizing.

BESCHRIJVING

Het alarm wordt geactiveerd als:

+ de PIR beweging detecteert;

+ de glasbreukdetector een laagfrequent geluid detecteert (inslag) en dit binnen 4
seconden gevolgd wordt door een hoogfrequent geluid (glasbreuk).

Supervisie eigenschappen

Indien het voltage beneden de 9 V (+ 5%) komt voor meer dan 2 seconden of er is een

signaalbaan verstoring, dan zal de detector een storing detecteren. De storing wordt

gegenereerd door activering van de relais uitgang van de PIR en een blijvend brandende

LED. De storing zal net zo lang worden weergegeven als de storing duurt.

LED op afstand inschakelen/uitschakelen

De LED kan op afstand in en uit worden geschakeld als de jumper van de LED pinnen in

de OFF positie staat. De LED aansluiting maakt het mogelijk de LED op afstand in of uit te

schakelen. De LED isingeschakeld als de aansluiting verbonden wordt met de common ground,

en uitgeschakeld als deze verbroken is van de common ground. U kunt de LED aansluiten op

een OC type uitgang van het alarmsysteem en bijvoorbeeld geprogrammeerd als SERVICE

MODE STATUS, MAAK/BREEK SCHAKELAAR of ZONE TEST STATUS.

Alarmgeheugen

Als de LED ingeschakeld is kan de detector het alarmgeheugen signaleren. De MEM

aansluiting is om het alarmgeheugen in of uit te schakelen. Het alarmgeheugen is inge-

schakeld als de aansluiting verbonden is met de common ground en uitgeschakeld als

deze verbroken is van de common ground. Als het alarmgeheugen ingeschakeld is en er

een alarm optreedt dan zal de LED gaan knipperen (rood — bewegingssensor; groen —

glasbreuk sensor). Indicatie van het alarmgeheugen zal blijven totdat het alarmgeheugen

opnieuw ingeschakeld wordt (de MEM aansluiting wordt weer met de common ground

verbonden). Uif 1 van het alar 1 zal de alarmgeheugen indicatie niet
opheffen. U kunt de MEM aansluiten op een OC type uitgang van het alarmsysteem en
bijvoorbeeld geprogrammeerd als IN STATUS.

ELEKTRONISCHE PRINT

@ microfoon.
@ aansluitingen:
TMP Sabotage uitgang (NC);
NCG alarmuitgang van de glasbreuk sensor (NC relais);
NCP alarmuitgang van de PIR beweging sensor (NC relais);
MEM alarmgeheugen aansturing;
LED LED aansturing;
COM common ground;
12V voedingsingang;
@ tweekleuren LED voor indicatie van:
- alarm geactiveerd door de PIR beweging sensor — de LED licht rood op voor
2 seconden;
- geheugen van het alarm geactiveerd door de PIR bewegingssensor — de LED
knippert rood;
- alarm geactiveerd door de glasbreuksensor — de LED licht groen op voor 2
seconden;
- geheugen van het alarm geactiveerd door de glasbreuksensor — de LED
knippert groen;
- laagfrequent geluid gedetecteerd — de LED licht groen op voor 0.5 seconden;
- test mode van de glasbreuksensor — knippert groen elke 3 seconden;
- storing - de LED licht rood op;
- opwarmen — De LED knippert rood en groen.
@ dual pyro-sensor. Raak de pyro elektrische sensor niet aan, zodat deze niet
vuil wordt.
® detector configuratie jumpers:
PET inschakelen/uitschakelen van de diervriendelijke optie. De optie
is ingeschakeld als de jumper in de ON positie staat (Fig. 2).
TST inschakelen/uitschakelen van de test mode voor de glasbreuksensor.
In de test mode zal de sensor een alarm rapporteren als deze een
hoogfrequent geluid detecteert (glasbreuk geluid). De test mode
is ingeschakeld met de jumper in de ON positie (Fig. 2).
LED inschakelen/uitschakelen van de LED indicatie. De LED is ir hakeld

The NAVY detector allows detection of motion in the protected area and glass break
detection.

FEATURES

+ PIR motion sensor and glass-break sensor in one enclosure.
+ Two independent alarm outputs.

« Adjustable detection sensitivity of both sensors.

+ Dual element pyrosensor.

+ Digital motion detection algorithm.

+ Petimmunity up to 15 kg.

+ Digital temperature compensation.

+ Advanced two-path sound analysis.

+ Bi-color LED to indicate alarm status.

+ Remote LED enable/disable.

+ Alarm memory.

+ Supervision of PIR sensor signal path and supply voltage.
+ Tamper protection against cover removal.

DESCRIPTION

The alarm will be triggered when:

* PIR sensor detects motion;

« glass-break sensor registers a low frequency sound (impact) followed by a high
frequency sound (glass break) in less than 4 seconds.

Supervision features

In the event of the voltage drop below 9V (+ 5%) for more than 2 seconds or the signal
path failure, the detector will signal a trouble. The trouble is indicated by the activation of
alarm output of PIR motion sensor and the steady red light of LED indicator. The trouble
signaling will continue as long as the trouble persists.

Remote LED enable/disable

The LED can be enabled/disabled remotely when the jumper is placed across the LED pins
in OFF position. The LED terminal is provided to allow remote LED enable/disable. The LED
is enabled, when the terminal is connected to the common ground, and disabled, when the
terminal is disconnected from the common ground. You can connect to the LED terminal
an OC type control panel output programmed e.g. as the SERVICE MODE STATUS, Bl
SWITCH or ZONE TEST STATUS.

Alarm memory

If the LED is enabled, the detector can signal the alarm memory. The MEM terminal is
provided to allow the alarm memory enable/disable. The alarm memory is enabled, when
the terminal is connected to the common ground. The alarm memory is disabled, when
the terminal is disconnected from the common ground. If the alarm memory is enabled
and an alarm occurs, the LED will start blinking (red — motion sensor; green - glass-break
sensor). Indication of the alarm memory will continue until the alarm memory is enabled

again (the MEM terminal is connected to the common ground). Disabling the alarm memory
will not stop the alarm memory indication. You can connect to the MEM terminal an OC
type control panel output programmed e.g. as the ARMED STATUS.

ELECTRONICS BOARD

@® microphone.
@ terminals:

TMP tamper output (NC);

NCG alarm output of glass-break sensor (NC relay);

NCP alarm output of PIR motion sensor (NC relay);

MEM alarm memory control;
LED remote LED control;
COM common ground;
12V power input;
® bi-color LED to indicate:
— alarm triggered by PIR motion sensor — the LED lights red for 2 seconds;
— memory of alarm triggered by PIR motion sensor — the LED is blinking red;
— alarm triggered by glass-break sensor — the LED lights green for 2 seconds;
— memory of alarm triggered by glass-break sensor — the LED is blinking green;
- low-frequency sound registered — the LED lights green for 0.5 second;
- test mode of glass-break sensor — short green flash every 3 seconds;
— trouble - the LED lights red;
- warm-up - the LED is blinking alternately red and green.
@ dual element pyrosensor. Do not touch the pyroelectric sensor, so as not to
soil it.
® detector configuration pins:

PET enable/disable the pet immunity option. The option is enabled when the
jumper is set in ON position (Fig. 2).

TST enable/disable the test mode of glass-break sensor. In the test mode,
the sensor reports an alarm when it detects a high frequency sound
(glass break sound). The test mode is enabled when the jumper is set in
ON position (Fig. 2).

LED enable/disable the LED indicator. The LED is enabled, when the jumper
is setin ON position (Fig. 2) - the remote LED enable/disable is not
available then.

® tamper contact.

@ fixing screw hole.

potentiometer for adjustment of PIR sensor sensitivity.

® potentiometer for adjustment of glass-break sensor sensitivity.

W3sewarens NAVY nossonset oGHapyxuTb B 0Xp it 30He " pas-
6GuTue cTekna.

CBOMCTBA

* Visgewwarens asivkeHus MK v pasbutus ctexna B oHOM Kopnyce.
. ﬂEa HE3aBMCUMbIX TPEBOXHbIX BbIXOAA.

+ PerynipoaHHas YyBCTBUTENbHOCTb OBHAPY)KEHNS M3BeLLaTenen.
+ C/1BOEHHBIV MAPO3NEMEHT.

+ Liucbposoit anropum 0BHapyeHIs ABIKERNS.

+ ONUVIS UTHOPUPOBAHIS! KMBOTHbIX BECOM A0 15 KorpamM.

+ Linchposast koMneHcaLws TeMneparype.

+ PaclumpeHHbllt AByXkaHanbHbIA aHanu3 3syka.

« [IByXUBETHbIiA CBETOAMOA ANSt CUTHANM3ALIN TPEBOTU.

+ YaneHHoe ynpasriexvie CBETONOOM.

+ [NamsTb Tpesoru.

+ KoHponb curHansHoro TpakTa MVK-u3geLwaTens v HanpskeHns nuTaHus.
+ TamnepHast 3aLLyTa OT BCKpbITUS Kopryca.

ONMUCAHUE

M3BeLuiaTens cooBLUAET TPEBOTY B CRIEAYIOLLIX CrIyyasix:

* 0GHapyXeH1e ABIKEHMS B OXPaHAEMON 30HE;

* perucTpauus B TE4EHME MeHee YeM 4 CekyH/ 3ByKa HU3KOM 4YacToTbl (yaap)
¥ BBICOKOV YacToTbl (pasbuTue cTekna).

DyHKUMM KOHTPONA

B cnyyae napeHms HanpskeHus Hnke 9 B (+5%), npofomkatolLerocs AonbLue 2 cekyHa,
VNV NOBPEX[eHNs curHanbHoro Tpakta MK-u3sewiatens, usewarens coobliaet
aBapyio. ABapyst CUTHanNM3upyeTes BKMIoYeHeM TpeBOXHOro Bbixoaa MK-usseLwatens
1 CBEYEHMEM KpacHoro ceeToavoaa. CurHanuaauvs aBapun NpofomKkaeTcs B Te4eHmne
BCEro BPEMeHM ee NPUCYTCTBUS.

YnaneHHo 6rok1poBaTh/pa3tnokupoBaTh CBETOAMOZ MOXKHO, ECIM NEpeMbIYKa Ha LLTbIpb-
kax LED ycraHoeneHa B nonoxervie OFF. Ynparnerve ocylLECTBNAETCS Yepes Knemmy
LED. Cgetoavon pa3brokvposaH, ecri Ha knemmy nogaetcst Macca (0 B). Ceetoavon
3abrnok1poBaH, ecny kremma otcoemuHeHa ot Maccsl (0 B). K knemme MOXHO noakmio-
4nTb Bbix0f MK TMNa «OTKPLITBINA KOMNEKTOp», 3aMnporpaMMUPOBaHHBIA Kak, HanpuMep,
WHOWKATOP CEPBMCHOIO PEXMA, MEPEKIIKOHATESNb BUCTABUNBHBIV nnn
WHOVKATOP TECTA 30H.

MamaTL TpeBOTM

Ecnu ceetovoaHas MHankaLna BKMKYeHa, MOXET CUrHanuauposarb
namATb TpeBori. BkmioyaTk/BLIKNio4aTh NaMaTL TpeBoru nogonset knemma MEM.
MamsTb TPEBOrK BKIK4EHa, €CM Ha knemmy noaaetcs macca (0 B). MamsTs Tpesoru
BbIKIIOYEHa, €CI KNeMMa oTcoeauHeRa oT Maccl (0 B). Ecniv namsitb TpeBori BKiioyeHa
¥ Bbina Bbl3BaHa TPEBOTa, CBETOANOM HAYHET MUraTb (KDaCHbIN — U3BELLATENb ABUKEHUS;
3eneHbli — u3BeLyaTent pasbutis cTekna). CurHanuaauns namaTv Tpesoru byaet npo-

[IONKaTCA 10 MOMEHTA MOBTOPHOTO BKIIOYEHUS NaMATH TPEBOrY (Moaaqn Macchl Ha
knemmy MEM). BbikniioyeHne namaTv TpeBOrA He 3aBepluaeT CUTHanM3aLmio namsi
Tpegoru. K knemme MEM moxHo nogkntoumnTb Bbixog MK T1na «oTKpbITHI KONnekTop»,
3anporpaMM1poBaHHbIi kak, Hanpumep, VHAUKATOP PEXXVMA OXPAHbI.

MEYATHAA NNATA

@ MVKPOCHOH.
@ Knemmbl:
TMP TamnepHbiit Bbixos (NC);
NCG TpeBOXHbI/ BbIX0A M3BeLLaTens pasbutus crekna (pene NC);
NCP TtpeBoxHblit Bbixoz MNK-u3gewwatens (pene NC);
MEM BknioyeHme/BbIKNKOYEHNE NaMATH TPEBOTY;
LED ynpasneHue CBETOAMOAOM;
COM wmacca (0 B);
12V Bxop nuTaHus.
(® [BYXUBETHBIN CBETOAUOA, MHAVLMPYIOLLMIA:
— TPeBory, Bbi3BaHHy MK-13BeLLaTenem — ropuT KpacHbIM LIBETOM B Te4eHme 2 C;
— NamsiTb Tpesory, Bbl3BaHHoi MVK-u3BeLLatenem — MUraeT KpacHsIM LiBETOM;
— TPeBory, Bbl3BaHHYO 13BeLLlaTenem paGﬁVITMﬂ CTeKna — ropuT 3eMeHbIM LBETOM
B TeYeHue 2 C;
namsTb TPEBOY, BbI3BaHHOI M3BeLlaTenem pasbuTus cTekna — Muraet
3ereHbIM LIBETOM;
06HapyeHwe 3Byka HI3KOM 4aCTOTb! — FOPUT 3eNeHbIM LIBETOM B TeueHue 0,5 ¢;
TECTOBBIV PEXIM U3BELLATENS Pa3bUTUs CTEKNa — KOPOTKas BCMbILLKA
3eM1eHOrO LiBeTa kaxaple 3 C;
— aBapvio — FOPHT KPaCHBIM LIBETOM;
— 3aMycK — MUraeT KpacHbIM 1 3eMeHbIM LiBETOM.
@ cpiBOEHHbI NMpoanemeHT. He npukacaiTech k NUPo3aneMeHTy, 4Tobbl He
3arpAsHUTL ero.
® wWThIPbKY ANt HACTPOIIKY U3BeLLATENs:
PET BKnIo4eHNe/BLIKNIOYEHIE ONLIAM UTHOPUPOBAHMS XUBOTHBIX. Onuna
BKITIOYEHa, ECTIM NepeMbluka ycTaHoBneHa B nonoxerne ON (puc. 2).
TST BKnioYeHMe/BLIKTTIOYEHINE TECTOBONO PexvIMa u3BellaTens pasouns
cTekna. B TecToBoM pexvme n3sewiatens coobiuaet TpeBory nocne
0BHapyXeHus 3Byka BbICOKON YacToTbl (3BYK pa3duTis CTekna).
TecToBbIN PEXUM BKIKOYEH, €CNIN NEPEMbIYKa YCTaHOBNEHa B
nonoxerme ON (puc. 2).
LED BkntoyeHue/BbIKIoYEHE CBETOAMOAHOM MHAMKaLmm. CBeToanoaHas
VHAVKaLWA BKNIOYEHa, eCri Nepembluka ycTaHoBeHa B nonoxeHie ON
(pvc. 2) - ynaneHHoe ynpaBneHme CBETOANOIOM HEBO3MOKHO.
(® TamnepHbIit KOHTAKT.
@ oTBepCTUE NOA KPEMEXHbIiA Lypyn.
NOTEHLMOMETP ANA PerynMpoBki YyecTautensHocTi MAK-n3sewwarens.
® noTEHLVMOMETP [N PErynpOBKY YyBCTBUTENLHOCTY M3BeLLaTeNns pasbuTis cTekna.

I rilevatore NAVY rende possibile la rilevazione di movimento nell'area protetta e la ri-
levazione della rottura di vetro.

PROPRIETA

+ Sensore PIR e sensore rottura vetro nello stesso alloggiamento.

+ Due uscite di allarme indipendenti.

+ Sensibilita del canale PIR e del sensore rottura vetri regolabili indipendentemente.
+ Doppio elemento PIR.

+ Algoritmo digitale di rilevazione del movimento.

« Discriminazione del movimento di animali con peso fino a 15 chilogrammi.

+ Compensazione digitale della temperatura.

« Analisi avanzata "dual path” del segnale realizzata per mezzo del sensore rottura vetro.
+ LED bicolore di segnalazione allarme.

+ Abilitazione/Disabilitazione del LED da remoto.

+ Memoria allarme.

« Supervisione del campo di rilevazione e della tensione di alimentazione.

+ Protezione anti-manomissione, contro apertura dell'alloggiamento.

DESCRIZIONE

Il rilevatore & in grado di attivare I'allarme in caso di:
« rilevazione di movimento nell'area protetta;
+ rilevazione di un segnale di bassa frequenza (suono d'impatto), seguito da
un segnale di alta frequenza (suono di rottura del vetro) entro meno di 4 secondi.

Funzioni di Supervisione

Quando la tensione di alimentazione scende sotto i 9 V (+ 5%) per piti di 2 secondi
0 in caso di problemi del segnale ricevuto, il rivelatore segnala un guasto. Il guasto &
indicato dall'attivazione del relé di allarme e dall'accensione a luce rossa fissa del LED.
La segnalazione di guasto rimarra attiva fino alla scomparsa del problema.

Controllo remoto del LED

L'Abilitazione/Disabilitazione dell'indicatore da remoto € possibile se il jumper & inserito sui pin
LED nella posizione OFF. Il morsetto LED rende possibile il controllo remoto del LED. I LED
¢ abilitato se il morsetto & cortocircuitato a COM (0 V). Il LED ¢ disabilitato se il morsetto &
scollegato da COM (0 V). Al morsetto puo essere collegata I'uscita tipo OC della centrale
di allarme programmata come, per esempio, MODO PROGRAMMAZIONE, USCITA “BI”
0 STATO TEST DELLE ZONE.

als de jumper in de ON positie staat (Fig. 2) — de LED op afstand in/
uitschakelen is dan niet mogelijk.

® sabotagecontact.

@ schroefgat.

potentiometer voor aanpassing van de PIR sensor gevoeligheid.

@® potentiometer voor aanpassing van de glasbreuksensor gevoeligheid.

Detektor NAVY umoZiuje Zistit pohyb a rozbitie okna v chranenom priestore
VLASTNOSTI

+ PIR detektor pohybu a detektor rozbitia okna v jednom kryte.
Dva nezavislé alarmové vystupy.

Regulovateln4 citlivost detekcie oboch detektorov.

Dvojity pirelement.

Digitalny algoritmus detekcie pohybu.

+ Vlolitelna odolnost na pohyb zvierat s hmotnostou do 15 kilogramov.
Digitalna kompenzacia teploty.

Prepracovana dvojkanalova analyza zvuku.

Dvojfarebna LED-ka na signalizéciu alarmu.

Diafkové zapinanie/vypinanie LED-ky.

+ Pamat alarmu.

+ Kontrola signélneho kandla detektora PIR a napétia napajania.
+ Sabotazna ochrana pred otvorenim krytu.

POPIS

Detektor hlasi alarm v nasledujlcich pripadoch:

+ Zistenie pohybu v chranenom priestore;

+ zaregistrovanie v Case kratSom ako 4 sekundy postupne zvuku nizkej frekvencie
(uder) a vysokej frekvencie (rozbitie skla).

Funkcie kontroly

V pripade poklesu napatia pod 9 V (+5%) na Cas dIhsi ako 2 sekundy, alebo v pripade
poskodenia signalneho kanala PIR detektora, zahlasi detektor poruchu. Detektor signali-
zuje poruchu zapnutim alarmového vystupu PIR detektora pohybu a svietenim LED-ky
Cervenou farbou. Signalizacia poruchy trva pocas celého Casu jej vyskytu.

Diafkové zapinanie/vypinanie LED-ky

Dialkové zapinanie/vypinanie LED-ky je mozné, ked je nasadeny jumper LED na pozicii
OFF. Dialkové zapinanie/vypinanie LED-ky umoZiiuje svorka LED. LED-ka je zapnuta,
ked je na svorku privedeny minus napajania. LED-ka je vypnuta, ked je svorka odpojena
od minusu napéjania. Na svorku je mozné pripojit vystup zabezpecovacej Ustredne typu
OC naprogramovany napriklad ako STAV SERVISNEHO REZIMU, RELE Bl alebo STAV
TESTU VSTUPOV.

Pamit alarmu

Ak je zapnutd LED-ka, mdze detektor signalizovat pamét' alarmu. Zapinanie/vypinanie
paméte alarmu umozriuje svorka MEM. Pamét alarmu je zapnutd, ked je na svorku
privedeny minus napajania. Pamat alarmu je vypnutd, ked je svorka odpojena od minusu
napajania. Ak je pamat alarmu zapnutd, a vznikne alarm, zacne LED-ka blikat (Cervenou
farbou — detektor pohybu; zelenou farbou — detektor rozbitia okna). Signalizacia pamate
alarmu bude trvat do ¢asu opatovného zapnutia paméte alarmu (privedenia minusu
napéjania na svorku MEM). Vypnutie pamate alarmu neukonci signalizaciu paméte

alarmu. Na svorku MEM je moZné pripojit vystup zabezpecovacej Ustredne typu OC
naprogramovany napriklad ako STAV STRAZENIA.

DOSKA ELEKTRONIKY

@ mikrofon.
@ svorky:

TMP sabotazny vystup (NC);

NCG alarmovy vystup detektora rozbitia okna (relé NC);

NCP alarmovy vystup PIR detektora pohybu PIR (relé NC);

MEM zapinanie/vypinanie paméti alarmu;
LED zapinanie/vypinanie LED-ky;
COM zem napéjania;
12V vstup napdjania.
@ dvojfarebna LED-ka signalizuje
- alarm spusteny PIR detektorom pohybu — svieti 2 sekundy ¢ervenou farbou;
- pamét alarmu spusteného PIR detektorom pohybu - blika cervenou farbou;
- alarm spusteny detektorom rozbitia okna — svieti 2 sekundy zelenou farbou;
— pamét alarmu spusteného detektorom rozbitia okna — blika zelenou farbou;
- zaregistrovanie zvuku nizkej frekvencie - svieti 0,5 sekundy zelenou farbou;
- testovaci rezim detektora rozbitia okna — kratke bliknutie zelenou farbou kazdé
3 sekundy;
— poruchu - svieti Cervenou farbou;
— spustanie - bliké striedavo Cervenou a zelenou farbou.
@ dvojity pirel . Je zakazané dotykat’ sa pirel aby sa
® jumpre na nastavenie detektora:

PET zapnutie/vypnutie moznosti odolnosti na pohyb zvierat. Moznost je
zapnuta, ked je jumper nasadeny na pozicii ON (obr. 2).

TST zapnutie/vypnutie testovacieho rezimu detektora rozbitia okna.

V testovacom rezime detektor hlési alarm po zaregistrovani zvuku
vysokej frekvencie (zvuku rozbitého skla). Testovaci rezim je zapnuty,
ked je jumper nasadeny na pozicii ON (obr. 2).

LED zapnutie/vypnutie LED-ky. LED-ka je zapnutd, ked je jumper nasadeny
na pozicii ON (obr. 2) - dialkové zapinanie/vypinanie LED-ky vtedy nie
je mozné.

® sabotazny kontakt.

@ otvor na skrutku.

potenciometer na regulaciu citlivosti detektora PIR.

® tenciometer na regulaciu citlivosti detektora rozbitia okna.

M ia allarmi

Se I'indicazione LED & abilitata, il rilevatore puo segnalare la memoria allarmi. Il morsetto
MEM permette di abilitare/disabilitare la memoria allarmi. La memoria allarmi € abilitata se
il morsetto € cortocircuitato a COM (0 V). La memoria allarmi € disabilitata se il morsetto &
scollegato da COM. Se la memoria di allarmi € abilitata e sara richiamato I'allarme, il LED
comincia a lampeggiare (rosso - per il rilevatore di movimento; verde — per il rilevatore
dirottura vetri). La segnalazione della memoria allarmi continua fino ad una successiva

abilitazione della memoria allarmi per un’altra volta (la tensione 0 V presentata sul mor-
setto MEM). La disabilitazione della memoria allarmi non termina la segnalazione della
memoria allarmi. Al morsetto MEM & possibile collegare 'uscita tipo OC della centrale
di allarme programmata come, ad es. PARTIZIONE INSERITA.

SCHEDA ELETTRONICA

@ microfono.
@ morsettiera:
TMP relé anti-manomissione (NC);
NCG uscita di allarme del sensore rottura vetro (relé NC);
NCP uscita di allarme del sensore PIR (relé NC);
MEM controllo memoria di allarme;
LED controllo LED;
COM massa 0V,
12V ingresso di alimentazione;
® LED bicolore di segnalazione:
— allarme richiamato dal rilevatore di movimento PIR - si accende rosso per
2 secondi;
— memoria allarme richiamato dal rilevatore di movimento PIR — lampeggia rosso;
- allarme richiamato dal rilevatore rottura vetro - si accende verde per 2 secondi;
— memoria allarme richiamato dal rilevatore rottura vetro — lampeggia verde;
~ rilevazione di un segnale di bassa frequenza - si accende verde per 0,5 secondi;
- modalita di test del rilevatore rottura vetro — il lampeggio breve verde ogni
3 secondi;
- guasto - si accende rosso;
- pre-avviamento — lampeggia alter 10sso e verde.
@ sensore piroelettrico a doppio el Il piroel non deve essere
toccato con le dita o altri materiali per evitarne la sua contaminazione.
® pin di configurazione del rilevatore:
PET abilitazione/disabilitazione dell'opzione discriminazione animali.
I(.équ;c;ne ¢ abilitata se il jumper & inserito sui pin nella posizione ON
is. 2).
TST abilitazione/disabilitazione della modalita test del rilevatore rottura vetro.
Nella modalita di test il rilevatore richiama I'allarme dopo la rilevazione
di un segnale di alta frequenza (suono di rottura del vetro). La modalita
test & abilitata se il jumper & inserito sui pin nella posizione ON (dis. 2).
LED abilitazione/disabilitazione del LED. Il LED & abilitato se il jumper &
inserito sui pin nella posizione ON (dis. 2) - in questo caso il controllo
remoto del LED & impossibile.
® contatto anti-manomissione.
@ foro per la vite di fissaggio.
potenziometro per la regolazione della sensibilita dei raggi ad infrarossi.
® potenziometro per la regolazione della sensibilita del rilevatore rottura vetri.
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O aviyveutrig NAVY emrpémel my avixveuon kivnong kai Bpduong kpuotdMou oty TpooTa-

TEUOMEVN TIEPIOXT].

XAPAKTHPIZTIKA

+ Aebnmripag kivnong PIR kar aioBnipag Bpatong kpuataMuwv ot éva TrepiBAnua.

+ Ao avegapmTeg £50001 Guvayeppou.

+ PuBui{opevn euaioBnoia avigveuang kai Twv dUo aioBnTripwv.

+ Amhég ruponAekTpikdg aioBnTrpag,

+ Wnoiakog ahyopiBpog avigveuang kivnang.

+ Ayvonon karoikidiwv €wg 15 kg..

+ Wnoiakr avrioTaBpion Beppokpaciog.

+ [ponypévn dUo Bladpopwdv avauan fxou.

+ Aixpwpo LED yia mv évdeién kardotaong ouvayeppol.

Evepyormoinon / amevepyomoinan amopakpuapévou LED.

Mvrun ouvayepuou.

EmipAeyn mg diadpoprig orjuatog Tou aiobnipa PIR kai g 1dong Tpogodoaiag.

MpoaTacia Tamper kata T o@aipean kaAJpaTog.

MEPIFPA®H

O auvayeppdg Ba evepyotroieital drav:

+ O aioBnmpag PIR avixveloe! kivnan;

+ O aioBnmpag Bpatong kpuoTaMwv Kataypdwe! fiyo xapnArdg cuxvemTag (rpdokpouan),
Tiou akoAouBeftal amé €va o uynAig ouxvemTag (aTraoiuo yuahiod) ot Aiyétepo amé
4 deutepoherra.

XAPAKTNPIOTIKG ETTiBAEYNG

2mv TepiTTTwon TG Twong Tdong kdrw amé 9 V (+ 5%) yia mepioodrepo amd 2 deutepdAeTa
1} TV amoTuyio diadpopr Tou aTjjatog, 0 avixveuTri Ba anuarodotrael éva mpoBAnua. To TdBAnua
€monyaiveTal aTé Ty evepyotroinan g £5650u auvayeppo Tou aioBnTipag kiviong PIR kai
oTaBepr KOKKIVO puig oTo evdeiktikd LED. H onpatodétnan Tou poPAriatog Ba ouveioTei yio
600 diGoTnpa To TIPOBANKa e§akohouBei va ugioTaral.

epyoroinon / ammevepyotroinon amopakpuopévou LED
To LED pmopei va evepyoroinBei / atrevepyoroinei amopakpuapéva, oTav To jumper TomroBeTeiTal
Kard prikog Twv akidwvLED ot 8éon OFF. To teppanikd LED mapéetar yia va emmpéyel mv
QTTOpaKPUOEVN evepyoTroinan / amevepyotroinon Tou LED. To LED €ival evepyomoinpiévo, otav 10
TEPMOIKO €ival GUVDEDELIEVO e T Yeiwar), Kol GTTEVEYOTTOIERTal, GTaV TO TEPHATIKG amoauvdEeTal amo
NV koA yeiwon. Mropeire va ouvdéoeTe T Teppamkd LED pie évav Trivaka eAéyxou e§od0 Timou OC
Tipoypappatiopévn .. wg MODE SERVICE STATUS, BI SWITCH fy ZONE TEST STATUS.

Mvrjpn ouvayeppod

Edv n Auyvia LED eivan evepyorroinpévn, o aviyveutrig pmopei va onudvel mn pvijun ouvayeppod. H
KA MEM TrapéxeTan yia Vo ETTpEe T EVepYOTIoinaT) / aTTevepyoTIonan T PVRUNG. cuvayeppod.
H pvipn ouvayeppoU eival evepyomompév, GTav 1o TepUaTKO eival ouvOedeEvo pe T yeiwor,. H
VN ouvayeppoU eivan amevepyoTroiuévn, 6Tav To TEPHATIKG Exel amroouvdeei amo T yeiwon.
Edv n pvrpn ouvayeppod éxel vepyotronBei kal oup e évag ouvayepudg, n Auyvia LED Ba apyioer
va avaBoofrivel (kokkivo - aloBnTipag kivnong? Mpdaivo - Bpadon yuakiot). Evdeign e pviung

ouvayeppoU Ba ouvexiaTel éwg 6Tou N uvrn auvayeppol evepyoroinBei ko Tai (o Teppamkd MEM
€ivan guvBedepévo pe ) yeiwon). Amevepyotroinan Tg uvipng auvayeppod Sev Ba otapaTrioer Ty
£v0eign pvrping auvayeppod. Mrmopeite va ouvoéaete o MEM Tepparikd pe évav Trivaka eAéyxou
e £60d0 TUTIOU OC Tpoypapyamopévn .. ARM STATUS.

HAEKTPONIKH MAAKETA

@ piKpOQuVO.
@ Tepyamkd:

TMP "Eodog mpooTaaiag (NC);

NCG 'E¢odog ouvayeppiou Bpduang kpuatarou (NC relay);

NCP ‘E¢odog ouvayeppou avixveutr kivnang (NC relay);

MEM  £éAeyxog pving ouvayeppod;
LED amopakpuopévog éheyyog LED;
COM koivog - yeiwon
12V Eigodog Tpogodoaiag.
® Brxpuwpo LED yiava my évdeign:
— Xuvayepudg amé aiobnmpa kivnang PIR n Auxvia avaBer KOKKIvo yia 2 deutepoemTa;
— Mvrjun ouvayeppou vepyoToieital o
- aioBnipa kivnong PIR - n Auyviar LED avaBoofrivel kokkivo.
— Zuvayeppog aTo aioBnTipa Bpatong kpuoTaAwY — n Auyvia avapel
TIpdoIvo yio 2 SeutepbAeTTa
Muvijun ouvayeppou Trou evepyoroifBnke amo Tov aioBrpa Bpadong
kpuaTaMuwv - Auyvia LED avaBooprver pe paaivo xpuwpa
KaTaywpnan fxou xapnArg auyvemnTag - n Auxvia avaBel mpaoivo yia 0,5 deutepdAerra
LDokipaoTikr Aemoupyia Tou aioBnTipa Bpatong kpuoTahwy — TIpdaivo olviopo pAag
K3Be 3 deutepoeTTTal
TP6PANKa — n Auxviar avaBer kokkivo TipoBEppavan — n Auyvia LED avaBoofrivel evaMag
KOKKIVN) Katl Tipdavn.
@ A6 TuponhekTpikd aToixeio. Mnv ayyilere Tov TTuponAekTpIKG ioBnTrPa, £T01 WOTE Vol
Hnv AepwBei.
® (Kideg BIaHOPPUITTG TOU VIXVEUTH:

PET evepyomoinan / amevepyoroinon mg emAoyrg ayvonong katoikidiou {wou.

H emhoyn aurr evepyoroieital éTav To jumper Bpioketal ot B¢an ON (K. 2).

TST evepyorroinon / amevepyorroinan T Aemoupyiag eAéyyou Tou aioBnTripa Bpatong
KpUoTaAwV. Ze SoKIaaTIKr Aoupyia, o aioBTrpag avoéper éva ouvayeppd
orav avixveUoe! fixo uynArg ouxvemTag (o oTraaijatog yuakiod). H SokipooTikr
Aermoupyia evepyoroteitan 6rav To jumper Bpioketal ot Béon ON (eik. 2).

LED evepyomoinon) / amevepyoroinon mg evdeikTikrg Auyviag LED. To LED eival
gvepyoroinuévn, érav 1o jumper Bpiokeral ot Béan ON (€. 2) - n amopaKpuapévn
gvepyoroinan / amevepyoroinan Tou LED Sev eivan Siabéaipn Tore.

® Emogn 1dumep

@ Tpumeg oTepéwong.

TIOTEVOIOWETPO yia T pUBRIoN TG euaioBnoiag aioBnpa PIR.

® TorevaIdpeTpo yia T pUBRIoN G euaioBoiag aioBnTpa Bpatong kpuaTaMw.

TMP TMP NCG NCG NCP NCP! ‘

MEM LED COM 12V

VDD

@ DDDDDLD

OFF
PETrgTLED

—PIR SENS.+ - GB SENS. +

Lo B8

Crosilysay NAVY [03B0Msie BUSIBUTU PyX Y 30Hi, Sika OXOPOHSIETLCS, Ta BUSBUTI
po3buTTA Ckna.

BIIACTUBOCTI

+ 14-croilLyBay pyxy Ta CrioBillysay po3BuTTs ckna y OfHOMY KOpMyci.

+ [lBa HesanexHi BUXoau TPUBOTU.

+ PeryntoBaHHs 4yTnuBocTi 060X CMoBilLyBavis.

+ [NopBilHuWiA NipoenemeHT.

+ LiucbpoBuit anroputm BUSBNEHHS PyXY.

+ IrHopyBaHHs TBapuH Baroto [0 15 Kr.

+ Lincbposa komneHcaLjis Temneparypu.

+ Po3LmMpenuit iBOKaHaNbHUI aHania curkany.

+ [lBokonipHui ceiTnopioa Ans iHAvkaLii TpUBoOry.

+ [cTaHUifiHe KepyBaHHS CBITNOAIOAOM.

+ Mam'stb TpuBOTM.

+ KoHTporb poBoTy curHanbHoro TpakTy I4-criosillyBaya Ta Hanpyru XWBMEHHS.
+ TamnepHut (aHTUCcaBOTaxXHHI) 3aXUCT, SKWiA pearye Ha BIAKPUTTS Koprycy.

onuc

CroBilLiyBay BUKIMKaE TPUBOTY Y BUNaKY:

* BUSIBNEHHS PyXY Y 30Hi, ika OXOPOHSIETLCS;

* BUSBMNEHHS CNIOYATKY CUHANY HU3bKOT YacToTy (3BYK yAapy), a NoTiM — curHany
BIMCOKOT 4aCTOTH (3BYK 6UTTS Ckna) npoTsirom He 6inblue 4 XBUNKH.

DyHKLji KOHTpONH

Y BUNazKy NOHWKEHHs Hanpyry HIbkYe Hix 9 B (£5%), sike NPooBXYeTCA OBLLE 2 CEKyHA,
ab0 BUSBNEHHS HECTIPABHOCTI CUrHAMbHOTO TPaKTy, CTIOBILLYBaY CUrHanisye aBapito.
Asapito curHaniye BBIMKHEHHS! Buxogy Tpusoru [4-crosililyBaya Ta cBi4eHHs caitnogiogy
YepBOHIUM KoNbOPOM. CurHanisavys asapii TpUBAE NPOTATOM YCbOro Yacy ii HasBHOCTI.

[lucTaHujitHe GrokyBaHHs/pO3BOKyBaHHS CBITNOAIORY MOXNMBO, SIKLLO Nepemiyka
BCTaHOBMNeHa Ha Wwvpky LED y nonoxenni OFF. KepyBarHs 3aiiCHIOETLCS 3a A0MOMOTOI0
knemv LED. Citrnoaion sBiMkHeRui, sikiio knema LED 3amkHea Ha Macy 0 B. Citnogion
BIMKHEHMIA, SIKLLIO Krema Bif eaHaHa Bif Mach. [lo knemu MoxHa nia'eHatit suxia MK tuny
OC, 3anporpamosanuit sik IHAVKATOP PEXMY MPOrPAMYBAHHSA, MEPEMUKAY BI
a6o IHAMKATOP TECTY 30H.

Mam’aTb TpMBOTU

SAKLWo caiTnoaion € po3BroKoBaHHMiA, CMOBLLYBaY MOXE CUrHaNi3yBaTVt Nam'siTb TPUBOTU.
BBiMkHyTW/BUMKHYTY NaM'ATb TpMBOMA A03B0ONSE Knema MEM. Mam'aTb Tpusorv BBiMKkHeHa,
AKLLO Ha knemy nogaeTbes Maca 0 B. Mam'sTb TpYBOr BUMKHEHa, SKLLO Knema Bif'eaHaHa
Bifi Macu. AKLLIO nam'siTb TPUBOTY BBIMKHEH v yna TpUBOTa, CBITTIOAIO NOYHE MEPEXTITH
(4epBOHIMM KONbOPOM — CIOBILLYYBaY PYXY; 3eN1EHUM KONbOPOM — CrOBiLLyBay po3buTTs
ckna). CurHaniayBaHHsi nam'sTi TpuBorv Gysje NpoaoBXKyBaTUCS A0 i NOBTOPHOTO
BBIMKHEHHS! (3aMukaHHs knemu MEM Ha macy). BUMKHEHHs nam'aTi TpMBOMY He 3aBepluae

El detector NAVY permite detectar el movimiento en el area protegida y la rotura de cristal.
PROPIEDADES

+ Sensor de movimiento IRP'y sensor de rotura de cristal en una sola caja.
+ Dos independientes salidas de alarma.

+ Sensibilidad ajustable de deteccion en ambos sensores.

+ Pirosensor doble.

+ Algoritmo numérico de deteccion de movimiento.

+ Inmunidad a los animales domésticos de 15 kilogramos de peso.

+ Compensacion digital de temperatura.

+ Andlisis avanzado dual de ruta de sefial.

+ Diodo LED de dos colores para indicar la alarma.

+ Activacion/desactivacion remota del diodo LED.

+ Memoria de alarma.

+ Supervision de ruta de sefial del sensor IRP'y de tenion de alimentacion.
+ Proteccion antisabotaje contra la apertura de la caja.

DESCRIPCION

La alarma se activara cuando:

+ se detecte un movimiento en el &rea protegida;

« se registre sucesivamente en un periodo de tiempo mas corto que 4 segundos un
sonido de baja frecuencia (impacto) y de alta frecuencia (rotura de cristal).

Funciones de supervision

Cuando la tension descienda por debajo de 9 V (+5%) por el periodo de tiempo mas
largo que 2 segundos o cuando se deteriore la ruta de sefial del sensor IRP, el detector
indicara una averia. La averia sera sefialada con la activacion de la salida de alarma
del sensor de movimiento IRP y con el encendido del diodo LED rojo. La sefializacién
de averia continuara mientras dicha averia persista.

Activacion/desactivacion remota del diodo LED

La activacion/desactivacion remota del diodo LED es posible, cuando el jumper en los pins LED
esta colacado en la posicion OFF. El contacto LED posibilita la activacion/desactivacion remota
del diodo LED. El diodo LED esta activado, cuando el contacto esta conectado con masa.
El diodo LED esta desactivado, cuando el contacto esta desconectado de la masa. Es posible
conectar con €l conector la salida de la central de alarma tipo OC programada como, p.€j.,
INDICADOR DE MODO DE SERVICIO, CONMUTADOR BIESTABLE o INDICADOR DE
TEST DE ZONAS.

Memoria de alarma

Siel diodo LED esta activado, el detector puede indicar la memoria de alarma. El contacto MEM
permite activar/desactivar la memoria de alarma. La memoria de alarma esta activada, cuando el
contacto esta conectado con masa. La memoria de alarma esté desactivada, cuando el contacto
estd desconectado de la masa. Sila memoria de alarma esté activada y ocurre la alarma, el diodo
LED empezaré a parpadear (en rojo — sensor de movimiento; en verde — sensor de rotura de
cristal). La sefializacion de alarma persistira hasta que se active de nuevo lamemoria de alama (el

curHanisavii nam'sti Tpusoru. flo knemn MEM moxwa nig'eanatv suxia MMNK tuny OC
3anporpamoBaHuit sik IHAVKATOP PEXXMY OXOPOHMW.

NMNATA ENEKTPOHIKU

® MiKpochoH.
@ knemm:

TMP Tamnephuii suxig (NC);

NCG Buxin TpuBory crogillysaya po3buTTs ckna (pene NC);

NCP Bwxin pusoru [4-cnogilysaya (pene NC);

MEM  BBiMKHEHHS/BUMKHEHHS NaM'sTi TPUBOT;
LED KepyBaHHs CBITNOAIOAOM;
COM wmaca 0 B;
12V BXia KMBNEHHS.
® [BOKONLOPOBMIA CBITNOAIOA ANS iHAVKAL:
— TPUBOTY, Aika € BUKMMKaHa |Y-CrioBililyBayem — CBITUTLCS YEPBOHUM KONbOPOM
NPOTAOM 2 CeKyHf;
— Nam'sTi TPUBOY, Sika € BIKNMKaHa |4-CroBilLyBayem — MepexTUTb YepBOHIM
KOMbOPOM;
— TPVBOTY, SIka € BUKNMKaHa CMOBLLYyBa4eM PO3BUTTA CKNa — CBITUTLCA 3eMeHNM
KOMbOPOM NPOTArOM 2 CeKyHA;
nam'sTi TPUBOTY, Sika € BUKTAKaHa CrIOBiLllyBaYeM po3BUTTA CKra — MepexTUTL
3eMeHNM KOMbOpOoM;
BUSIBMEHHS CUTHAMNY HU3bKOT YaCTOTY — CBITUTLCS 3eMEHMM KONbOPOM NPOTArOM
0,5 cekyHay;
TECTOBOrO PEXMMY CroBiLLyBa4a PO3BUTTS CKNa — KOPOTKUI CMIONOX 3eMeHoro
KONbOPY KOXHI 3 CekyHau;
— aBapii — CBITUTLCA YEPBOHMM KONbOPOM;
— 3aMnycky — M0 Yepai MEpPEXTUTL YEPBOHMM i 3eNeHNM Konbopamu.
@ nopiltHuit nipoenemenT. P CAl He O nif Y,
1406 He 3aBpyAHUTY iforO.
® WTMPKKM ANS HAaNaLITYBaHHA CMOBILLYyBaYa:

PET BBiMKHEHHS/BIUMKHEHHS ONLii irHOpyBaHHs TBapuH. Onuist BBIMKHEHa,
SKLLO NMepemuyka BeTaHoBrneHa y nonoxeHHi ON (man. 2).

TST BBiMKHEHHSI/BIUMKHEHHS TECTOBOTO PEXMMY CMOBiLLYBa4a po3duTTs
ckna. Y TeCTOBOMY pexuMi CMoBilLlyBay BUKNMKae TPUBOrY nicns
peecTpaLii curHany BUCOKOT 4acToTH (3Byky GuTTs ckna).

TecToBMI PEXUM BBIMKHEHNIA, SIKLLIO NEpeMUYKa € BCTaHOBMEHa
B nonoxerHi ON (man. 2).

LED BBIMKHEHHS/BUMKHEHHS iHAuKaLIi 3a Aonomorolo caitrogiony. Bora
BBiMKHEHa, AKLO NepemMuyka BeTaHosrneHa y nonoxeHHi ON (man. 2) —
[QVCTaHLiHe KepyBaHHS CBITNOAIONOM € TOAi HEMOXINBE.

(® TaMnepHwit KOHTAKT.

@ oTsip NiA Wypyn ANs KpiNAEHHS.

MOTEHLOMETP ANs PerynioBaHHs YyTnneocTi [4-cnosiluysaya.

(@ MOTEHLIOMETP ANs PerynioBaHHs YyTBOCTI CMIOBIlLyBaYa po3buTTs ckna.

contacto MEM esté conectado con masa). La desactivacion de la memoria de alarma no finalizara
la sefializacion de lamemoria de alarma. Es posible conectar con el contacto MEM la salida de la
central de alarma tipo OC programada como, p.gj., INDICADOR DE ARMADO.

PLACA ELECTRONICA

@ micréfono.
@ contactos:

=
o

salida de sabotaje (NC);
NCG salida de alarma del sensor de rotura de cristal (relé NC);
NCP salida de alarma del sensor de moviemiento IRP (relé NC);
MEM activacion/desactivacion de la memoria de alarma;
LED activacion/desactivacion del diodo LED;
COM masa;
12V entrada de alimentacion.
@ diodo LED de dos colores para indicar:
- la alarma activada por el sensor de movimiento IRP - el diodo brilla con la luz
roja durante 2 segundos;
la memoria de alarma activada por el sensor de movimiento IRP - el diodo
parpadea en rojo;
la alarma activada por el sensor de rotura de cristal - el diodo brilla con la luz
verde durante 2 segundos;
- la memoria de alarma activada por el sensor de rotura de cristal — el diodo
parpadea en verde;
- el registro de un sonido de baja frecuencia — el diodo brilla con la luz verde
durante 0,5 segundo;
- el modo test del sensor de rotura de cristal - el diodo emite un destello verde
corto cada 3 segundos;
- laaveria — el diodo brilla con la luz roja;
- arranque - el diodo parpadea alternativamente en verde y rojo.
@ pirosensor doble. No se debe tocar el dicho pirosensor para no ensuciarlo.
® pins para configurar el detector:

PET la activacion/desactivacion de la opcion de inmunidad a los animales. La
opcion estd activada, cuando el jumper estd fijado en la posicion ON (fig. 2).

TST la activacion/desactivacion del modo test del sensor de rotura de cristal.
En modo test, el sensor indicara una alarma después de registrar un
sonido de alta frecuencia (el sonido de cristal al romperse). EI modo test
estd activado, cuando el pin esta fijado en la posicién ON (fig. 2).

LED la activacion/desactivacion del diodo LED. El diodo LED esta activado,
cuando el pin esta fijado en la posicion ON (fig. 2) - entonces la
activacion/desactivacion remota del diodo no es posible.

® proteccion antisabotaje.

@ orificio para el tornillo de fijacion.

potenciémetro para ajustar la sensibilidad del sensor IRP.

® potencidmetro para ajustar la sensibilidad del sensor de rotura de cristal.

A NAVY érzékel6 a védett terlileten bekdvetkezé mozgas és lvegtérés érzé
teszi lehetévé.

TULAJDONSAGOK

+ PIR mozgas- és livegtorés-érzékeld egy hazban.

« Két fiiggetlen riasztaskimenet.

+ Mindket érzékeld érzékenysége folyamatosan allithato.
+ Dudlelemes pyroérzékelo.

+ Digitélis mozgésérzékelési eljaras.

+ Kisllatvédelmi funkcié max. 15 kg-ig.

+ Digitélis hémérsékletkompenzacio.

+ Fejlett kétutas hangelemzés.

+ Kétszin(i riasztasiallapot-jelz6 LED.

+ LED mikddésének tavoli engedélyezéseltiltasa.

+ Riasztasmemoéria.

* PIR érzékeld jelzési Utvonal és tépfeslzultség felligyelete.
. delem.

Fedéleltavolita »

elleni szal i

LEIRAS

Riasztas indul amennyiben a:

+ PIR érzékel6 mozgast érzékel;

+ Uvegtorés-érzékelo egy alacsonyfrekvenciaju hangot (iités) 4 mp-en belil koveté

Feliigyeleti tulajdonsagok

Amennyiben a tapfesziltség tobb, mint 2 mp-re 9 V (+ 5%) ala csokkenése vagy jelzési
Utvonal hibéja esetén az érzékeld hibat fog jelezni. A hibat a PIR mozgéserzékeld
riasztaskimenetének aktivalasa és a piros szinii LED folyamatos vilagitasa jelzi.
A hibajelzés a hiba fennallasanak ideje alatt folyamatosan jelzésre keril.

LED k tavoli délyezéseltiltasa

ALED miikodése tavolrél engedélyezhetd/letilthaté a LED érintkezokre nyitott (KI) &l-
lapotban felhelyezett rovidzar esetén. A LED csatlakozo szolgal a LED mikodésének
tavoli engedélyezésére/letiltdsara. A LED miikodése a csatlakozonak a kozos fold
felé torténd rovidre zarasa esetén engedélyezett, és annak a kozos foldrél torténd
levélasztasa esetén tiltott. A LED csatlakozd a vezériépanel, pl. SZERVIZMOD
ALLAPOT, BI KAPCSOLO vagy ZONATESZT ALLAPOT funkciéval rendelkez6, OC
tipust kimenetére csatlakoztathato.

Riasztdsmemoria

Ha a LED miikddése engedélyezve van, akkor az érzékeld a riasztasmemoriat s jelezheti.
Ariasztasmemdria engedélyezését/tiltasat a MEM csatlakozo teszi lehetévé. Ariasztas-
memodria engedélyezett, ha a csatlakozo kozos fold felé révidre van zarva és letiltott, ha az
le van vélasztva arrol. Egy riasztas bekovetkezte esetén, ha a riasztdsmemdria mikddeése
engedélyezett, akkor a LED elkezd villogni (piros — mozgasérzékld, zold — ivegtorés-

érzékeld). Aria: Oria jelzése a ria: mdria ismételt engedélyezéséig (MEM
csatlakozo kozds fold felé torténd rovidrezarasa) folytatddik. A riasztasmemoria letiltésa
nem sziinteti meg a a riasztasmemodria jelzését. AMEM csatlakozo a vezérlépanel, pl.
ELESITETT ALLAPOT funkciéval rendelkez6, OC tipusu kimenetére csatlakoztathato.

ELEKTRONIKAI KARTYA

@ mikrofon.
@ csatlakozok:

TMP szabotazs kimenet (NC);

NCG (vegtorés-érzékel riasztaskimenete (NC relé);

NCP PIR mozgésérzékeld riasztaskimenete (NC relé);

MEM riasztasmemoria vezérlés;
LED tavoli LED vezérlés;
COM kozos fold;
12V tapfeszilltség bemenet;
® kétszini jelz6 LED:
- PIR mozgasérzékeld altal inditott riasztas — LED 2 mp-es piros vilagités;
- PIR mozgasérzékelo altal inditott riasztésmemdria — pirosan villogd LED;
- Uvegtorés-érzékeld altal inditott riasztas — 2 mp-ig zolden vilagité LED;
- livegtorés-érzékeld altal inditott riasztdsmeméria — zolden villogé LED;
- alacsonyfrekvenciaju hang érzékelése - 0,5 mp-ig zolden vilagité LED;
- (vegtorés-érzékel6 tesztmddja — 3 mp-ként roviden zolden felvillano LED;
hiba - pirosan vilagit LED;
bemelegedés - piros és zold fénnyel felvaltva villogé LED.
@ dudlelemes pyroérzékeld. Ne érintse meg pyroelektromos érzékel6t, mert
beszennyezheti azt.
® érzékeld miikodését beallitd érintkezok:

PET kisallatvédelmi opcid engedélyezésettiltasa. Az opcio a rovidzar ON
éllasban térténd felhelyezése esetén engedélyezett (2. Abra).

TST lvegtorés-érzékeld tesztmddjanak engedélyezéseltiltasa. Tesztmddban
az érzékeld a magasfrekvencidji hang (livegtorés hang) érzékelését
jelzi. Az tesztmdd a révidzar ON dllasban torténd felhelyezése esetén
engedélyezett (2. Abra).

LED jelzd LED mukodésének engedélyezéseltitasa. A LED miikodése
a rdvidzar ON 4llasban torténd felhelyezése esetén engedélyezett
(2. Abra) — ilyenkor a LED miikddésének tavoli engedélyezéseftiltasa
nem hasznélhato.

® szabotazskapcsolo.

@ rogzitesavar nyilasa.

PIR érzékeld érzékenységbedllito potenciométer.

©@ livegtorés-érzékeld érzékenységbedllitd potenciométer.
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Wszystkie potaczenia elektryczne nalezy wykonywaé | ol " bef i Lectrical " Alle elektrischen Anschliisse sind bei abgeschal Bce noa creayer o TPEBOXHOTO BbIXOAA M CBEHEHIE 3ENEHOTO CBETOAMOAR,

/ i \ | przy wytaczonym zasilaniu. Napiecie zasilania 12V DC £15% / i \ | Visconnect power before making any electrical connections. Supply voltage 12V DC +15% / i \ | Stromversorgung auszufiihren. Spannungsversorgung 12V DC 15% / i \ | npv oTKnIoueHHOM aneKTpoNUTaHMK. - ?Fgg’.‘r‘agﬁ?\‘“&%)g; p;’gg;:adg?’a’:gfgg;”gfﬁ;?ﬁaﬁﬁgg;‘;C‘)T;Kglfmﬂ

Chronione powierzchnie szklane muszg znajdowac sie w zasiggu detekcji czujnika Poboér pradu w stanie gotowosci 7,5mA The protected glass surfaces must be within the glass-break sensor range. Please Standby current consumption 7.5mA Die geschitzten Glasoberflachen miissen sich in dem Erfassungsbereich des Ruhestromaufnahme 75mA OxpaHsiemble CTeKNAHHbIE NOBEPXHOCTI AOMKHBI HAXOAUTLCA B Npeaenax AanbHoCTi CTeKIa BKIKOMUT TPEBOXHBIN BbIXOA STOTO UIBELLATENS Y CBETOAVOAHYIO

zbicia szyby. Nalezy pamietac, ze zastony, kotary, migkkie obicia mebli, ptytki akustyczne Mak I b6 d 10mA note that shades, curtains, furniture upholstery, acoustic tiles, etc. absorb the sound Maxi " 0mA Glasbruchsensors befinden. Man sollte beachten, dass Vorhénge, Portieren, weiche Max. S fnah 10mA AeicTBUS u3BeLLaTens pasbutis ctekna. Cneayet NOMHIUTb, YTO 3aHABECKM, LUTOPbI, VHAMKALMIO 3eNeHoro LpeTa.

itp. pochtaniajg dzwiek i pogarszaja zasieg detekcji czujki. ELEYELy e celr [ERN (i and dversely affect the detector operating range. laximum current consumption 10m Mébelbeziige, schallddmmende Bauplatten etc. den Erfassungsbereich des Melders ax. Stromaufnahme (i 06VBKa MATKOI MEGEnH, 3BYKOM3ONVIpYIOLLVIE MBI M . . MOITIOLAIOT 3BYK 1 yMEHbLLIAIOT TEXHWUMECKUE AAHHBIE

1. Otwérz obudowe (rys. 4). Dopuszczalne obciazenie stykow przekaznika 40mA/ 16V DC 1. Remove the front cover (Fig. 4). Relay contacts rating (resistive load) 40mA/ 16V DC verringem konnen. . Zuléssige Belastung der Relais-Kontakte (Widerstand) 40mA/ 16V DC ARMbHOCTL ACHCTBA UIBELIATENS.

3. Wykonaj otwgry pod wkrety i kabel w pm?stame obudowy. Wykrywalna predkos$¢ ruchu 03..3m/s 3. Make the openings for screws and cable |r? the enclosure base. Alarm signaling period 2s g v P - _ ) e Alarmdauer 25 g g . MoTpeGrieHie Toka B peXiMe FOTOBHOCTH 7.5MA

4. Przeprowadz kabel przez wykonany otwdr. Cams e e ey 2s 4. Pass the cable through the prepared opening 3. Montagedffnungen fiir die Schrauben und das Kabel in der Hinterwand des Gehauses 3. lMogrotoBbTe OTBEPCTHS MOA LUYPYNbI 1 kabenb B OCHOBaHUM KopMyca.

X . . . . fihen. .

5. Przymocuj podstawe obudowy bezposrednio do $ciany albo do przykreconego do 5. Secure the enclosure base directly to the wall or to the bracket screwed down Warm-up period 30s ausiuhren - . Anlaufzeit 30s 4. Tposeaye kaGen 4epes MOArOTOBIEHHOE OTBEPCTHE. BN S RGN TER) A
4ciany lub sufitu uchwytu (rys. 56). Czujki nie mozna montowaé na uchwycie, jezeli Czas rozruchu 30s to the wall/ceiling (Fig. 5 and 6). The detector must not be mounted on the bracket, D e S — wio6m 4. Das Kabel durch die Offung durchfiihren. iy~ o w— bis 6 m 5. TpUKpenwTe OCHOBaHME KOPMyCa HENOCPEACTBEHHO K CTEHE MM K KpOHLLTEIHY, [lonycKaemas HarpyaKka Ha KOHTAKTbI pene (pesiCTuBHas) 40mA/16 BDC
ma by¢ wigczona opcja odpornosci na zwierzeta. Zasieg detekeji czujnika zbicia szyby do6m if the pet immunity option is to be enabled. ge ot g P 5. Die Hinterwand des Gehéuses an die Wand oder an die mitgelieferte Halterung 9 YCTAHOBIIEHHOMY Ha CTEHE UMK NoTonke (puc. 5 u 6). M3Bewarens Henbas

6. Zamocuj plytke elektroniki. Przed dokreceniem, umiesé plytke we wiasciwym 6. Fasten the electronics board. Before tightening the screw, place the board inproper ~ Recommended installation height 24m befestigon (Abb. & und ©). Der Melder darfnichtan der Haltorung monert werden, Empfohlene Montagehohe 24m YCTaHABIBATb Ha KOHILTEFiHe, ECAM AOMKHA Do BKIIONEHA ONUUA WTHOPAPOBaHHS Sl cropocte G

seni Zalecana wysoko$¢ montaz 24m ition (Fi ) ) wenn die Option der Haustiererkennung eingeschaltet sein soll. KMBOTHBIX.
polozenil (s 3) A i “ positon (Fig. 3). o Environmental class according to EN50130-5 1 6 Bt e el Sio Pl korekt | UmWeliasse gem, ENS0130:5 I o v . RiwrenstocTs GirHana Tpesorw 2c
7. Podiacz przewody do odpowiednich zaciskow. Kiasa érodowiskowa wg EN50130-5 I 7. Connect the wires to the corresponding terminals. . Elektronikplatine montieren. Vor dem Zuschrauben, installieren Sie die Platine korrel . YeraroswTe nevatHylo nnary. Mepea Tem Kak sacvkcupoBaTb nevatHyto nnaty
matréw | ‘ " - ) - - Operating temperature range -10..455 °C (Abb. 3). Betriebstemperaturbereich -10..+55 °C LUYPYOM, YCTAHOBWTE €€ B KpaiiHee HikHee Nornoxeue (puc. 3). Bpewms 3anycka 30¢
8. Przy pomocy potencjometréw i zworek okres| parametry pracy czujki. Zakres temperatur pracy 10..455°C 8. Using potentiometers and jumpers, set the detector working parameters. 7 Leit " hende KI iR 7 B
9. Zamknij obudowe czujki. 9. Replace the cover.. Maximum humidity 93+3% - -ellungen an enisprechence flemmen anschilesen. Max. Feuchtigkeit 93+3% - TOAKTIOIATE MPOBOAA K COOTBETCTEYIOLM KNEMMaM. [lankHoCTb AeiiCTBIs U3BelLATeNs pasbuThs cTekna Ao6m
Maksymalna wilgotnos¢ 93%3% 8. Mit Hilfe des Potentiometers und der Steckbriicken die Betriebsparameter des Melders 8. C noMmoLLblo NOTEHLMOMETPOB U NepeMblyek onpeaenTe paboune napameTpsl

URUCHOMIENIE | TEST CZUJKI = START-UP AND TEST OF THE DETECTOR Dimensions 63 x 96 x 49 mm bestimmen. Abmessungen 63 x 96 x 49 mm usBeLaTens. Pexowmeriayenas Bbicora MOHTaxXa 24m

Uwaga: W czasie testowania czujki: Wymiary 63 x 96 x 49 mm Note: When testing the detector: Weight 100g 9. Gehause des Melders schlieRen. Gewicht 1009 9. 3akpoiiTe kopnyc u3BeLLatens. Knacc okpyxatowueit cpeasi no craHpapty EN50130-5 Il
- dioda LED powinna by¢ wiaczona, — the LED should be enabled, o
~ zworka na kolkach TST powinna by¢ zalozona w pozycji ON s 100g ~ the jumper should be placed across TST pins in ON position INBETRIEBNAHME UND TEST DES MELDERS 3ANYCK U TECT USBEWATENA {uanason paGoqux Temneparyp -10..455°C

(po zakoriczeniu testu nalezy jg zatozy¢ w pozycji OFF). (when the test is completed, place it in OFF position). Achtung: Beim Testen des Melders: ) Mpumeyanme: Bo Bpems TECTOBOIO pexuma u3seLLatens MaKcuMansHas BNakHOCTS 9343%

1. Wigcz zasilanie. Dioda LED zacznie miga¢ na przemian na czerwono i zielono, 1. Power-up the detector. The LED will begin alternately blinking red and green, which - soll die LED-Diode eingeschaltet sein, " - CBETOAVOHAA VHOUKALMA JONKHA paGoTars,
sygnalizujac rozruch czujki indicates the detector warm-up. - soll die Steckbriicke auf den Pins TST in Position ON gesetzt werden — repemblyka Ha WTbpbkax TST fomkHa BbiTb ycTaHoBREHa Paamepe! 63 x 96 X 49 MM

2. Gdy dioda przestanie migaé sprawd, czy: 2. When the LED stops blinking c.heck that: (nach dem Ende des Tests setzen Sie die Steckbriicke in Position OFF). B nonoxeHne ON (nocne 3aBepLuenns Tecta cneayer 0 .

8 ] , Czy: . , : - . : : FF). acca r

— poruszanie sig w obszarze detekcji czujnika ruchu PIR (rys. 7 przedstawia — moving within the PIR motion sensor detection area (Fig. 7 shows 1. Schalten Sie die Stromversorgung ein. Die LED-Diode blinkt abwechselnd rot und YCraro8HTb @ 8 nonoxerve OFF)

maksymalny obszar detekcji — maksymalna czuloé¢ i zworka na kolkach the maxi ge area — at the maxi itivity and the jumper griin (signalisiert den Anlauf). 1. Bkniouute nutaHne. CBETOANO HAuMHAET MUraTb KPacHbIM U 3eMIeHbIM LBETOM,
PET w pozycji OFF) uaktywni wyjécie alarmowe tego czujnika i spowoduje placed across PET pins in OFF position) will activate the alarm output 2. Nachdem die LED-Diode erloschen ist, priifen Sie, ob: CUrHanu3upys 3anyck uaseLliarens.
za$wiecenie diody na czerwono; of that sensor and make the LED light up red; - die Bewegung im Erfassungsbereichs des PIR-Sensors den Alarmausgang 2. Korna ceetoauos NpexkpaTuT MuraTh, MpoBepLTe, YTo:
- uzycie urzadzenia generujacego dzwiek thuczonego szkta (TESTER INDIGO) - using the device which generates glass break sound (INDIGO TESTER) aktiviert und die Diode rot aufleuchtet (Abb. 7 présentiert maximalen — [BIKEHMe B 30He, oxpansiemoii [V K-nssewwatenem (Ha puc. 7 ykasaHa
w zasiegu detekeji czujnika zbicia szyby uaktywni wyjécie alarmowe tego within the detection range of glass-break sensor will activate the alarm Erfassungsbereich — maximale Empfindlichkeit und die Steckbriicke MakcuManbHas OXpaHsieMas 30Ha — MakcuManbHas HyBCTBUTENBHOCTb
czujnika i spowoduje zaswiecenie diody na zielono. output of that sensor and make the LED light up green. auf den Pins PET in Position OFF);
- die Verwendung des Priifgerétes (TESTER INDIGO) im Erfassungsbereich
des Glasbruchsensors aktiviert den Alarmausgang des Sensors und die Diode
leuchtet griin auf.
D ja zg Sci jest pod adi www.satel.eu/ce The declaration of conformity may be Ited at www.satel.eu/ce Die itat g kann unter f Adresse werden: www.satel.eu/ce AATCA Ha caitTe www.satel.eu/ce

NL_ | N A N H ~
BCTAHOBJIEHHSA TEXHIYHI AAHI INSTALLATION SPECIFICATIONS TECHNIQUES INSTALLATIE SPECIFICATIES
@ Mia Yac BUKOHaHHS YCiX €NEKTPUYHNX 3'€AHAHb KUBMEHHS @ Mettre le systéme hors tension avant d’effectuer tous raccordements @ Koppel altijd de voeding los voordat enige elektrische
Ma€ GyTv BUMKHEHNM. Hanpyra xvBnenHs 12BDC +15% électriques. Tension d'alimentation 12V DC £15% aansluitingen worden gemaakt. Voeding voltage 12V DC £15%
CKnaHi NoBepXHi, siki OXOPOHAIOTLCA CMIOBIlLYBaYeM, MaioTb 3HAXOANTUCE Y 30HI Aii CoXvBaHHs CTPYMY Y CTaHi roToBHOCTI 7,5MA Les surfaces vitrées protégées doivent se situer dans la zone de couverture du capteur Consommation de courant en veille 7.5mA Het te beveiligen glasopperviak moet binnen het bereik van de glasbreuksensor liggen. Stand-by verbruik 75mA
croBillysaya po3buTTs ckna. Crif nam'sTaTy, Lo 3asicy, WTopw, M'sika 0661BKa Mebnis, o 10WA de bris de vitre. Noter que les stores, les rideaux, les tissus d’'ameublement, les tuiles c . p— 10 mA Onthoud dat blinderingen, gordijnen meubelstoffen, akoestische tegels etc. het geluid B — 10mA
3BYKOI3OMIOIOH NAWTH | T.N. NOMMMHAIOTH 38YK Ta b pagiyc Aii cnosiluysava. IR/ i acoustiques absorbent le son et réduisent la zone de détection du détecteur. onsommation maximale de courant m absorberen en het effect op het bereik van de detector beinvioed. aximaal verorul om
Cnia: [lonycTiMe HaBaHTaXeHHS Ha KOHTaKTax pene 40MA/ 16 B DC 1. Ouvrir le botier (fig. 4). Charge maximale des contacts du relais (résistante) 40mA/16VDC 1. Open de behuizing (Fig. 4). Relais belasting 40mA/ 16V DC
1. Biakputi kopnyc (van. 4). (pesncrvaie) 2. Sortirla carte électronigue. Vitesse détectable du mouvement 03.3mis 2. Verwijder de print. Detectie snelheid 03..3mls i
2. [leMOHTYBATV NniaTy enexTPOHIky. BuikpuBanbHa LWBIAKICTL pyXy 03..3mlc 3. Faire des traversées pour des vis et un cable dans I'embase du bottier. , L 3. Maak openingen voor de schroeven en kabel in de achterkant van de behuizing. X N [
L ) ) PN o Durée de signalisation d'alarme 2s L ) Alarm signaleringstijd 2s B 3
3. TligroTyeatv oTBOpYU ANst LLYpPYNiB | kabento B OCHOBI koprycy. TpuBanicTs carHany TpUBor 2¢ 4. Faire passer le cable a travers le trou prépare. - - 4. Voer de kabel in, in de daarvoor gemaakte opening. 8
4. TMpotsrHyTv kaBens Kpiab NiAroTOBNEHW OTBIp. Yac sanyc ¢ 5. Fixer l'embase du boitier directement au mur ou au support fixé au mur ou plafond Durée de démarrage 30s 5. Schroef de behuizing vast op de muur of muur/plafondbeugel (fig. 5 en 6). De Opwarmtijd 30s
5. TIpUKDINATI OCHOBY KOPITYCY 10 CTIHM 860 [0 KpOHLLITeIiHY, SikWih MOXHa yeKy I(g% e’? eecltesl)frzlu‘r?ephs%n dgr: immunité aux animatix doit étre activée, ne pas installer Zone de détection du bris de vitre jusqu'a6m geiieec}gre”;iﬁ arxsltdoig de beugel gemonteerd worden als de diervriendelike (PET) Detectie bereik van de glasbreuksensor tot6 m =
BCTaHOBUTY Ha CTiHy abo cTeni (man. 5 i 6). Cnosillysay He MOXHa BCTaHOBNATA Papiyc aii cnosiuyysaya po3buTTs ckna Ao 6m i i pport. ) » plie ingesc . o " ) :
Ha KPOHLLITEAHI, SIKLIO MAE BTV BBIMKHEHA ONLjs THOPYBaHHA TBAPYH. - i 6. Fixer la carte électronique. Avant serrer la vis, placer la carte en position Hauteur de montage recommandée 24m 6. Plaats de print terug. Plaats de printin de juiste positie voordat u deze met de schroef Aanbevolen installatiehoogte 24m
6. MpukpinuTi nnaty enekTpoHiky. [lo Toro sik 3adpikcyBaTin nnaty ypynom, cia ST ELS M AT i appropriée (fig. 3) Classe environnementale selon EN50130-5 Il vasget (fig. 3) X . Milieu klasse conform de EN50130-5 Il E Q
BCTAHOBMTA 11y KpAiHE HADKHE NOTOXEHHA (Man. 3) Knac poBosoro cepeosuiLa o craraapty EN50130-5 1 7. Raccorder les fils aux bornes correspondantes. pem— prayem— o 7. Sluit de bekabeling aan op de corresponderende aansluitingen. = oy 10.485°C Lt
7. Nip’enHatit NpoBoAN 40 BIANOBIAHX KNeM. [lianazoH poBouwx Temneparyp 10..455°C 8. Alaide des potentiometres et des cavaliers, régler les paramétres de fonctionnement EEEEHIES Gl (M e e 8. Gebruik de potentiometers en jumpers om de juiste detector parameters erking temperatuur bere T
8. 3a /10MOMOrol0 MOTEHLIOMETPY | LUTMPKIB BU3HAYMTY NapaMeTpy poGoTn ) I ) Humidité maximale 93+3% inte stellen. Maximale luchtvochtigheid 93+3%
croBilyBava. MakcumankHa Bonoricts 93+3% 9. Fermer le boitier du détecteur. ’ . 9. Sluit de behuizing van de detector. ’
Dimensions 63 x 96 x 49 mm Afmetingen 63 x 96 x 49 mm -
9. 3akpuTit KOpnyC CMoBiLLYBaYa. Tabaputhi poamipn 63 x 96 x 49 Mm DEMARRAGE ET TEST DU DETECTEUR Poid 100 OPSTARTEN EN TESTEN VAN DE DETECTOR — o~ v
B
3AMYCK | TECT CNOBIWYBAYA Maca 100t Note : Lorsque le détecteur est testé : oes J Opmerking: Bij het testen van de detector dient: ewe U {
Ygara: [l Yac TeCTyBaHHS CnoBlLLYBaYa: - le voyant LED doit étre active, - de LED ingeschakeld te zijn,
L FilHnwKauisiTyaa nonomoro%séaiméniony Vae npauyosat - le cavalier sur les broches TST doit étre placé en position ON - de jumper over de TST pinnen in de ON positie geplaatst te zijn e
— Tepemiika Ha WTvpkax TST Mae ByTv BoTaHoBrIeHa y ronoxeHHi ON ) (le test termme,.le placer en position OFF). o (Indlgn het testen klaar |§, plaats deze dan weer in de OFF positie). @
(nicns 3aBepLUEHHs TecTy cnig ii BcTaHoBUTY B nonoxeHHst OFF). 1. Mettre le détecteur sous tension. Le voyant LED commence & clignoter en alternance 1. Schakel de voeding van de detector in. De LED zal rood en groen gaan knipperen,
1. BUMKHYTM XvBneHHs, CBITTOZIOR NOYMHAE 110 4ep3i MEPEXTUTb YepBOHIM | 3enexuin en rouge et en vert |n(:1|quant Ife demarrége du détecteur. wat betekent dat dg detector opwarmt.
KONbOPaMM, CUrHami3yko4M 3anyck CroBilllyBaya. 2. Lorsque le voyant arréte de clignoter, vérifier que : 2. Als de LED met knipperen stopt kunt u controleren of: Lt % gﬂ
P : ; . - le déplacement dans la zone de détection du capteur de mouvement PIR - bij beweging in het detectie gebied, het alarm relais wordt geactiveerd en
2 ?K"”icB'Tgsiﬂg%ﬁﬂ?ggs:&“‘sgff&:’;:ﬁ e? ‘ﬁ ”g:E::éneHMﬁ MaKCUMATBHMIA (la fig. 7 présente la zone de détection maximale — sensibilité maximale de rode LED aangaat (Fig. 7 toont het maximum dekkingsgebied — op de
gay‘m);,cp aii )clnoaiu.(ysaua _ I\ZaKCI/IMaJ'IbHa tiymv?aim Ta Nepemitika Ha WTpKax et les cavaliers sur les broches PET en position OFF) fait activer la sortie maximale gevoeligheid en de jumper van de PET pinnen geplaatst in de OFF
PETy nonoxenri OFF) npussese 10 BBIMKHEHHS TPUBOKHOrO BUX0AY LibOro d alarme du papteur et falt'allymer le voyant en rouge ; positie), . "
CTOBHLIYESNA | 10 3ATODAKHA YEDBOHORS CBITHOZIONY: - lutilisation d'un appareil générant un bruit de bris de vitre (TESTER INDIGO) — met gebruik van een glasbreuktester (INDIGO TESTER) binnen het detectie
uy A PaHHA HeD! AIORY: dans la zone de détection du capteur de bris de vitre fait activer la sortie bereik, de glasbreuksensor de alarmuitgang zal activeren en de groene LED
— 3aCTOCYBaHHs npunay, sikuii reqepye 3syk 6utta ckna (TESTER INDIGO) dalarme du canteur et fait allumer le voyant en vert aanaaat
Y pagiyci Aii cnogiliysaya po3GuTTs, Npu3Bese A0 BBIMKHEHHS TPUBOXHOMO P ¥ . gaat.
BIXOZlY LIbOrO CrOBILLYyBaYa i 10 3aropaHHs 3en1eHoro CBITNogiony.
[Aeknapaii BianoBigHoOCTi 3HaXoAATLCA Ha caifTi www.satel.eu/ce La déclaration de ité peut étre Itée sur le site : www.satel.eu/ce De i ing is beschikbaar op www.satel.eu/ce g L ) Y,

g e _______________________________________lcz | A
MONTAGGIO SPECIFICHE TECNICHE INSTALACION DATOS TECNICOS MONTAZ SPECIFIKACE
Tutti i collegamenti elettrici devono essere eseguiti con I'alimentazione Todas las { I deben ser con la alimen- é | Pred pinojovanii st -
/ ﬁ \ | scollegata. Tensione di alimentazione 12V DC +15% VA A \ | tacion desactivada. Tension de alimentacion 12V DC £15% red pripojovanim vypnéte napajeni. Napajeci napéti 12V DC £15%
Le superfici in vetro da proteggere, devono trovarsi nel campo di rilevamento del dispositivo. Assorbimento di corrente, in stato di pronto 7,5mA El detector debe ser fijado de tal manera que los cristales protegidos se encuentren dentro Consumo de corriente en modo de espera 75mA Detektor namontujte pfimo na zed tak, aby sklenéna plocha byla v jeho dosahu. Proudova spotfeba v klidu 7,5mA
Tendaggi, mobili tappezzati, pannelli anti-acustici etc. assorbiscono i segnali acustici ed . " . del rango de deteccion del sensor de rotura de cristal. Debe tomarse en consideracion - y Nezapomerite, ze zaluzie, nabytek, zaclony a zvukové izolacni desky mohou snizovat P P
riducono il campo di rilevazione del rilevatore. Assorbimento di corrente, massimo 10mA quelas cortinas, |a tapicerfa blanda de muebles, placas aciisticas, etc. absorben el sonido Consumo maximo de corriente 10mA detekéni dosah. Proudova spotfeba maximalni 10mA
1. Aprire 'alloggiamento (dis. 4). Capacita di carico massima dei contatti del relé (resistiva) 40mA/ 16V DC e influyen negativamente en el rango operativo del detector. Capacidad admisible de carga de contactos de réle (resistencia) 40 mA/ 16 V DC 1. Oteviete predni kryt (Obr. 4). Zatizitelnost kontaktd relé (odporova z&t&?) 40mA/ 16V DC
i i 1. Abrir la caja (fig. 4). ima i
2. Rimuovere la scheda elettronica. Velocita di movimento rilevabile 0,3..3 mls rir'a caa (f. 4) - Velocidad detectable de movimiento 03..3mls 2. Vyjméte desku elekironiky. Detekovatelné rychlost 0,3..3 mls
3. Praticare sulla base dell'alloggiamento, i fori per il passaggio del cavo e per le viti ——— 5 2. Relirar la placa electronica. . ) ey A 3. Vytvoite v zadnim krytu otvory pro $rouby a pfivodni kabel. e e 5
4. Far passare il cavo attraverso i fori praticati. empo cl .se.g.na azione d alame s 3. Hacer los orificios en a base de la caja para los tomillos y el cable. uracion de sena. 1zacion dé alarma s 4. Protahnéte kabel vytvorenym otvorem. 00 signalizace popiachu s
5. Fissare la base dellalloggiamento alla parete, oppure al supporto di montaggio Tempo di inizializzazione 30s 4. G_f"ar el cable por el _°”ﬁ‘_3'° realizado. ) Periodo de duracion del arranque 30s 5. Pfipevnéte zadni kryt pfimo na zed nebo pomoci drzéku pfisroubuite ke zdi / na Doba spousténi 30s
gi’;%nﬁnﬁg'zmg ';'si‘ranlﬁire ilrlevatore sul supporto se deve essere abiltata fopzione Campo di rilevazione del sensore rottura di vetro finoa6 m 5. E“:Irtfcﬁzs(ﬁ gdeslif %?JaN(gr:smsgns?anteeiﬁsltaaEa?rsldd(()etzlcfgrpgr?iIa;ggglnl'taedosialéao%aczgg Rango de deteccion del sensor de rotura de cristal hasta 6 m m’; Egg:ﬂfa ?/ﬂeé)i' d[&)afr']?;gi(r)r: 33%?3?' montovat pomoci drzéku, pokud je pouzita Detekéni dosah senzoru tfisténi skla azém
6. Fissare la scheda elettronica. Prima di fissare la scheda elettronica con Ia vite, Altezza di montaggio consigliata 24m df inmunidad a Iosvarjlimales debe ser activada. ) » Altura de instalacién recomendada 24m 6. Vlozte zp&t desku s elekironikou. Ped dotazenim Sroubku, umistéte desku elektroniky Doporutena montézni vyska 24m
posmonar!a ngllalposwz.\(?ne pit b?ssa possibile (dis. 3). Classe ambientale secondo EN50130-5 I 6. Fijarla ;(leacte_: elgclromca. Antes de apretar el tornillo, colocar la placa en la posicién Clase ambiental segin EN50130-5 I dg sp.ravne Eczme'('obr.v 3? ) Trida prostredi podle EN50130-5 I
7. Collegare i cavi ai relativi morsetti. S 5 apropiada (fig. 3). ) g : 7. Pfipojte vodide k pislusnym svorkam. - 5
8. Attraverso lutilizzo dei potenziometri e dei jumper, definire i parametri operativi Temperatura di esercizio -10..455°C 7. Conectar los conductores con los contactos apropiados. jlemperatizlopercional RIORLERC 8. Nastavte pracovni rezimy detektoru pomoci propojek a potenciometra. Rozsahjptecomichlepiol AL
del‘ rilevatore. ' ‘ Umidita massima 93+3% 8. Configurar e.\ detector utilizando el potenciometro y los jumpers. Humedad méxima 93+3% 9. Uzaviete kryt detektoru. Maximalni relativni vihkost 93+3%
9. Chiudere Ialloggiamento del rievatore. Dimensioni 63% 9649 mm 9. Cerar|a caja del detector. Dimensiones 63 % 96 X 49 mm SPUSTENI A TESTOVANi DETEKTORU Rozméry kiytu 63% 9649 mm
AVVIAMENTO E TEST RILEVATORE B o PUESTA EN MARCHA Y TEST DE DETECTOR B 0 Poznamka: Pokud testujete detekior: — o
Nota: Durante il test del rilevatore: €80 9 Nota: Cuando se testea el detector: %0 9 - signalizace LED musi byt povolena, moinos 9
— il LED deve essere abilitato, - el diodo LED debe ser activado, — propojka musi byt nasazena na piny TST v pozici ON (po ukonceni
— il jumper sui pin TST deve essere inserito nella posizione ON (finito — el jumper en los pins TST debe ser fijado en la posicion ON (cuando testovani prepojte propojku do pozice OFF).
il test il jumper deve essere inserito sui pin nella posizione OFF). SATEL ITALIA SRL el test se complete, coléquelo en la posicion OFF). 1. Zapnéte napajeni detektoru. LED bude stfidavé blikat Cervené a zeleng, tim detektor Modfanské 80, 147 00 Praha 4, CR v
1. Dare alimentazione. Il LED comincia a lampeggiare alternativamente rosso e verde C/da Tesino 40 1. Activar la alimentacion. El diodo LED empezar a parpadear alterativamente signalizuje reZim spousténi. Tel./ F?ﬁ(f 2712 ‘770 148, 272| 770149
indicando il pre-avviamento del rilevatore. 63065 Ripatransone (AP) en verde y rojo lo que indicara el arranque del detector. 2. Po ukongent blikani LED, zkontrolujte, Ze: teSl;rnnig;(ée;;%a()grrgz@sgégﬁozrlgﬁﬁzcz
2. Quando il LED finisce di lampeggiare controllare che: Tel. 0735 588713 Fax: 0735 579159 2. Cuando el diodo deja de parpadear, es necesario verificar si: - pohybem v prostoru chranéném PIR senzorem (Obr. 7 zobrazuje maximaini WWW: www.euroalarm.cz
- il movimento all'interno dell'area di copertura del rilevatore PIR e-mail: info@satel-italia.it - el movimiento en el rango de deteccion del sensor de movimiento IRP (fig. 7 pokryti prostoru, s nastavenou maximaini citlivosti a s propojkou PET ! : :
(nel dis. 7 & mostrata la copertura massima - la sensibilita massima N italia : presenta el rango maximo de deteccion - la sensibilidad maxima y el jumper nasazenou v pozici OFF) dojde k aktivaci poplachového vystupu a rozsviceni
& il jumper sui pin PET nella posizione OFF) attivi 'uscita di allarme www.satel-italia.it colocado en los pins PET en la posicién OFF) activa la salida de alarma del gervené LED kontrolky;
del rilevatore PIR e che il LED si illumini di rosso; dicho sensor y ocasiona que el diodo rojo se encienda; — pouzitim generatoru tFisténi skla (INDIGO TESTER) v detekénim dosahu
— lutilizzo del dispositivo che genera il suono di rottura del vetro — el uso del dispositivo que genera el sonido de cristal al romperse (TESTER senzoru tristéni skla dojde k aktivaci poplachového vystupu a rozsvicenim
(TESTER INDIGO) nel campo di rilevamento del rilevatore attivi I'uscita INDIGO) dentro del rango de deteccion del sensor de rotura de cristal activa zelené LED kontrolky.
di allarme di rilevatore rottura vetri e che il LED si illumini di verde. la salida de alarma del dicho sensor y ocasiona que el diodo verde se encienda.
La dichiarazione di puo essere sul sito: www.satel.eu/ce Pueden Itar la d 1 en www.satel.eu/ce Prohlaseni o shode je k dispozici na www.satel.eu/ce g Y
sk e s | A
MONTAZ TECHNICKE INFORMACIE EFKATAZTAZH NPOAIATPAEE FELSZERELES MUSZAKI ADATOK 2.4 m-
| Vaetky elektrické “enia treba vykonavat' ori ATroouvdéaTe TNV TPOYOBOTIa TTPIV KAVETE Barmilyen a égzése elott
/ ﬁ \ | VSetky elektricke prepojenia treba vy privyp Napétie napajania 12V DC +15% / A \ fTOTE NAEKTPIKEG GUVBETEIS, Tdon 1pogodooiag 12V DC +15% / ﬁ \ | kapcsolja le a tapfesziiltséget. Tapfeszilltség 12V DC £15%
Chranené sklenené plochy sa musia nachadzat v dosahu detekcie detektora rozbitia QOdber pridu v pohotovostnom rezime 7,5 mA O1 TpoaTaTEVOEVES YUGAIVEG ETTIQAVEIEG TIPETTEN Vat €ival evTG Tou EUpOUG Tou alodnTipa Karavahwon pedpatog avapovig 7,5mA Avédett iivegfeliletnek az livegtorés-érzékeld mitkodési tartomanyan belil kel lennie. Készenléti aramfogyasztas 75mA 0
okna. Treba pamétat, Ze zaclony, Zallizie, Calinenie nabytku a podobne pohlcujti zvuk . . Bpatong kpuaTaMwv. MapakaAw onEILOTE 0TI OKIaoTP, KOUPTIVES, TATTETOAPIEG . Vegye figyelembe, hogy az amyékoldk, fliggonydk, karpitozott biitorok, akusztikai panelek, .
azmensujli dosah detekcie detektora. Maximainy odber pridu 10mA ETTTAWY, AKOUGTIKG TIAGKGKIQL, KATT. GTTIoppoQd Tov X0 Kal HTTopouv Va ETTEEAoOuY Méyiom karavékwon pedpiatog 10mA stb. elnyelik a hangot és kedvezétieniil befolyasolhatjak az érzékeld miikodesi tartomanyat. Maximalis aramfogyasztas 10mA
it A o 4 apvnTikd 1o e0pog A€IToupyiag Tou avixveuTr. 5 q g 5 , 1. Téavolitsa el az érzékeld fedelét (4. Abra). Relééri 8k névl Sefifatasliing
1. Otvornv kryt (obr. 4). . Povolené zatazenie kontaktov relé 40mA/ 16V DC 1. AQUEGTE 10 HMa00TV KEhUC E 4). Babpovopnon emaguv peAé (wpIké goprio) 40mA/ 16V DC 2. Tévolitsa ol a7 elekironikal kary. Pt ges kapcsolési telj y 40mA/ 16V DC
2. Vybrat dosku s elekironikou. Detekovana rychlost pohybu 03..3mis ) . . Avixvedotpn Taxdmra 03..3mis 3. Készitse el a csavarok és a kabel atvezetésére szolgalo nyilasokat a haz hatoldalan.
3.V zakladni krytu detektora vytvorit otvory na skrutky a kébel. o 2. AaipéoTe TV TAGKETA NAEKTDOVIKGV. i i . 4. Vezesse keresztiil a kabelt az elkészitett nyilason. Erzékelési sebesség 03..3m/s
0 ; 1A Cas signalizacie alarmu 2s 3. Kavre Ta avoiyuara yia Tig Bideg kai 1o kaAwdio ot Bdon Tou mepIBARPATOS .. AigoTnua onparodemang ouvayeppod 2s 5. Rogzitse a haz hatoldalat kizvetiendl a falra vagy a falra/mennyezetre rogzitett S
4. Cez vytvoreny otvor pretiahnut kabel. S PIOEG S ) az nat . alfa vagy a falra/m ° R ey 2
- S . . 1o teni 30 4. TlepdaTe 10 KOAQSIO LETT ATTG TO TTOOETOILATLEVD GVOIVLA Xoou 6 30 tartohoz (5. és 6. Abra). Amennyiben a kisallatvédelmi opcié engedélyezve van, lasztasjelzes! 100 S
5. Pripevnit zakladiiu krytu priamo na stenu alebo pomocou konzoly aj na strop as spustenia s - llep H POETOIUATH YHa. povog mpoBeppavang s akkor az érzékeld nem szerelhetd tartora. Bemelegedési id6 p—
(obr. 5.a6). Detektor nie je moZné montovat na konzolu, ak mé byt zapnuta moznost . o 5. Aogahioete 10 KEAUQOG TG Bhong kateuBeiav aTov Toixo fj o€ Bpayiova BIdwpévo . . . . . 6. Roqzit lektronikai kartyat. A hizasa elétt allitsa b sramkori
odoinosti na pohyb zvierat, Dosah detekcie detektora rozbitia okna do6m atov Toiyo / 0poan (Eik. 5 kot 6. O aviyVeuTG 3€v TIpETel vt TOTIOBETElTal o Edpog avixveuang Tou aiobnrpa Bpaiong kpuoTaMwy upto6m Iaggrﬂez(?e?ezlée hee\yrg:t‘étals. % b)r’g). csavar meghlzasa el6tt allitsa be az aramkori T A o 6
6. Pripevnit dosku elektroniky. Pfed dotazenim $roubku, umistéte desku elektroniky Odporacana vyska montaze 24m Bpaxiova, edv n emioy) ayvoneng katoikiciou {wou TpGKerTal val evepyoTToingei. ZUVIOTWHEVO UYOG EYKATATTAONG 24m 7. Csatlakoztassa a ékel feleld sorkapcsokhoz. Aot elsger 2 .
dol spfavne.;v)ozme (obr. 3) 3 Trieda prostredia podfa EN50130-5 I 6. Zrepewote MV ng;xrpoglkn;apru. Mpiv ogigete T Bida, TomoBETAOTE TV TTAKETTN MepiBaMovTiki Kamnyopia oUHGwVa e EN50130-5 I 8. ﬁ]ﬁ;i(%zeér;?log:’:%:l:ess a rovidzarak hasznalataval allitsa be az érzékeld janlott felszerelési magassag m
7. Pripojt vodie na zodpovedaice svorky. ) . oy oworf g 8éon (Ex. 3). ; b b . 0, Holvozes T o el fodelit Komyezei osztaly ENS0130-5-nek megfelelgen I
" ; i - Pracovna teplota -10...455°C 7. TuvdtoTe Ta Kahwdla Toug avTIoTOIKOUG aKPODEKTEG. EUpog Beppokpaaiag Aeimoupyiag -10..455 °C . helyezze vissza az erzekelo ledelet.
8. Pomocou potenciometrov a jumperov nastavit parametre ¢innosti detektora. ! ' . ) P P PP . . Makodési hemersekletiartoman 10.,.455°C
9. Zatvorit kryt detektora, Maximaina vinkost ovzdusia 93£3% 8. XpnotLorioVTag Ta MOTEVOIGUETPG Kol Toug BpexUKUKAUTIGES, PUBHIOETE TS o uypacia 93:3% ERZEKELO ELINDITASA ES TESZTELESE y
TIGPAHETOOUG AEITOUPYIOG TOU OVIXVEUTI). X Megjegyzés: Az érzékel( tesztelése soran: Maximalis paratartalom 933%
SPUSTENIE A TEST DETEKTORA Rozmery 63 x 96 x 49 mm 9. EmavaTomoBErioTe 1o KaAupyc. Aaotdoeig 63 x 96 x 49 mm - Engedélyezze a LED mikodését. —— S y——
Pozor: Pocas testovania detektora: 4 - Tegye a TST érintkezre helyezett rovidzarat ON allasba
~ musi byt LED-ka zapnuté, . Hmotnost 1009 EKKINHZH KAI AOKIMH TOY ANIXNEYTH Elifss 009 (a teszt végrehajtasa utan helyezze azt OFF allasba). Témeg 100g
- musi byt jumper TST nasadeny na pozicii ON (po ukonceni testu ho Inpeiwon: Kard tov éAeyxo Tou aviveutr: ) 1. Kapcsolja be az érzékel6 tapfesziiltségét. A LED az érzékel bemelegedési allapotat
treba nasadit na poziciu OFF). - N Augvia LED Barmpémren Vg EIVeC",EVEPVO!'EOIHUEVf]ILST oéon ON jelezve piros és zold fénnyel felvaltva elkezd villogni.
1. Zapnit napajanie. LED-ka zatne blikat striedavo zelenou a Gervenou farbou, &im — 1 YEQUPG TTETTEI VOl TOTIOBETNDE! O€ TIVEGEG TOU 15T O Sean 2. Amikor a LED abbahagyta a villogast ellenérizze, hogy:
bude signalizovat spustenie detekiora.  (6ravn Boxiur éxet ohokAnpuwSe, romoBtote v o¢ 8éon OFF). — APIR érzékeld miikodési tartoményaban térténd mozgés (a maximélis
2. Ked prestane LED-ka blikat, skontrolovat Gi: 1. Tpogodorate ov avixveutn. To LED Ba apxioer va avaBooprivel evatAag kokkivo érzékelési teriilet a 7. Abran lathat — maximalis érzékenység és a PET
— pohybovanie sa v priestore detekcie PIR detektora pohybu (obr. 7 zobrazuje kai TIpAaivo, Trpdyyia o anpiaivel 6t o avixveuTg mpoBeppaiveral. érintkezokre OFF éllasban felhelyezett rvidzér esetén) aktivalja-e az érzékeld
maximalny priestor detekcie — maximéina citlivost a jumper PET v pozicii 2. Orav 10 LED otaparioel va avaBooprvel, eAEyETe 6ti: riasztaskimenetét, és hogy a LED piros fénnyel bekapcsol-e.
OFF) aktivuje alarmovy vystup tohto detektora a spdsobi zasvietenie LED-ky - kivnon evrdg g Tepioxrig kaAuyng Tou aioBntpa aviyveuang PIR (Eik. 7 - Az vegtorésérzekeld mukodési tartomanyan beliil egy tvegtdrés-hangot
¢ervenou farbou; Oefyvel T peyioTn Tepioxn KAAUWNG - P T peyioTn euaioBnaia kai To jumper eldallito eszkoz (INDIGO TESZTER) hasznalataval eloallitott tvegtorés-
- poutZitie zariadenia generujliceho zvuk rozbitého skla (TESTER INDIGO) TomroBenBei oTi akideg PET oe Bean OFF) evepyorolei Tv €580 auvayeppol hang aktivélja-e az érzékeld ria: t, és hogy a LED zold fénnyel
v dosahu detekcie detektora rozbitia okna aktivuje alarmovy vystup tohto ToU QioBNTrApa Kai kavel To kokkIvo? LED va avdpel. bekapcsol-e.
detektora a sposobi zasvietenie LED-ky zelenou farbou. - xpfion Mg ouokeurg Tou Trapdyel fxo oTradiparog yuahiol (INDIGO TESTER)
€VTOG TOU €UpOUG avixveuong Tou aiobnTripa Bpadong kpuoTaAwy Ba
gvepyoTroinoel TV €050 ouvayeppol Tou aioBnTipa kal Ba kdvel 1o LED va
avael Tpaovo.
Vyhlasenie o zhode si mozno pozriet' na www.satel.eu/ce Ta v 31)Awan CUPPOPPUTTG PTTOPEITE VO GUUBOUAEUTEITE TNV I0° Aida www.satel.eu/ce A megfeleldségi nyilatkozat elérheté a www.satel.eu/ce honlapon g Y,




